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C-PRO KILO MANUALE HARDWARE

Importante

Leggere attentamente queste istruzioni prima delkillazione e prima dell’'uso e seguire tutte kecatenze per l'installazione e per il

collegamento elettrico; conservare queste istruzion lo strumento per consultazioni future.

Lo strumento deve essere smaltito secondo le norma locali in merito alla raccolta delle apparecchature elettriche ed

elettroniche.
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C-PRO KILO MANUALE HARDWARE

1 Introduzione

La famiglia di controllori programmabiC-PRO KILO é la soluzione ideale per applicazioni di refraggone,
ventilazione e condizionamento dell’aria di bassdim complessita. Il software dei controllori €
completamente programmabile, sia per la parte gblagione che per quella di interfaccia utentememniera
facile ed intuitiva, grazie all'utilizzo dell’ambme di sviluppdJNI-PRO.

C-PRO KILO e realizzato nella versione per instatiae su guida DIN (10 moduli DIN); e disponibileche
una versione a giorno su base per installaziong@esu guida DIN.

Utilizzando le 7 uscite a relé si possono contrellavariati tipi di utenze quali compressori, pongie
circolazione dell’acqua, resistenze antigelo, Vatdri di condensazione o di evaporazione, valvdie
inversione del ciclo, segnalatori di allarme, ecc ...

In alternativa alle 7 uscite a rele elettromecaardc possibile disporre di una versione con 5 relé
elettromeccanici e 2 rele allo stato solido (SSR).

C-PRO KILO puo essere fornito anche in contenitttanoduli DIN; in aggiunta alle normali caratteghe,
guesta versione dispone di un’uscita stabilizzad® &DC che trova impiego nel settore del condiaimento
delle centrali di telefonia mobile (shelter) peaifentazione del servomotore della serranda.

C-PRO KILO ¢ inoltre dotato di 3 uscite analogichea per il comando del modulo taglio di fase EVIDEA
(tale uscita e fornita nella versione standardadeitrollore) e due di tipo 0-10 V 0 4-20 mA (disgah su
richiesta).

Il controllo dispone di 5 ingressi analogici di &iper sonde NTC e 2 per sonde NTC / trasduttaronaetrici
0-5 V (su richiesta) / trasduttori 0-20 mA / tragdt 4-20 mA.

C-PRO KILO ¢ inoltre dotato di 7 ingressi digitg8r il controllo del funzionamento delle unita.

Esistono 2 versioni alternative in base al tipoBuis utilizzato: vesione CANBus e versione IntraBus.
E inoltre possibile collegare fino a due espansibhiiO (versione IntraBus) oppure le espansioRIRO EXP-
MICRO, C-PRO EXP-KILO, C-PRO EXP-MEGA, C-PRO EXP&A per incrementare gli 1/0 (versione
CAN).

Tutti i parametri possono essere modificati darfateia utente; attraverso la chiave di programorezie
possibile effettuare il download e I'upload deiiditconfigurazione.

| controllori dispongono infine di Real Time Clock.
C-PRO KILO e disponibile nella versione built-inoft visualizzatore alfanumerico 4 x 20 caratterin co
visualizzatore LED e icone per refrigerazione o e@ualizzatore LED e icone per condizionament@)jan

versione cieca 0 a giorno; le versioni cieche aoang non dispongono né di visualizzatore né diid¢es e
devono essere utilizzate congiuntamente a un tatennemoto.

Pag. 4



C-PRO KILO MANUALE HARDWARE

La seguente tabella illustra le caratteristicha@pali di C-PRO KILO:

Uscita con
. L Alimenta- Ingressi Ingressi Uscita USC't.e Uscite a"me”ta'
Dimensioni zione analogici® digitali analog. 1@ analogiche digitali zione
: 2e3® stabilizzata a
48 VDC
. 24 VAC/
105’:,‘3]‘1“" 20 ... 60 5 7 si Su richiesta 7 No
VDC
115?,3]"“" 48 VDC 5 7 Si Su richiesta 7 Si

(2) 3 per sonde NTC e 2 per sonde NTC / trasdutaaiometrici 0-5 V (su richiesta) / trasduttorRO-mA /

trasduttori 4-20 mA

(2) per il comando del modulo taglio di fase EVDFANiscita optoisolata)
(3) 0-10 V 0 4-20 mA (uscite optoisolate, non disipdi nei modelli a giorno; sono consentite tuttére le

combinazioni)
4) 7 rele elettromeccanici; 5 rele elettromeccami2 rele allo stato solido (SSR) in alternativa.

Il Real Time Clock e l'uscita con alimentazionelsiiazata a 48 VDC non sono disponibili nella vers a

giorno.
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C-PRO KILO
Versione built-in con visualizzatore alfanumerico 4 x 20 caratteri

C-PRO KILO
Versione built-in con visualizzatore LED e icone per condizionamento
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2 Rete componenti e accessori

2.1 Esempio per le versioni built-in
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3 Caratteristiche tecniche

3.1 Collegamenti

Alimentazione:

C-PRO KILO viene alimentato da una tensione alterpari a 24 VAC. Puo essere anche alimentato nan u
tensione continua tra 20 ... 60 VDC; in questo capese la possibilita di pilotare i moduli vent@daglio di
fase. La lunghezza massima dei cavi di collegameéelitalimentazione € paria 1 m.

Connessione degli ingressi analogici:

C-PRO KILO ha tre ingressi analogici per sensoriON& due per sensori NTC / trasduttori 0-20 mA /
trasduttori 4-20mA / trasduttori raziometrici 0-5 (gu richiesta). La scelta viene effettuata daemst di
sviluppo UNI-PRO. | trasduttori 0-20 e 4-20 mA pmss essere alimentati tramite il morsetto +12V,lique
raziometrici 0-5 V tramite il morsetto +5V (si vedalayout fisico). La lunghezza massima dei cavi d
collegamento degli ingressi analogici € pari a 3 m.

Connessione degli ingressi digitali:
C-PRO KILO ha 7 ingressi digitali (contatto pulitopn optoisolati. La lunghezza massima dei cavi di
collegamento degli ingressi digitali € pari a 3 m.

Connessione delle uscite digitali:
C-PRO KILO ha al massimo 7 uscite digitali a reletteomeccanici (due possono diventare SSR). La
lunghezza massima dei cavi di collegamento deligeudigitali € pari a 3 m.

Connessione delle uscite analogiche:

C-PRO KILO ha 1 uscita analogica ad impulsi peotaile i moduli a taglio di fase. La lunghezza nrassiei
cavi di collegamento di questa uscita analogicarégpl m.

C-PRO KILO ha anche 2 uscite analogiche in tens@oerrente (opzionali). La lunghezza massima dei di
collegamento di queste uscite analogiche € panina [3e uscite analogiche opzionali non sono didpitirper i
modelli a giorno.

Connessione dei terminali remoti (IntraBus):

La connessione tra C-PRO KILO e il terminale uteneme effettuata tramite un cavo a 3 vie. La lexfa
massima dei cavi di collegamento dei terminali réragpari a 1 m se sono alimentate in DC dal cdiote
30m nel caso della tastiera a muro alimentata comasformatore a parte.

Connessione delle espansioni remote (IntraBus):
La connessione tra C-PRO KILO e le espansioni@iviene effettuata tramite un cavo a 3 vie. La hexza
massima dei cavi di collegamento delle espansembte € paria 1 m.

Connessione dell'interfaccia utente (CAN):

La connessione tra C-PRO KILO e terminale uteneneieffettuata tramite un cavo a 2 vie (meglio se
intrecciate tra loro) piu eventuale massa.

La lunghezza massima dei cavi di collegamentoeataiinali remoti dipende dalla baud rate della pQ#eN.

- 1.000 m con baud rate 20.000 baud
- 500 m con baud rate 50.000 baud
- 250 m con baud rate 125.000 baud
- 50 m con baud rate 500.000 baud.
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La baud rate della porta CAN é impostabile attrawyem parametro.

Connessione dell’espansione remota (o di un altranotrollore CAN):

La connessione tra C-PRO KILO e l'espansione remane effettuata tramite un cavo a 2 vie (megéo s
intrecciate tra loro) piu eventuale massa.

La lunghezza massima dei cavi di collegamentoataiinali remoti dipende dalla baud rate della pQueN; a
tale proposito si veda la voce precedente “Conarsdilell’'interfaccia utente”.

Avvertenze per il collegamento elettrico

- non operare sulle morsettiere utilizzando averiatlettrici o0 pneumatici

- se lo strumento é stato portato da un luogo freaddno caldo, 'umidita potrebbe condensare
all'interno; attendere circa un’ora prima di alinteho

- accertarsi che la tensione di alimentazionedguenza e la potenza elettrica operativa dellorsnto
corrispondano a quelle dell’alimentazione locale

- disconnettere I'alimentazione prima di proced=ye qualunque tipo di manutenzione

- non utilizzare lo strumento come dispositivoidusezza

- per le riparazioni e per informazioni riguarddotstrumento rivolgersi alla rete di vendita Evco.

Precauzioni

Le indicazioni sulle lunghezze massime dei collegainimplicano che vengano rispettate una serie di
precauzioni:

Per evitare problemi di immunita, € buona normansse le seguenti indicazioni:
- Evitare luoghi con antenne
- Evitare di cablare insieme ingressi sonde con @geie; piu in generale evitare di mescolare tra lo
segnali di bassa e alta tensione
- Evitare di avvolgere i cablaggi su componenti depaa
Per evitare problemi di sicurezza, € buona norrsargare le seguenti indicazioni:
- Evitare ambienti con umidita relativa >90%
- Evitare 'acqua
- Evitare ambienti corrosivi
- Evitare ambienti esplosivi

Accorgimenti

Accertarsi infine che le condizioni di impiego rigno nei limiti di utilizzi indicate nelle carattistiche
tecniche.
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3.2 Collegamento elettrico C-PRO KILO
Di seguito viene rappresentato il layout di coliegato del controllore C-PRO KILO con tabelle relatal

significato degli ingressi e delle uscite.
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JA Connettore per i segnali analogici

Conn. Sigla Descrizione

JA-1 | All Ingresso analogico n.1 (per sonde NTC)

JA-2 | A2 Ingresso analogico n.2 (per sonde NTC)

JA-3 | AI3 Ingresso analogico n.3 (per sonde NTC)

JA-4 | Al4 Ingresso analogico n.4 (per sonde NTCduwa®ri 0-20 mA/trasdut
tori 4-20 mA); trasduttori raziometrici 0-5 V sichiesta

JA-5 | A5 Ingresso analogico n.5 (per sonde NTCdué®ri 0-20 mA/trasdutt
tori 4-20 mA); trasduttori raziometrici 0-5 V sichiesta

JA-6 | GND Comune ingressi analogici

JA-7 | +5V Alimentazione trasduttori raziometrici

JA-8 | +12V Alimentazione trasduttori di corrente

JB Connettore per i segnali digitali

Conn. Sigla Descrizione

JB-1 |ID1 Ingresso digitale n.1

JB-2 | ID2 Ingresso digitale n.2

JB-3 | ID3 Ingresso digitale n.3

JB-4 | ID4 Ingresso digitale n.4

JB-5 | ID5 Ingresso digitale n.5

JB-6 | ID6 Ingresso digitale n.6

JB-7 | ID7 Ingresso digitale n.7

JB-8 | GND Comune ingressi digitali

JC: Connessione per la chiavetta di upload/downloadrpatri e/o uscita per modulo RS-485 e/o
modulo download flash del controllore.

JD: Connettore per l'uscita taglio di fase EVDFAN1dwa analogica 1)

Conn. Sigla Descrizione
JD-1 | VDC Alimentazione modulo taglio di fase EVDFAN
JD-2 | AO1 Uscita modulo taglio di fase EVDFAN1

Per poter utilizzare il modulo taglio di fase EVDRA, & necessario alimentare il controllore in coee

alternata; la fase che alimenta il controllore dessere la stessa che alimenta il modulo.

JE: Connettore per le uscite analogiche 2 e 3 (opiatisp su richiesta, non disponibili nei modelli
a giorno
Conn. Sigla Descrizione (Versione V+l)
JE-1 | AO2 0-10VDC
JE-2 | GND Comune uscite analogiche
JE-3 | AO3 4-20mA
Descrizione (Versione I+l)
JE-1 | AO2 4-20 mA
JE-2 | GND Comune uscite analogiche
JE-3 | AO3 4-20 mA
Descrizione (Versione V+V)
JE-1 | AO2 0-10VDC
JE-2 | GND Comune uscite analogiche
JE-3 | AO3 0-10VDC
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JF: Connettore per I'alimentazione del controllore

Conn. Sigla Descrizione
JF-1 |vO Alimentazione controllore (24VAC / 20 ... 60 VDC)
JF-2 |vO Alimentazione controllore (24VAC / 20 ... 60 VDC)
JG: Connettore per il collegamento della tastiera taneadell’espansione di I/O (IntraBus)
Conn. Sigla Descrizione
JG-1 | VDC Alimentazione tastiera remota (12VDC, nfsxmA)
JG-2 | GND Comune
JG-3 | DATA Seriale in tensione
JG: Connettore per il collegamento della tastiera ianeadell’espansione di I/O (CAN)
Conn. Sigla Descrizione
JG-1 | + Connettore per il collegamento della se@GAéN +
JG-2 | GND Connettore riferimento massa
JG-3 | - Connettore per il collegamento della ser@AN -
JM-JL-JI-JH : Connessione per le uscite digitali (relé eletionanici)
Conn. Sigla Descrizione
JM-4 | NO1 Contatto normalmente aperto relé n.1
JM-3 | CO1 Comune rele n.1
JM-2 | NO2 Contatto normalmente aperto relé n.2
JM-1 | CO2 Comune relée n.2
JL-4 | NO3 Contatto normalmente aperto relé n.3
JL-3 | CO3 Comune rele n.3
JL-2 | NO4 Contatto normalmente aperto relé n.4
JL-1 | CO4 Comune rele n.4
JI-4 | NO5 Contatto normalmente aperto rele n.5; adle stato solidc
(SSR) in alternativa (max. 48 VDC, 80 mA)
JI-3 | CO5 Comune rele n.5 (o comune SSR)
JI-2 | NO6 Contatto normalmente aperto rele n.6; adle stato solidc
(SSR) in alternativa (max. 48 VDC, 80 mA)
JI-1 | CO6 Comune relé n.6 (o comune SSR)
JH-3 | NO7 Contatto normalmente aperto relé n.7
JH-2 | NC7 Contatto normalmente chiuso releé n.7
JH-1 | CO7 Comune releé n.7

JN: Connettore per l'uscita alimentazione stabilizzaligponibile nei modelli in contenitore
moduli DIN, non disponibili nei modelli a giorno

11

Conn. Sigla Descrizione

JN-1 | + Uscita alimentazione stabilizzata (48 VD@Gxm80 mA; terminal
positivo)

JN-2 | - Uscita alimentazione stabilizzata (termimredgativo)
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3.3 Dimensioni / Installazione C-PRO KILO

Di seguito vengono indicate le dimensioni meccamidhC-PRO KILO; le misure sono espresse in mm (in)

Versioni built-in
10 moduli DIN (11 moduli DIN le versioni con uscaéimentazione stabilizzata).

oo oo oD oo o o o o

—838 3838835833838 8—83 8

Ot
oo
oo

SN === Sp==== Hﬂ'i:‘ﬁ_m_#
EVvVCo @ o
OIC)] 134.0 (5.275)
@ co
®©c-pro
1= [=F=h = == = |
1299909990129 209892¢ eeneee e

Lfél.O(Z/}OH—J -t 175.0 (6.889) >

Versioni cieche
10 moduli DIN (11 moduli DIN le versioni con uscaéimentazione stabilizzata).

—838 3838835833838 8—83 8

5606
SN === Sp==== Hﬂ'i:‘ﬁ_m_#
/
evCoD 1340 (5.275]
L ®c-pro
= e = ] = I
9909999990 C000Q0 ooneoQ o9
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Versioni a giorno
10 moduli DIN.

@ | |
@e0e eeoe [eeee oo (@@

D00 552

DO[EJ 122.0 (4.803)

O -
- 00
OO

15 Wmhﬁﬂ A

L44.o (I.732)J -« 175.0 (6.889) >

Avvertenze per linstallazione:

- accertarsi che le condizioni di lavoro (temperatiirenpiego, umidita, ecc.) rientrino nei limitidicati
nei dati tecnici

- non installare lo strumento in prossimita di fatitcalore (resistenze, condotti dell’aria calda;. pdi
apparecchi con forti magneti (grossi diffusori, .¢cdi luoghi soggetti alla luce solare direttapgmia,
umidita, polvere eccessiva, vibrazioni meccaniclseasse

- in conformita alle norme di sicurezza, la proteei@ontro eventuali contatti con le parti elettricleze
essere assicurata mediante una corretta installmzello strumento; tutte le parti che assicurano |
protezione devono essere fissate in modo tale dgater essere rimosse senza l'aiuto di un utensile
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Per installare C-PRO KILO, operare come indicatadisegni (punti 1 e 2).

NNNNNNRRRNRNNE
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C-PRO KILO MANUALE HARDWARE

3.4 Caratteristiche generali

Riferimenti normativi per la sicurezza

EN60730-1

Scopo del dispositivo

Controllore elettronico programmabile
per applicazioni di refrigerazione,
ventilazione e condizionamento dell’ar

Condizioni di stoccaggio

-10T70 °C UR non condensante<80

Condizioni di funzionamento

-10T50 °C UR non condensante<80

Classe secondo la protezione contro le scossediett

Dispositivo di comando da integrare;
assume la classificazione
dell'apparecchiatura con la quale é
integrato

Tipo disconnessione

Interruzione ridotta (contati)

PTI dei materiali di isolamento

>=250V

Contenitore

Montaggio su guida omega

Tipo azioni 1C

Polluzione Normale

Classe del software A

Periodo delle sollecitazioni elettriche delle patilanti | Lungo

Grado di protezione del frontale IPOO le versioni gworno; I[P 4(
altrimenti

3.5 Caratteristiche tecniche

ia
)
)

Connessione per segnali bassa tensione

Morsettiermettibili Phoenix;
morsettiere a vite per le versioni a giof

no

Connettore per la potenza

Morsettiere  sconnettibili
morsettiere a vite per le versioni a giof

Phoenix;

no

Sezione cavo > 0,75nfm

Connessione per la seriale in tensione EVCO verso
tastiera remota e/o scheda espansione I/O remota

Morsettiere  sconnettibili
morsettiere a vite per le versioni a giof

Phoenilx;

no

Connessione per la chiavetta parametri, uscitalseri
TTL per modulo RS-485, interfaccia per
programmazione Flash

AMP micro-match 6 vie

Connessione per uscite D/A

Morsettiere sconnéttibi Phoenix;

morsettiere a vite per le versioni a giof

no

3.6 Caratteristiche elettriche

CPU Microcontrollore 8 bit
Flash di programma 128KB
RAM per memoria dati 4KB
EEPROM 4KB
A/D 8 canali a 10 bit
Alimentazione Tensione 24VAC /20 ... 60VDC
Range -10% +15%
Frequenza 50/60Hz / DC
Massima potenza assorbita 10 VA
Fusibile di protezione Esterno

Numero

1
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Tipo Relé elettromeccanici
Corrente massima contatto a 250 VA8 A
Numero cicli di manovra 100.000
Intervallo minimo tra le commutazioni 20 s
Tipo di azione micro-interruzione 1C
Isolamento tra i relé e la bassa tensipne Rinforza
Isolamento tra i relé Funzionale
Isolamento tra i relé e DO7 Rinforzato
Uscite digitali Numero 2
Tipo SSR
Corrente massima contatto a 48VDG 80 mA
Nota: in alternativa alle uscite rele 5 p
6
Ingressi digital Numero 7
Tipo Contatto pulito
Corrente sul contatto in chiusura versemA
massa
Massima resistenza di chiusura 00
Tempo rilevazione da OFF a ON 100ms
Tempo rilevazione da ON a OFF 100ms
Ingressi analogici per | Numero 3
sonde NTC Tipo NTC (10KQ +1% @25C)
Range misura NTC -40°C + 100°C
Precisione misura NTC +1°C
Risoluzione misura NTC 0.1°C
Ingressi analogici per | Numero 2
sonde NTC o trasduttor| Tipo NTC (10KQ +1% @25C)
di pressione o Range misura NTC -40°C + 100°C
raziometrici Precisione misura NTC +1°C
Risoluzione misura NTC 0.1°C
Tipo Corrente
Range misura Corrente 0/4+ 20 mA
Precisione misura corrente +0.08 mA

Risoluzione misura corrente
Tipo

0.01 mA; Ri = 200 Ohm
Raziometrico

Range misura tensione 0+5V
Precisione misura tensione +50mV
Risoluzione misura tensione 10mVv

Uscita ventilatore Numero 1
Tipo Impulsi per modulo taglio di

fase EVDFAN1

UART1 TTL Numero 1

per seriale RS-485 Tipo UART

(Modbus) Layer fisico Segnali livello TTL
Baud rate massimo 19200 bit/s
Connettore AMP micro-match 6 vie

Nota: Lo stesso connettore della
seriale viene usato per la chiavetta
parametri e per l'interfaccia utilizzata

per la programmazione della flash de

124
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microcontrollore

Uscita seriale per sched

&dNumero

1

espansione 1/O remota | Tipo Seriale in tensione EVCO
e tastiera remota Layer fisico 12VDC, GND, DATA
Baud rate 19200 bit/s
Connettore sconn.Phoenix
Uscita analogica Numero 1+1
Tensione + Tensione Connettore sconn.Phoenix

Tensione + Corrente o

Corrente + Corrente solo

Alimentazione

Internamente optoisolata

Su richiesta
Tipo Corrente
Range corrente 4+ 20 mA
Precisione uscita corrente +1 mA
Risoluzione uscita corrente 0.05 mA
Carico uscita corrente 47+ 300Q
Tempo assestamento 1 sec
Tipo Tensione
Range tensione 0+10V
Precisione uscita tensione +200 mV (a vuoto)
Risoluzione uscita tensione 10 mV
Impedenza uscita 100Q
Tempo assestamento 1 sec
Numero 1

Seriale Comunicazione
CAN

Tipo
Layer fisico

Baud rate (L massima = 1000 m)
Baud rate (L massima = 500 m)
Baud rate (L massima = 250 m)
Baud rate (L massima = 50 m)

Connettore

CAN V2.0B non opto isolato
2 fili + comune, standard
ISO 11898

20K

50K

125K

500K

Morsetti sconnettibili

Nota: baud rate selezionabile tramite parametro.

Nota: il livello fisico del CAN e costituito da wavo con doppino
intrecciato (sia schermato che non schermato)rithp e l'ultimo
elemento della rete deve essere chiuso insereridmiinatore

("impedenza del terminatore & 120).
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4 Interfaccia utente C-PRO KILO
Esistono 3 versioni built-in di C-PRO KILO:
- con visualizzatore alfanumerico 4 x 20 caratteri
- con visualizzatore LED e icone per refrigerazione

- con visualizzatore LED e icone per condizionamento.

La versione cieca e la versione a giorno non digpoa né di visualizzatore né di tastiera e devsse®
utilizzate congiuntamente a un terminale remoto.

Versione con visualizzatore alfanumerico 4 x 20 catteri

| ®®"
. ®c-pro @ ° |

Il display € composto da un visualizzatore alfandooe4 x 20 caratteri, la tastiera da 6 tasti; 3DLE
completano I'interfaccia utente.

La seguente tabella rappresenta il significatdalsi:

TASTO FUNZIONE PRINCIPALE ALTRO

@ Predefinito come UP Funzione secondaria programmabi

Predefinito come DOWN Funzione secondaria progralisma

Predefinito come LEFT

e accensione spegnimento unita (premuto
per 3 s)
 annulla valore / ritorna al menu
precedente (premuto e rilasciato)

©
©
@ Predefinito come RIGHT

Predefinito come ESC
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e comando 1° livello di programmazione
(premuto per 3 s)
» conferma valore / invio comango
(premuto e rilasciato)

@ Predefinito come ENTER

@ @ informazioni di progetto / versioni /
+ revisioni del firmware (premuti per 3 s)

@ comando 2° livello di programmazione
+ (premuti per 3 s)

@ @ comando 3° livello di programmazione
+ (premuti per 3 s)

La seguente tabella rappresenta il significatd_ &£ sul pannello frontale:

LED FUNZIONE

©®

D@ Predefinito (lampeggiante durante la configurazioparametri de

@ controllore)

o< Programmabile

OO Programmabile
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Versione con visualizzatore LED e icone per refrigazione o per condizionamento

Il display € composto da 4 cifre (piu punti deciindl colore rosso e da 16 icone di diverso coltadastiera

composta da 4 tasti.

La seguente tabella rappresenta il significatcdaksi:

nu

(premuto e rilasciato)

ne

TASTO FUNZIONE PRINCIPALE ALTRO
@ Predefinito come UP Funzione secondaria programmabi
@ Predefinito come DOWN Funzione secondaria prograbisa
e accensione spegnimento unita (premuto
- per 3 s)
Predefinito come ESC e annulla valore / ritorna al mer
precedente (premuto e rilasciato)
e comando 1° livello di programmazio
- (premuto per 3 s)
@ Predefinito come ENTER » conferma valore / invio coman(

o

©.©

informazioni di progetto / versioni /
revisioni del firmware (premuti per 3 s)

®.@

comando 2° livello di programmazione
(premuti per 3 s)
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La seguente tabella rappresenta il significatoedethine sul pannello frontale:

ICONA COLORE
Icona Estate (display condizionamento)

o : ) . Verde
Icona circuito 1 (display refrigerazione)
Icona Inverno (display condizionamento)

o . : . Verde
Icona circuito 2 (display refrigerazione)
Icona Ventilatore (display condizionamento) Verde

Icona Circuito di alta pressione (display per gjri

Icona Pompa (display condizionamento)

Icona Circuito di bassa press. (display per réfrig verde

Icona EVCO

Icona Sbrinamento (display per condizionamentp)
Icona Ventilatore (display per refrigerazione)

Icona °F (display per condizionamento)

. . . Rosso
Icona bar (display per refrigerazione)
Icona °C Rosso
Icona manutenzione Rosso
Icona allarme Rosso
Icona 1 Verde
Icona 2 Verde
Icona 3 Verde
Icona 4 Verde
Icona Resistenza (display per condizionamento Verde
Icona compressore (display per refrigerazione)
Icona On-Off Rosso

Pag. 24



5 Espansioni di I/O C-PRO EXP KILO

C-PRO KILO MANUALE HARDWARE

Le espansioni di /0 C-PRO EXP KILO permettono dpa&ndere I'l/O del controllore. Esistono

espansioni, una cieca in contenitore 10 moduli Bldha a giorno montata su base 10 moduli DIN.

E inoltre possibile utilizzare le espansioni @ della serie C-PRO EXP MICRO.

La seguente tabella illustra le caratteristicha@pali di C-PRO KILO:

due tipi d

: . Uscite
: : : Uscita Uscite -
. Alimenta- Ingressi Ingressi : ) digitali
Versione . ) S analogica 1 | analogiche .
zione analogici digitali @ 2 e 30 (relé elettro-
meccanici)
24 VAC/
Cieca 20 ... 60 5 7 Si Su richiesta 7
VvDC
24 VAC/
A giorno 20 ... 60 5 7 Si No 7
VDC

(2) 3 per sonde NTC e 2 per sonde NTC / trasdutaarometrici 0-5 V (su richiesta) / trasduttorRO-mA /
trasduttori 4-20 mA

(2) per il comando del modulo taglio di fase EVDFANiscita optoisolata)

3) 0-10 V o0 4-20 mA (uscite optoisolate; sono @nige tutte e tre le combinazioni).
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®c-pro

C-PRO EXP KILO
Versione cieca

C-PRO EXP KILO
Versione a giorno
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5.1 Collegamento elettrico C-PRO EXP KILO

Di seguito viene rappresentato il layout di coliegato del controllore C-PRO EXP KILO con tabell&atige
al significato degli ingressi e delle uscite.

| riferimenti alle lunghezze dei cavi di collegan@ne caratteristiche generali, tecniche ed ebéttr riportate
al capitolo 3 sono da ritenersi valide anche pesfeansioni di I/O.

N—
alimentazione controliore
A
Every Control Group
T T i
|| DATA| GND| vDC !
:
me L L L L L L
= ~1 G <1 o <1 ~
o o o o o o o
9 © 2 9o o 9 2
= = ~ I~ = = =
Il i) Il < v il Il
o o o o (9] o (9]
T 71 71 s 111 = I s 1 T T ; — T
I[ nor| cor|noz| coz IS | NO3| o3| NO# | cos = | NOS | CO5 | NO6 | 06 v 1| NO7 | NC7 | o7 {175 1| DATA| GND | VO |1
fg=rg———= ,,Jg e —— ,,J%’ ,,,,,,,,,, ,,Jg [ ,Jg e
< g = < g £ < < 3 £ connettore JG
) o & © o ¢ o o & IS
. . . . C . . O c A
X X C X X O X X © I¢] \7
£ £ E £ £ £
Every Control Group
K SR G C-PRO EXP KILO
connettore JB conn. JF
e e e Y et P g L
| I i
}‘ DIl ‘ DIz ‘ D13 ‘ Di4 ‘ DI5 ‘ Dl6 ‘ DI7 ‘COM‘\ Ifove | v= |l
I | | !
24 VAC/20 ... 60 VDC
—_ ~ m < n 0 ~
ol o| o| 2| o 9| ¢
a a a2l 4l a4 Al 4
N T N T < I C N B A )
i)l i)} S i) (=) S i)
S| £ S| £ £] £| &
N
rete

Collegamenti C-PRO EXP KILO
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JA Connettore per i segnali analogici

Conn. Sigla Descrizione
JA-1 | All Ingresso analogico n.1 (per sonde NTC)
JA-2 | A2 Ingresso analogico n.2 (per sonde NTC)
JA-3 | AI3 Ingresso analogico n.3 (per sonde NTC)
JA-4 | Al4 Ingresso analogico n.4 (per sonde NTCduwé®ri 0-20 mA/trasdut
tori 4-20 mA); trasduttori raziometrici 0-5 V sichiesta
JA-5 | A5 Ingresso analogico n.5 (per sonde NTCdué®ri 0-20 mA/trasdutt
tori 4-20 mA); trasduttori raziometrici 0-5 V sichiesta
JA-6 | GND Comune ingressi analogici
JA-7 | +5V Alimentazione trasduttori raziometrici
JA-8 | +12V Alimentazione trasduttori di corrente
JB Connettore per i segnali digitali
Conn. Sigla Descrizione
JB-1 | ID1 Ingresso digitale n.1
JB-2 | ID2 Ingresso digitale n.2
JB-3 | ID3 Ingresso digitale n.3
JB-4 | ID4 Ingresso digitale n.4
JB-5 | ID5 Ingresso digitale n.5
JB-6 | ID6 Ingresso digitale n.6
JB-7 | ID7 Ingresso digitale n.7
JB-8 | GND Comune ingressi digitali
JD: Connettore per l'uscita taglio di fase EVDFAN1dwa analogica 1)
Conn. Sigla Descrizione
JD-1 | VDC Alimentazione modulo taglio di fase EVDFAN
JD-2 | AO1 Uscita modulo taglio di fase EVDFAN1

Per poter utilizzare il modulo taglio di fase EVDRA, & necessario alimentare il controllore e I'esane in

corrente alternata; la fase che alimenta il colureldeve essere la stessa che alimenta I'espansidmodulo.

elli

JE: Connettore per le uscite analogiche 2 e 3 (opfatisp su richiesta, non disponibili nei mod
a giorno
Conn. Sigla Descrizione (Versione V+I)
JE-1 | AO2 0-10VDC
JE-2 | GND Comune uscite analogiche
JE-3 | AO3 4-20mA
Descrizione (Versione I+l)
JE-1 | AO2 4-20 mA
JE-2 | GND Comune uscite analogiche
JE-3 | AO3 4-20 mA
Descrizione (Versione V+V)
JE-1 | AO2 0-10VDC
JE-2 | GND Comune uscite analogiche
JE-3 | AO3 0-10VDC
JF: Connettore per I'alimentazione dell’espansione
Conn. Sigla Descrizione
JF-1 |vO Alimentazione espansione (24VAC / 20 ... 60 VDC)
JF-2 |vO Alimentazione espansione (24VAC / 20 ... 60 VDC)
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JG: Connettore per il collegamento al controllore rdBus)

Conn. Sigla Descrizione
JG-1 | vDC Alimentazione (non utilizzato)
JG-2 | GND Comune
JG-3 | DATA Seriale in tensione
JG: Connettore per il collegamento al controllore (QAN
Conn. Sigla Descrizione
JG-1 | CAN + Connettore per il collegamento dellaasterCAN +
JG-2 | GND Connettore riferimento massa
JG-3 | CAN - Connettore per il collegamento dellasderCAN -

JM-JL-JI-JH : Connessione per le uscite digitali (rele eletionanici)

Conn. Sigla Descrizione
JM-4 | NO1 Contatto normalmente aperto relé n.1
JM-3 | CO1 Comune rele n.1

JM-2 | NO2 Contatto normalmente aperto relé n.2
JM-1 | CO2 Comune rele n.2

JL-4 | NO3 Contatto normalmente aperto relé n.3
JL-3 | CO3 Comune rele n.3

JL-2 | NO4 Contatto normalmente aperto relé n.4
JL-1 | CO4 Comune rele n.4

JI-4 | NO5 Contatto normalmente aperto relé n.5
JI-3 | CO5 Comune relé n.5

JI-2 | NOG6 Contatto normalmente aperto relé n.6
JI-1 | CO6 Comune rele n.6

JH-3 | NO7 Contatto normalmente aperto relé n.7
JH-2 | NC7 Contatto normalmente chiuso relé n.7
JH-1 | CO7 Comune rele n.7
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5.2 Dimensioni / Installazione C-PRO EXP KILO

Di seguito vengono indicate le dimensioni meccamidn C-PRO EXP KILO; le misure sono espresse in
mm (in).

Versioni cieche
10 moduli DIN.
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Versioni a giorno
10 moduli DIN.
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Avvertenze per l'installazione:
- accertarsi che le condizioni di lavoro (temperatiliranpiego, umidita, ecc.) rientrino nei limitidicati
nei dati tecnici
- non installare lo strumento in prossimita di fatitcalore (resistenze, condotti dell’aria calda;. pdi
apparecchi con forti magneti (grossi diffusori, .¢cdi luoghi soggetti alla luce solare direttapggia,
umidita, polvere eccessiva, vibrazioni meccaniclseasse
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- in conformita alle norme di sicurezza, la proteei@ontro eventuali contatti con le parti elettricleye
essere assicurata mediante una corretta installazlello strumento; tutte le parti che assicurano |
protezione devono essere fissate in modo tale dgoter essere rimosse senza l'aiuto di un utensile

Per installare C-PRO EXP KILO, operare come indicai disegni (punti 1 e 2).

NNNNNNRRRNRNNE
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6 Accessori
6.1 Terminali utente (IntraBus)
| terminali utente permettono di gestire a distaihzantrollore (visualizzazione e comandi). Esmsialue tipi

di interfacce, una a pannello e una da paretetdrfiaccia va collegata all’apposito connettorealsériale (in
tensione) dei controllori C-PRO KILO.

V LEDi
Versione a pannello

7

Qc-pro

V WALL
Versione da parete
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6.1.1 Dimensioni/ installazione V LEDi

Di seguito vengono indicate le dimensioni meccamidhV LED:i; le misure sono espresse in mm (in); ipe
fissaggio, utilizzare le staffe a scatto in dotagio

~N
J/

f

33.5(1.318)

. I

«——73.0 (2874)—»] -« 75.0 (2.952)—»

N
D == ———}
oo

L X Red
000
o
0o
oo
oo
000
OO

B
o
0
)

dima di foratura l

<7A+>

DIMENSIONE MINIMA TIPICA MASSIMA
A 71.0 (2.795) 71.0 (2.795) 71.8 (2.826)
B 29.0 (1.141) 29.0 (1.141) 29.8 (1.173)

6.1.2 Collegamento elettrico V LEDi

Di seguito viene rappresentato il layout di coliegato del terminale utente V LEDi con tabella igkagl
significato del connettore.

Every Control Group

connettore CI
|
|
|
e L L L L L0
= ~ - - o ) ~
o o o o o o o
o} o] < 2 2 o} o
% T & T T % 5
3 3 3 3 3 3 3
| (=l 1= | 1= T T T T
i| nor| cot|noz| coz|jS | No3 | co3| Nos | cot S | NOs | cos| Nos| cos g } NO7| NC7 | co7 B }DATA GND | vDC }
= =tg==5 T e I o g [ =1§e) Lt Jie L1
< < 2 < < 2 < <3 < % connettore JG
® o0 2 @ o 2 © o £ © <
. . C c . S < A
% % 5 % % S % X O x| 9 \/
E E E E E E E
Every Control Group
Ki K2 K3 Ka K5 K6 K7 C-PRO KILO
connettore JA connettore JB conn. JC connettore JD_ connettore JE connettore JF
V7T 71 1 | —T 71T 71T 1 717 | [ T T T
Woan| Az | as| a4 as|6ad| sy |vizv]l o | oz | o | o | os | oe| oz |com! ____ lvoc| ot 1] Aoz } v= | ve }
! [ [Eissnsunl [}

carico 8

alimentazione

Collegamento di C-PRO KILO a V LEDi
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Connettore CI: Connettore per il collegamento al controllore
Conn. Sigla Descrizione
Cl-1 1 Alimentazione V LEDi (12 VDC); la tastieraeme alimentata dal
controllore
Cl-2 2 Comune
Cl-3 3 Seriale in tensione EVCO

6.1.3 Interfaccia utente V LEDi

Il display € composto da 4 cifre (piu punti deciimdi colore rosso e da 6 icone; la tastiera € austgpda 4
tasti.

La seguente tabella rappresenta il significatcalsi:

TASTO FUNZIONE PRINCIPALE ALTRO
@ Predefinito come UP Funzione secondaria programmabi
@ Predefinito come DOWN Funzione secondaria progralisma

* accensione spegnimento unita (premuto

Predefinito come ESC per 3 s)

e annulla valore / ritorna al menu
precedente (premuto e rilasciato)

e comando 1° livello di programmazione

Predefinito come ENTER (premuto per 3 s) o
« conferma valore / invio comando

(premuto e rilasciato)

@ @ informazioni di progetto / versioni /
+ revisioni del firmware (premuti per 3 s)

+ comando 2° livello di programmazione

(premuti per 3 s)
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La seguente tabella rappresenta il significatd_&£) sul pannello frontale:

ICONA COLORE
Icona Estate Rosso
Icona Inverno Rosso
Icona Compressore Rosso
Icona Pompa Rosso
Icona Sbrinamento Rosso
Icona Allarme Rosso

6.1.4 Dimensioni e installazione V WALL

Di seguito vengono indicate le dimensioni meccamidhV LEDi; le misure sono espresse in mm (in); ipe
fissaggio, utilizzare tasselli e viti.

( A

|

|
70 mm
2.75in

29.0 mm
: e —
}‘» 1.14in >

Pag. 35



C-PRO KILO MANUALE HARDWARE

6.1.5 Collegamento elettrico V. WALL quando il terminale utente dispone di alimentazione
indipendente

Di seguito viene rappresentato il layout di coliegato del terminale utente V WALL con tabella rigfatal
significato del connettore.

La lunghezza massima dei cavi di alimentaziondatetinale utente € di 1 m; la lunghezza massimaalgidi
collegamento tra C-PRO KILO e V WALL é di 30 m.

Realizzare il collegamento tra C-PRO KILO e V WALItlizzando un doppino twistato; accertarsi che il
doppino non scorra in prossimita di parti in tensio

A
evcoD
Every Control Group
_ connettore €I _
| |
| 112314
12 VAC
we L L L L L L
= ~ ™ - o < ~
o o o o o o o
o o EY Y Y o o
5] 5 5 T T 5 IS
3 [ 3 S 3 3 3
rete
| (= 1S ] 1= T T T T
i| No1 | coi N0z | coz||S || NO3| cO3 | No+| co4 S | Nos | cos | Noe| cos || o | o7 | wer | cor s ||| avo | voc |
= t=— | ===l e | S L g L1
< < 2 < < 2 < < T “ < % connettore JG
© @ 2 © w 2 ® © g @ g a
% % S % % S % X U X| S \7
£ £ E E E E £
Every Control Group
KT K2 K3 [ K5 K6 K7 C-PRO KILO
connettore JA connettore JB conn. JC connettore JD _ connettore JE connettore JF
T =57 7 7 7 177 I e e B B B B e e | = N T
N an| az| a3 | as| as|enp|+sv |+12v|l !l on | oz | o | o |os|os|or|com|! —___ llvoc|aor]lif aoz|enp| ao3|i vs s |l
! (I [ snssanlill [ !

o1

mmmmmmm

ingre:

EVDFANT
carico 8

alimentazione

Collegamento di C-PRO KILO a V WALL quando il termaie utente dispone di alimentazione indipendente

Connettore CI: Connettore per il collegamento al controllore

Conn. Sigla Descrizione
Cl-1 1 Alimentazione terminale utente (12 VAC)
Cl-2 2 Alimentazione terminale utente (12 VAC)
Cl-3 3 Seriale in tensione EVCO
Cl-4 4 Comune
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6.1.6 Collegamento elettrico V WALL quando il terminale utente e alimentato dal controllore

Di seguito viene rappresentato il layout di coliegato del terminale utente V WALL con tabella rigfatal
significato del connettore.

La lunghezza massima dei cavi di collegamento tRRO KILO e V WALL e di 1 m.

Realizzare il collegamento tra C-PRO KILO e V WALItlizzando un doppino twistato; accertarsi che il
doppino non scorra in prossimita di parti in tensio

Collegamento di C-PRO KILO a V WALL quando il termaie utente viene alimentato dal controllore

A
Every Control Group
connettore Cl
—————————— A
| |
| 11234
e L L L0 L L
= ~ ™ - o ) ~
o o o o o o o
o] o} 2 g £ e} v}
T 5 T % % T %
3 S 8 3 S 3 3
| (= 1= | 1= T T T T
|| Not| cor[noz | coz||S || No3| co3 | No4| co4 [|S | Nos | cos| Nos | cos|j o I|No7| Ne7 | cor i || DATA| GND| vDC |
=== g b L ¢ I M —IS L L Jig L __L_J
< < 2 < < 2 < < § “ < % connettore JG
) o 2 © o £ © o & o ¢
. c . . C . ., C . < A
% X S % % 5 % %x O x| S \/
E E E E E E E
Every Control Group
K K2 K3 K4 K5 K6 K7 C-PRO KILO
connettore JB conn. JC connettore JD_ connettore JE connettore JF
777777777777777777777 | T 71 T
N on| oz |os|os|os|oe|or|covl —____ llvoc|aor|l|aoz|eap| Aoz i } vs | v }
| | ol | I} I

ol

mmmmmmm
a

ingre:
EVDFANI
carico 8

alimentazione

Connettore CI: Connettore per il collegamento al controllore

Conn. Sigla Descrizione
Cl-1 1 Alimentazione terminale utente (12 VDC)
Cl-2 2 Comune
Cl-3 3 Seriale in tensione EVCO
Cl-4 4 Comune
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6.1.7 Interfaccia utente V WALL

Il display € composto da 4 cifre (piu punti deciimdi colore rosso e da 6 icone; la tastiera € austgpda 4
tasti.

[ ©©
©®

OC-pro

La seguente tabella rappresenta il significatcalsi:

TASTO FUNZIONE PRINCIPALE ALTRO
@ Predefinito come UP Funzione secondaria programmabi
@ Predefinito come DOWN Funzione secondaria prograbilema

* accensione spegnimento unita (premuto

Predefinito come ESC per3s) )
« annulla valore / ritorna al menu

precedente (premuto e rilasciato)

e comando 1° livello di programmazione

Predefinito come ENTER (premuto per 3 ) .
« conferma valore / invio comando
(premuto e rilasciato)
@ @ informazioni di progetto / versioni /
+ revisioni del firmware (premuti per 3 s)
comando 2° livello di programmazione
@, Prog

(premuti per 3 s)
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La seguente tabella rappresenta il significatd_ &£ sul pannello frontale:

LED COLORE
LO Rosso
L1 Rosso
L2 Rosso
L3 Rosso
L4 Rosso
LS Rosso
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6.2 Terminali utente (CAN)

Le interfacce utente permettono di remotare a nlzstalal controllore il display di visualizzazionéadastiera.
L’interfaccia V-VIEW (con un visualizzatore alfanemco LCD 4 x 20 caratteri) va collegata alla pactaN
dei controllori C-PRO KILO. Su richiesta é dispadtebanche linterfaccia utente V GRAPH (con un désp
LCD grafico 240 x 128 pixel).

6.2.1 V-VIEW

L’interfaccia utente & progettata utilizzando $tema di sviluppo UNI-PRO e utilizza una tecnologide
“browser” per caricare le pagine del controllord®RO KILO e rinfrescare i valori delle variabili viglizzate.
Il terminale si interfaccia direttamente con il tmfiore senza nessun software da scaricare.

Tipiche Funzionalita implementabili sono:

. navigazione intuitiva “stile browser”
. utilizzo di combo (testo o icone)
. utilizzo di tabelle con possibilita di scroll.

6.2.1.1Interfaccia utente V-VIEW

V-VIEW
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La seguente tabella rappresenta il significatcalsi:

TASTO

FUNZIONE PRINCIPALE

FUNZIONE SECONDARIA

Predefinito come UP

Programmabile

Predefinito come DOWN

Programmabile

Predefinito come LEFT

Programmabile

Predefinito come RIGHT

Programmabile

Predefinito come ESC

Comando Stand-By

Predefinito come ENTER

Comando 1° livello Prograrnioiae

Programmabile

Tacitazione/Riconoscimento allarmi

Programmabile

Programmabile

Programmabile

Programmabile

GEONCNORGEORONORORORCNC

Programmabile

+

Comando Configurazione parametri del
controllore

Comando 2° livello Programmazione

©®©
©©®©

+

Comando 3° livello Programmazione

La seguente tabella rappresenta il significatd_&£) sul pannello frontale:

@ S -
-
- L -

L2

L4

L1

L3

LS

LED FUNZIONE

Predefinito (lampeggiante durant
LM la configurazione parametri del
controllore)

LS Programmabile

LP Programmabile

LO Programmabile

L1 Programmabile

L2 Programmabile

L3 Programmabile

L4 Programmabile

L5 Programmabile
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6.2.1.2Collegamento elettrico V-VIEW

A
)V mmm
Every Control Group

V-VIEW

o
z
O

6.2.1.3Caratteristiche V-VIEW

Caratteristiche generali

Every Control Group

CONTROLLORE

Riferimenti normativi per la sicurezza

EN 60730-1

Scopo del dispositivo

Interfaccia utente per Calldri programmabili della
famiglia C-PRO MEGA

Dispositivoelettronico di comando

Da integrare in un’apparecchiatura

Connessioni

Morsettiere estraibili passo 5mm

Limiti temperatura di immagazzinamento

-20T70 (B90% non condensante)

Limiti temperatura ambiente

0T50 (@UR<90% non evsdnte)

Classe secondo la protezione contro le scossediett

Un dispositivo di comando integrato assume la
classificazione dell’'apparecchiatura con la quale é

integrato
PTI dei materiali utilizzati per I'isolamento >250
Contenitore
Montaggio A pannello

Contenitore

Termoformato 160 mm x 160 mm

Caratteristiche elettriche

Alimentazione (Ingresso) pricipale 12Vvdc, 0.2A
CPU Microcontrollore 16 bit
Frequenza oscillatore 16 MHz
EEPROM Memoria per i parametri 256 byte
Numero 1
Tipo CAN V2.0B
non opto isolato
Layer fisico 2 fili + comune, standard 1SO 11898
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Seriale Comunicazione
CAN

Baud rate (L massima = 10 m) 20K

Baud rate (L massima=5 m) 50K

Baud rate (L massima =2 m) 125K

Baud rate (L massima=1 m) 500K

Connettore Morsetti sconnettibili

Nota: baud rate selezionabile tramite parametro

Nota: Il livello fisico del CAN é costituito da wavo con doppino intrecciato (sia
schermato che non schermato). Il primo e l'ultinen@ento della rete deve essere
chiuso inserendo il terminatore (L'impedenza dei@atore & 12Q2).

Un secondo doppino intrecciato viene usato peitiehtazione e la massa

Buzzer Numero 1

Modulo LCD Alfanumerico 4 x 20 retroilluminato 1

Tastiera Tasti 12
Led 9
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6.3 Regolatore di velocita a taglio di fase EVDFAN1

EVDFANL1 é un regolatore di velocita a taglio didgser il pilotaggio di ventilatori monofase (veatdri con
un assorbimento massimo di corrente pari a 5 A).

E I'ideale per il pilotaggio dei ventilatori di cdansazione / evaporazione di una centrale frigarife

Per poter utilizzare il modulo taglio di fase EVDNA, € necessario alimentare il controllore in cotee
alternata; la fase che alimenta il controllore dessere la stessa che alimenta il modulo.

EVDFAN1
Regolatore di velocita a taglio di fase

Il modulo ventole e disponibile in versione a gmm viene montato su di una base plastica adafissalygio
su guida DIN.
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6.3.1 Collegamento elettrico EVDFAN1

Di seguito viene rappresentato il layout di coliegato del modulo EVDFAN1 con tabella relativa al
significato dei connettori.

e L L L L L0
= ~ ™ - ) ) ~
o o o o o o o
5} o £ o o £ v}
3 ki 5 g g 5 z
3 3 S 3 8 S S
T T T — T T T — T T S T T =TT T T T
} NO\‘CDV‘NOZ‘CDZ E } oz‘coz‘mm‘coq E }‘Nos‘cos‘moa‘coe“] \‘NCW‘ ‘cm \% \‘DATA‘GND‘\/DC‘\
] SN N UL | S S S = S S 15 L__1__lig L
< < 2 < < 2 < < T “ < % connettore JG
© o 2 ) o 2 © ) g © g a
s . © s c .
X X S X X G X X O X S \/
E E E E E E E
Every Control Group
Ki K2 K3 K4 K5 K6 K7 C-PRO KILO
connettore JB conn. JC connettore JD_ connettore JE connettore fF
I e B e e e S i | =T T e
Il o | b2 | o3 | o4 | ois | o | o7 |com|! ____lvoc| aor |l 1] a0z |GNp| A3 |1 v [ v
[ |l | [ I

carico 8

alimentazione

A 3

V carico
evCoD - {D——|
Every Control Group —|

EVDFAN1 |
I 5F—mmmmm
L;« T fase

Collegamento di C-PRO KILO a EVDFAN1

Morsetti 1 e 2 Ingresso comando (morsettiere sconnettibile Plpen
Morsetto Sigla sul Descrizione
controllore
1 VDC Alimentazione modulo taglio di fase (12VDC)
2 AO1 Ingresso comando taglio di fase
Morsetti 3, 4, 5 e 6 Connettori di potenza (FAST-ON)
Conn. Sigla Descrizione
3 - Carico
4 - Carico (Neutro)
5 - Neutro 230 VAC
6 - Fase 230 VAC
Esempio:
VAC =230 VAV
I max. =5 A

VA (max.) =230 x 5 = 1150 VA
W (max.) = 230 x 5 x cgs= 1150 W se ca@s=1
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6.4 Accessori per la supervisione e per il monitoraggio

Questi moduli permettono la conversione dei segialil TL a RS-485 (con o senza optoisolamento) ger |
supervisione con protocollo MODBUS.

| moduli si collegano all'apposito connettore AMPidkb-match 6 vie presente nel controllore; questo

connettore e condiviso con la chiave programmazimer@ametri e con i tools per la programmazioneadell
memoria flash del controllore.

6.4.1 Interfaccia TTL/RS-485 non optoisolata

)

EVIF20TSX
Interfaccia TTL / RS-485 non optoisolata

6.4.2 Interfaccia TTL/RS-485 optoisolata

EVIF21TS7I
Interfaccia TTL / RS-485 optoisolata

Pag. 46



C-PRO KILO MANUALE HARDWARE

6.4.3 Collegamento elettrico EVIF21TS7I

Di seguito viene rappresentato il layout di coliegato dell'interfaccia EVIF21TS71 con tabella relatal
significato dei connettori.

al controllore alimentazione

\ [
75|77

A
EeVvCoD
Every Control Group

EVIF21TS

11713
]

+ |

j:l terminazione inserita

shield — A

[
rete RS-485

Connettore
Conn. Sigla Descrizione
11 + RS-485 (+)
13 - RS-485 (-)
15 shield schermo
75 alimentazione 230 VAC
77 alimentazione 230 VAC
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6.5 Accessori per la programmazione

6.5.1 Chiave di programmazione EVKEY

La chiave di programmazione EVKEY permette il dovad / upload dei parametri di configurazione (anche
con controllore non alimentato; in questo casoces®ario utilizzare I'alimentatore EVPS).

La chiave va collegata all’apposito connettore AMRro-match 6 vie impiegato anche per la superuisio
per la programmazione.

EVKEY
Chiave di programmazione

6.5.2 Dimensioni EVKEY

Di seguito vengono indicate le dimensioni meccamidhEVKEY; le misure sono espresse in mm (in).

I__H_'I__I 1

4R o
O 84.5 (3.326)

13.5 (0.531)—— Li <«—355 (1.397)J
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6.5.3 Kit per programmazione EVPROG

Il kit di programmazione EVPROG permette il dowrdoael programma nella flash del controllore
C-PRO KILO (anche con controllore non alimentato;qguesto caso € necessario utilizzare 'alimergator
EVPS).

EVPROG va collegato all'apposito connettore AMP mmimatch 6 vie impiegato anche per la chiave
programmazione parametri e/o supervisione.

Il kit & composto dai seguenti elementi:

1. Interfaccia EVIF20TRX.

2. Adattatore a vaschetta PONY PROG (9 poli— RJ 11

3. Cavo telefonico ECCC506.

Predisposizione dell'hardware del kit EVPROG:

1. Collegare I'adattatore a vaschetta PONY PRO#Gseltiale del computer.

2. Collegare l'interfaccia EVIF20TRX al connettgk®P micro-match del controllore.

3. Collegare un capo del cavo telefonico ECCC5(0adattatore a vaschetta Pony Prog e l'altro capo
all'interfaccia EVIF20TRX.

©q
©q
()
o ®
)
RJ11 / DB-9 Micro-Match / RJ11
EVPROG

Kit di programmazione
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7 Collegamento in CAN

C-PRO KILO pu0 essere collegato ad altri contraller moduli di espansione e ad uno o piu terminali
utilizzando la seriale CAN. La comunicazione CANilizea lo standard 1SO11898 che sfrutta una
comunicazione a due fili bilanciata, molto similatandard RS-485.

Il bus deve essere terminato ad entrambi gli estdeta rete con delle resistenze di valore raceuhato di

120-1240hm:

CAN CAN
NODE NODE
(C-PRO (V-VIEW)
KILO)
CAN+
1200hm 1200hm
CAN- T
CAN
NODE
(C-PRO EXF
KILO)

Nel caso di collegamento di un terminale utentea @lbrta CAN € necessario fornire I'alimentazione a
guest’ultimo, secondo la seguente tabella:

C-PRO KILO Terminale (per esempio V-VIEW)
PA 1 (VCD) alimentato a parte

C3-1 (CAN+) PA 2 (CAN+)

C3-3 (CAN-) PA 3 (CAN-)

C3-2 (GND) PA 4 (GND)

Il numero massimo di espansioni e terminali pecamtrollore e 32.

Il numero massimo di controllori per un terminatente V-VIEW é 2.
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7.1 Cenni sui parametri macchina relativi alla configuazione
della rete CAN

Per accedere alla procedura di impostazione danpetri macchina relativi alla configurazione dette CAN:

Con interfaccia utente integrata nel controllofeult-in”) o remota:

1. Assicurarsi che il controllore e I'interfaccitente siano accesi e correttamente collegati.

2. Tenere premuti i tast@ e @ per 2 s: verranno visualizzate le prime voci dispii
(le voci sono relative al controllore; per visaahre le voci relative allinterfaccia utente,
ripetere I'operazione da reset).

Per impostare i parametri macchina relativi allafitprazione della rete CAN:

1. Premere e rilasciare |l tas@ per selezionare la voce “CAN”.

2. Premere e rilasciare |l tast@: se si stanno visualizzando i parametri di retéatine al
controllore, verra visualizzata la voce “Input &asrd”; in tal caso assumono significato i
punti 3. e 4. (in caso contrario, passare diregtatmal punto 5.).

3. Premere e rilasciare |l tas@: il cursore lampeggia.
4, Premere e rilasciare |l tas@ per impostare -19.
5. Premere e rilasciare |l tas@: verranno visualizzate le prime voci disponibili.

Per selezionare un parametro:

1. Premere e rilasciare il tas@.

Per modificare un parametro:

1. Premere e rilasciare |l tas@: il cursore lampeggia.

2. Premere e rilasciare |l tas@ o il tasto per impostare il valore desiderato.
3. Premere e rilasciare |l tas@ per confermare la scelta effettuata.

4, Interrompere l'alimentazione del controllore.

Per uscire anzitempo dalla procedura:

1. Premere e rilasciare ripetutamente il t.

| principali parametri di rete CAN sono i seguenti:

. My Node (rappresenta 'identificativo del mitterdei dati).
. Network Node (rappresenta I'identificativo destieatari dei dati)
. Baud rate (rappresenta la velocita di trasmissiatei dati; inizialmente pud servire lasciare

guesto valore impostato a Auto; cosi facendo ispdsitivo effettuera automaticamente dei
tentativi di connessione a diverse velocita).

. Master (definisce il comportamento in rete). Sa&star interroga gli elementi in rete per diagnastie
la presenza. Un controllore che usa le espansewa dvere Master = TRUE.
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Per impostazione predefinita:

. il parametro My Node di un controllore &€ impostatl
. il parametro My Node di un’espansione & impostafo
. il parametro My Node di un terminale utente € astato a 99.

Ogni dispositivo in rete rappresenta un nodo (iheto massimo di nodi € 32); ogni nodo ha un ideatif/o
(My Node,; il range di questo identificativo va da 127).

Ogni dispositivo in rete deve essere istruito irritneai componenti della rete attraverso i paramgatwork
Node.

Esempio:
Se si dispone di un controllore, di un’espansiorgi an terminale utente, operare sul controllore medo
indicato:

1. Assegnare al Network Node [ 1 ] I'indirizzo Z@pansione).
2. Assegnare al Network Node [ 2 ] I'indirizzo 9Btérminale utente).

Operare analogamente per I'espansione e per ilnalenutente.

ATTENZIONE: i parametri di rete potrebbero essere sovrasdattsoftware applicativo.
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Manuale hardware di C-PRO KILO.
Versione 1.01 di Gennaio 2009.
Codice 114CPRKHWIO1.

File 114CPRKHWIOL1.pdf.

La presente pubblicazione € di esclusiva propiietéo la quale pone il divieto assoluto di riproduz e divulgazione se non espressamente autoridaaa/co
stessa. Evco non si assume alcune responsabilitéeiitto alle caratteristiche, ai dati tecnici goassibili errori riportati nella presente o deritiagll’'utilizzo della
stessa. Evco non puo essere ritenuta responsabildapni causati dall'inosservanza delle avverteRzeo si riserva il diritto di apportare qualsiasodifica senza

preavviso e in qualsiasi momento senza pregiudieazaratteristiche essenziali di funzionalitaeueezza.
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