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C-PRO NANO RACK E C-PRO MICRO RACK MANUALE APPLICATIVO

Importante

Leggere attentamente queste istruzioni prima dsttillazione e prima dell’'uso e seguire tutte lecatenze per l'installazione e per il

collegamento elettrico; conservare queste istruzion lo strumento per consultazioni future.

Lo strumento deve essere smaltito secondo le norma locali in merito alla raccolta delle apparecchature elettriche ed

elettroniche.
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1 GENERALITA’

1.1 Descrizione

Questa applicazione utilizza controllori della Bn€-PRO NANO e C-PRO MICRO per la gestione di una
centrale frigorifera composta da uno o due cir@ati un numero massimo di 4 compressori.
La funzione richiesta al sistema di controllo diaucentrale frigorifera & la gestione dei comprasger |l
mantenimento della pressione di evaporazione arealesiderato; piu approfonditamente, deve gaeafdi
produzione di freddo ad esempio per la conservazibbigeneri alimentari.
Per questo e richiesta la generazione di freddmado continuo, con un processo che deve svolgersias
interruzioni, se non per normali operazioni di manaione. | controllori C-PRO NANO e C-PRO MICRO
dedicano a questi aspetti la massima attenziorsteryo tutte le parti del circuito frigorifero, ni@nendo le
condizioni richieste con la maggior efficienza pbgs (maggiore rendimento = minori costi di eseia),
trattando al meglio gli organi meccanici, per ldudione dei guasti (ad esempio, meno spunti = NS
meccanico). Per il controllo della pressione o terafura si puo scegliere tra due tipi di regolagion

[0 Banda Laterale

U Zona Neutra
Per ogni circuito sono gestite le sicurezze in moda segnalare tempestivamente gli eventuali
malfunzionamenti. Ad ogni sicurezza €& associat@anticolare allarme che verra segnalato per ideat# il
tipo di guasto. Alcuni allarmi avranno come consawa il blocco dei dispositivi meccanici, per engta
ulteriori guasti. Altri avranno come conseguenzastda segnalazione, senza prendere provvedimehti su
funzionamento della macchina.
L’applicativo dispone di un’interfaccia utente ngabile con cui e possibile definire e impostardi tut
parametri di configurazione e funzionamento, diinsguattro livelli principali:

U Utente

0 Manutentore

O Installatore

U Costruttore
Ognuno dei livelli e protetto da una password digeA livello costruttore, I'interfaccia utente wadizza una
serie di maschere di configurazione modificabilizavd) che permettono di impostare facilmente ihewo di
circuiti, compressori, ventilatori e le rispettiwcurezze che si vogliono utilizzare per la praieei dei
dispositivi meccanici.
E sempre presente un’uscita TTL per il collegamahistema di supervisione RICS (attraverso uetfatcia
TTL/RS-485) o ad altri BMS.
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C-PRO NANO RACK

LLLLELEL. CLLLELEL.
K f

C-PRO MICRO RACK C-PRO MICRO RACK C-PRO MICRO RACK
Versione built-in Versione cieca Versione a giorno
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2 Applicazioni

E possibile collegare al controllore un’espansiarerelé tramite protocollo proprietario IntraBus.

Si ipotizza la gestione di tre tipi di centrale:

1)

2)

3)

Applicazione 1: C-PRO NANO RACK o C-PRO MICRO RACK (per centrali monocircuito)
Totale uscite digitali= 6

Totale ingressi digitali = 5

Totale ingressi analogici = 4

Totale uscite analogiche2=PWM (+2 opzionali).

Applicazione 2: C-PRO NANO RACK o C-PRO MICRO RACK + espansione C-PRO EXP
MICRO (per centrali bicircuito con condensazione uica)

Totale uscite digitali = 12

Totale ingressi digitali = 10

Totale ingressi analogici = 8

Totale uscite analogiche = 2 PWM (+2 opzionali).

Applicazione 3: C-PRO NANO RACK o C-PRO MICRO RACK + espansione C-PRO EXP
MICRO (per centrali bicircuito con condensazione sparata)

Totale uscite digitali = 12

Totale ingressi digitali = 10

Totale ingressi analogici = 8

Totale uscite analogiche = 2 PWM (+2 opzionali).
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Applicazione 1a: utilizzo di C-PRO NANO RACK (cealie monocircuito)

Per impostazione predefinita C-PRO NANO RACK é aunfato per gestire centrali frigorifere monocitoi
le utenze riportate nel disegno sottostante faiieomento proprio alle impostazioni predefinite.

alta P mandata

termica vent. 1
termica vent. 2

\tqmica comp. 1

alimentazione

1123

evcoD

Every Control Group

2 EVDFAN C-PRO NANO RACK

Ks

K6 ki k2 L K3 K4
j < < < « <
m m N N N
1] [\] © 1] [\]
£ El E| E ‘ £
12| 11 918716543

QL

3 -~
O .
= o| c
2 €| €
= o [e]
4w} o o

rete elettrica 1 l
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2.1 Applicazione 1b: utlizzo di C-PRO MICRO RACK (centrale
monaocircuito)

Per impostazione predefinita C-PRO MICRO RACK éfitpmato per gestire centrali frigorifere monociito)
le utenze riportate nel disegno sottostante faiiaomento proprio alle impostazioni predefinite.

rete elettrica
= £ g 5 S
o) 8 > > [e))
v ®
t 1 t
112131456789 11(12
< < < < <
m m m < m
% x % % %
] L] ] c c
£ £ £ £ £
K1 K2 K3 K4 K5 K6
A
Every Control Group
] ‘ C-PRO MICRO RACK
1
16
o 1123
alimentazione
gl B
gl gl ¢
c| O
==
T 1
—1 1,1/

alta P mandata
termica comp. 1

termica comp. 2

termica vent. 2
termica vent. 1
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2.2 Applicazione 2a: utlizzo di C-PRO NANO RACK con

'espansione di /0 C-PRO EXP MICRO (centrale bicrcuito con
condensazone unica).

Per impostazione predefinita C-PRO NANO RACK é agunfato per gestire centrali frigorifere monocitoyi

le utenze riportate nel disegno sottostante fanfeximento a un esempio di centrale bicircuito con
condensazione unica.

12]3

A
evcCo
Every Control Group
a EVDFANI C-PRO NANO RACK
Ks

K6 K1 K2 { K3 K4

AN

(o] [o]alrTe[s o]z 1]
1 [ ]

[el7]efo] []1

max. 3A | N

max. 3 A

max. 2 A
max. 2 A
max. 2 A

compressori del compressori del
circuito 1 circuito 2

ali

imentazione
(12 VCA/CQ)

al
{

imentazione
12 VCACC)

rete elettrica

Le alimentazioni di C-PRO NANO RACK e di C-PRO EXPMICRO devono essere tra loro
galvanicamente isolate.
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2.3 Applicazione 2b: utilizzo di C-PRO MICRO RACK con

'espansione di /0 C-PRO EXP MICRO (centrale bicrcuito con
condensazone unica).

Per impostazione predefinita C-PRO MICRO RACK éfitpmato per gestire centrali frigorifere monociito)

le utenze riportate nel disegno sottostante fanfeximento a un esempio di centrale bicircuito con
condensazione unica.

all. circuito 1

EN
o |
N
N
o |
o]

max. 3A | N

max. 3A [N

=
&

N
max. 4 A
> &

Every Control Group

111 C-PRO MICRO RACK

112]3

1 2]3

alimentazione al
(12 VCA/CQ) (

imentazione
12 VCA/CQ)

rete elettrica

Le alimentazioni di C-PRO MICRO RACK e di C-PRO EXP MICRO devono essere tra loro
galvanicamente isolate.
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2.4 Applicazione 3a: utilizzo di C-PRO NANO RACK con

I'espansione di I/O C-PRO EXP MICRO (centrale bicrcuito con
condensazone separata).

Per impostazione predefinita C-PRO MICRO NANO éfigurato per gestire centrali frigorifere monociito

le utenze riportate nel disegno sottostante fanfeximento a un esempio di centrale bicircuito con
condensazione separata.

rete elettrica

. RIE
EVCcoD N
by Contal Groes J
2 EVDFANI C-PRO NANO RACK éé
K6 ‘(\ < G K4 K7 K8 K9 K10 K11 K12
%o: <| <] « \\K‘: \\
" o "
x x x %X %X
AR HE |
[12] 1] \9\8\7\6\5\4\3\2\
e
|
sl 1 del ori del
to 1 to 2

ﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁ \'Yv ntazi
mz VCA/CC) (12 \/(/-\/(O

Le alimentazioni di C-PRO NANO RACK e di C-PRO EXPMICRO devono essere tra loro
galvanicamente isolate.
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2.5 Applicazione 3b: utilizzo di C-PRO MICRO RACK con
I'espansione di I/O C-PRO EXP MICRO (centrale bicrcuito con
condensazone separata).

Per impostazione predefinita C-PRO MICRO RACK efigamato per gestire centrali frigorifere monociitox

le utenze riportate nel disegno sottostante fanfeximento a un esempio di centrale bicircuito con
condensazione separata.

ventilatori del ventilatori del
circui ito 1 circui ito 2

all. circuito 1

2 IREEE
| I ]
m m
i %
L [
K1 K2 K3 K K5 K6 K7 K8 K9 K10 K1 K12
A
2 EVDRANT (V=
Every Control Group
= ‘ C-PRO MICRO RACK
1

2|3

alimentazione alimentazione
(12 VCA/CQ) (12 VCA/CQ)

Le alimentazioni di C-PRO MICRO RACK e di C-PRO EXP MICRO devono essere tra loro
galvanicamente isolate.
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2.6 Collegamenti elettrici dei controllori

Di seguito viene rappresentato il layout di coliegato dei controllori con tabelle relative al sigrato degli
ingressi e delle uscite.

connettore 4 connettore 5

I ———————————— e ———

11213
2]s]
—
‘@
=
=
| =
‘N
B
=
15
=
g’
H
|
|
|

Every Control Group

C-PRO NANO RACK

connettore 3
(su richiesta)

K5
o K6 K1 K2 L K3 K4
Eh < <| << <
ﬁ} } e N NN (g@\]
OB | o | .
QL,4 [~ [~ [~ [~ [~
s| | | &|g/&g] [ [g]|"|

-

connettore 1
Collegamenti C-PRO NANO RACK

connettore 1

e ———————————

K1 K2 K3 K4 K5 K6
connettore 3

R (su richiesta) <

\/ T | =

eVvCeD [1]2]3] He

Every Control Group  |‘——7—7"7—" \ | }g

S K

C-PRO MICRO RACK g

e[ is[1a[ 3] 12] ]10] 9 | T TA1la4l | ©
[1]2]3]
connettore 4 connettore 5

Collegamenti C-PRO MICRO RACK
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Connettore 1 C-PRO NANO RACK:

Connessione per le uscite relé; tra parentesenzg
associata per impostazione predefinita

Conn. Sigla Descrizione

Ci1-1 | DO4 Contatto normalmente aperto relé n.4 {}atote 2)
C1l-2 | D03 Contatto normalmente aperto relé n. 3t{laore 1)
C1-3 | COMUNE 1 Comune rele n.1,2,3,4

Cl1l-4 | DO5 Contatto normalmente aperto relé n.5

C1-5 | DO2 Contatto normalmente aperto rele n.2 (cesgore 2)
Cl-6 | DO1 Contatto normalmente aperto rele n.1 (cesgore 1)
C1l-7 | COMUNE 1 Comune rele n.1,2,3,4

C1-8 | COMUNE 1 Comune rele n.1,2,3,4

C1-9 | COMUNE DO5 Comune rele n.5 (non utilizzato)

C1-10 | Non usato Non usato

C1-11 | DO6 Contatto normalmente aperto relé n.arfak globale)

Connettore 1 C-PRO MICRO RACK:

Connessione per le uscite rele; tra parentesenzd
associata per impostazione predefinita

Conn. Sigla Descrizione

C1-1 | DO1 Contatto normalmente aperto relé n.1 (cesgore 1)
Cl1l-2 | COMUNE DO1 Comune rele n.1

C1-3 | DO2 Contatto normalmente aperto rele n.2 (cesgore 2)
Cl1l-4 | COMUNE DO2 C Comune rele n.2

C1-5 | DO3 Contatto normalmente aperto relé n.3 {(\aote 1)
C1-6 | COMUNE DO3 Comune rele n.3

C1l-7 | DO4 Contatto normalmente aperto relé n.4 {\atote 2)
C1-8 | COMUNE DO4, DO5 | Comune relé n.4,5

C1-9 | DO5 Contatto normalmente aperto relé n.5 (ridizzato)
C1-11 | DO6 Contatto normalmente aperto relé n.arfak globale)
C1-12 | COMUNE DO6 Comune rele n.6

Connettore 2:

Connessione per la chiavetta di upload/downloa@rpatri e/o uscita pé
modulo RS485
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a

Connettore 3: Connettore per l'uscita analogica (opzionale, dmponibile nelle versioni
giorno)
Conn. Sigla Descrizione (Versione V+I)
C3-1 | AO2 0-10Vvdc
C3-2 | GND Comune uscita analogica
C3-3 | AO3 4-20mA
Descrizione (Versione I+)
C3-1 | AO2 4-20mA
C3-2 | GND Comune uscita analogica
C3-3 | AO3 4-20mA
Descrizione (Versione V+V)
C3-1 | AO2 0-10Vvdc
C3-2 | GND Comune uscita analogica
C3-3 | AO3 0-10Vvdc

Connettore 4:

Connettore per i segnali a bassa tensione; tenpesi 'utenza associata per
impostazione predefinita

je2)

del

Conn. Sigla Descrizione

C4-1 | 12Vac (Power) Alimentazione dello strument®\ac/dc)

C4-2 | Non collegato Non collegato

C4-3 | GND Comune ingressi analogici e digitali

C4-4 | GND Comune ingressi analogici e digitali

C4-5 | Al4 Ingresso analogico n.4 (ingresso per triisde 0/4-20 mA
pressione di mandata)

C4-6 | Al3 Ingresso analogico n.3 (ingresso per triisde 0/4-20 mA
pressione di aspirazione)

C4-7 | Al2 Ingresso analogico n.2 (ingresso per sohdeC; temperatur
esterna)

C4-8 | All Ingresso analogico n.1 (ingresso per soitl@; temperatura
ambiente)

C4-9 | 12Vac (Power) Alimentazione dello strument®\{ac/dc)

C4-10 | 12Vvdc Alimentazione trasduttori di corrent@edulo taglio di fase
(max. 50 mA, non protetta contro il cortocircuito)

C4-11 | PWM Uscita impulsi per modulo taglio di fase

C4-12 | DI5 Ingresso digitale n.5 (alta pressionepsabso stato di mandata
circuito 1)

C4-13 | DI4 Ingresso digitale n.4 (protezione termieatilatore 2)

C4-14 | DI3 Ingresso digitale n.3 (protezione ternveatilatore 1)

C4-15 | DI2 Ingresso digitale n.2 (protezione terngompressore 2)

C4-16 | DI1 Ingresso digitale n.1 (protezione ternuompressore 1)

Connettore 5: Connettore per la tastiera remota ed espansioli® di

Conn. Sigla Descrizione

C5-1 | 12vdc Alimentazione tastiera remota (12Vdc rd@mA, non protetta
contro il cortocircuito)
(Nota: I'eventuale espansione deve essere alingeltiedlmente)

C5-2 | GND Comune

C5-3 | DATA Seriale in tensione
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2.7 Collegamento elettrico C-PRO EXP MICRO

Di seguito viene rappresentato il layout di colisgato dell’espansione C-PRO EXP MICRO con tabelle
relative al significato degli ingressi e delle usci
Consultare il manuale hardware per i riferimeniatiei alla lunghezza massima dei cavi di collegatoe

connettore 1

S

L1]2]3]4]5]6|7|8]9] [11]12]
T RT R & ,

e

max. 3 A|

< |
5

£

KIl K

(V|
Every Control Group
C-PRO EXP MICRO
T T | T e m— |
}‘[186 175 1: 1;;2131 170?“ }’ 11213 }
connettore 2 connettore 3

Collegamenti C-PRO EXP MICRO

Connettore 1: Connessione per le uscite relé

Conn. Sigla Descrizione
C1l-1 | DO7 Contatto normalmente aperto relé n.7
Cl1l-2 | COMUNE DO7 Comune rele n.7
C1-3 | DOS8 Contatto normalmente aperto relé n.8
Cl-4 | COMUNE DO8 C Comune relé n.8
C1-5 | DO9 Contatto normalmente aperto rele n.9
C1-6 | COMUNE DO9 Comune rele n.9
C1-7 | DO10 Contatto normalmente aperto relé n.10
C1-8 | COMUNE DO10, Comune rele n.10, 11

DO11

C1-9 | DO11 Contatto normalmente aperto rele n.11
C1-11 | DO12 Contatto normalmente aperto relé n.12
C1l-12 | COMUNE DO12 Comune rele n.12

Connettore 2: Connettore per i segnali a bassa tensione

Conn. Sigla Descrizione
C2-1 | 12Vac (Power) Alimentazione dello strument®\ac/dc)
C2-2 | Non collegato Non collegato
C2-3 | GND Comune ingressi analogici e digitali
C2-4 | GND Comune ingressi analogici e digitali
C2-5 | Al8 Ingresso analogico n.8 (per trasduttc204mA)
C2-6 | Al7 Ingresso analogico n.7 (per trasdutto204mA)
C2-7 | Non collegato Non collegato
C2-8 | Non collegato Non collegato
C2-9 | 12Vac (Power) Alimentazione dello strument®\ac/dc)
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C2-10 | 12Vvdc Alimentazione trasduttori di corrente
(max. 50 mA, non protetta contro il cortocircuito)
C2-11 | PWM Uscita impulsi per modulo taglio di fase
C2-12 | DI10 Ingresso digitale n.10
C2-13 | DI9 Ingresso digitale n.9
C2-14 | DI8 Ingresso digitale n.8
C2-15 | DI7 Ingresso digitale n.7
C2-16 | DI6 Ingresso digitale n.6

Connettore 3: Connettore per il controllore

Conn. Sigla Descrizione
C3-1 | 12vdc Alimentazione

C3-2 | GND Comune

C3-3 | DATA Seriale in tensione
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3 Rete component

3.1 Esempio per C-PRO NANO RACK
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3.2 Esempio per le versioni built-in di C-PRO MICRO RACK
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4 INTERFACCIA UTENTE

4.1 Display e tastiera

Per I'applicazione sono previste due tipologientierfacce:

O un interfaccia 4 display a 7 segmenti Built-In.

[0 un interfaccia 4 display a 7 segmenti remota.
Entrambe presentano 4 tasti tasti per la navigezaitazione delle pagine e differiscono per la
visualizzazione tramite icone (built-in) oppure [gemota) per la visualizzazione di alcuni staticesati.

Per entrambe le tipologie sara fatta una descezidei tasti e led usati dall’applicazione, infattiseconda
dell'interfaccia utilizzata & possibile gestire utimersa quantita di tasti e led.

Interfaccia locale Built-In

L’interfaccia built-In & direttamente integrata sohtrollore utilizzato.

C-PRO MICRO RACK
Versione built-in

C-PRO NANO RACK
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Nella tastiera sono presenti 4 tasti di navigazjpagine ed editazione valori con il seguente sicptio:

- UP e DOWN : in editazione modifica dei parameiditrimenti scorrimento dei menu e dei parametri
Se si e in visualizzazione delle pagine di allamamliogni pressione scorre tutti gli allarmi attivi,
altrimenti mostra una scritta di default “none” gegnalare I'assenza di allarmi.

Tenendo premuto UP a machina accesa e possibileiaaa sonda che si vuole vedere visualizzata di
default, secondo la seguente tabella:

LP (o LP1) Sonda aspirazione (circuito 1)
HP (o HP1) Sonda mandata (circuito 1)
LP2 Sonda aspirazione circuito 2
HP2 Sonda mandata circuito 2

Per cambiare la visualizzazione occore scorreectédella e confermare con il tasto SET/ENTER:
lampeggera per un paio di secondi la label delalaselezionata.

- SET/ENTER : in editazione conferma del val@al&imenti invio di comandi eventualmente
associati al testo dove si trova il cursore. tHddSNTER, se tenuto premuto per circa 2 secondi,
permette di accedere al menu principale. Se svésuralizzazione di una pagina di allarme, prenpgo
circa 2 secondi, permette il reset dell'allarmesBe in visualizzazione delle pagine di allarnai,cgni
pressione scorre tutti gli allarmi attivi, altrirtemostra una scritta di default “none” per segreala
'assenza di allarmi.

- STAND-BY /ESC : in editazione annullamento dalore; altrimenti richiesta della pagina di default
eventualmente associata alla pagina correntestth 8SC, se tenuto premuto per circa 2 secondi,
permette di accendere/spegnere la macchina. Seiwrerlla pagina principale, consente di accedere
alla lista di tutti gli allarmi attivi.

Sono inoltre utilizzate le seguenti icone:

& ° °C
%b“
|_P

) G). )L

- lcona allarme : identifica la presenza o menalldirmi. Se accesa sono presenti allarmi, altriment
rimane spento. Il lampeggio segnala la presenma duovo allarme non ancora visionato.

- lcona stand-by : associato al tasto ESC, ideatlicstato della macchina:
Spentomacchina accesa
Accesomacchina spenta
Lampeggiante lentanacchina spenta da ingresso digitale
Lampeggiante velocenacchina spenta da supervisore

- lcona circuito 1 - identifica lo stato délonito 1 (TN):
Spentocircuito spento o in stand-by
Accesoil circuito richiede potenza
Lampeggiante lentaircuito spento da ingresso digitale
Lampeggiante veloceircuito spento da supervisore
- lcona circuito 2 - identifica lo stato detauiito 2 (BT).
Spentocircuito spento o in stand-by
Accesolil circuito richiede potenza
Lampeggiante lentaircuito spento da ingresso digitale
Lampeggiante veloceircuito spento da supervisore
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Icona LP . € attiva quando viene aigzato il valore della sonda di aspirazione. &@egdeggia
con icona allarme accesa indica l'intervento darafli di bassa pressione sul circuito di aspirazione
oppure sonda di aspirazione non connessa.

Icona HP . € attiva quando viene aligzato il valore della sonda di mandata. Se laggjze
con icona allarme accesa indica l'intervento daratli di alta pressione sul circuito di mandata oppu
sonda di mandata non connessa.

Icona ventilatori : identifica lo stato dei ventibri. Se acceso almeno un ventilatore risulta s;ce
altrimenti rimane spento. Se lampeggiante almengemtilatore € acceso in funzionamento manuale.

Icona compressori : identifica lo stato dei compoeis Se acceso almeno un compressore risulta@cces
altrimenti rimane spento. Se lampeggiante almenoampressore € acceso in funzionamento manuale
Questa visualizzazione € in alternativa a quellee deone 1,2,3,4 (parametro PH51).

Icona manutenzione : identifica la richiesta di oitanzione. Se acceso almeno un compressore 0 ul
ventilatore e stato acceso in manuale, se lampefggédmeno un compressore o ventilatore ha superatc
il numero di ore di funzionamento, altrimenti ringaspento.

Icona °C : identifica l'unita di misura seleziona$e acceso indica la selezione in temperatura.

Icona bar : identifica I'unita di misura selezioama®e acceso indica la selezione in pressione.

Icone 1,2,3,4 : identificano lo stato dei singalimpressori. Se acceso il compressore e funzionsate,
lampeggio lento il compressore € in allarme, sekggio veloce e in atto una temporizzazione per una

prossima accensione o spegnimento, altrimenti ne@napento. Queste icone sono abilitate dal
parametro PH51.
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Terminali remoti

"
; G GEP 5D G e
i - @
b ©®
@c-pro
V LEDi V WALL
Versione a pannello Versione a muro

Nella tastiera sono presenti 4 tasti di navigazjpagine ed editazione valori con il seguente sicgttib:

- UP e DOWN : in editazione modifica dei parametitrimenti spostamento del cursore. |l tastg UP
se tenuto premuto per circa 2 secondi duranteslaalizzazione di un allarme permette il reset
dell'allarme. Se premuto scorre tutti gli allarnting, altrimenti mostra una scritta di default ‘im&’ per
segnalare I'assenza di allarmi.

- SET/ENTER : in editazione conferma del valal&imenti invio di comandi eventualmente
associati al testo dove si trova il cursore. tHddSNTER, se tenuto premuto per circa 2 secondi,
permette di accedere al menu principale.

- STAND-BY /ESC : in editazione annullamento delore; altrimenti richiesta della pagina di default
eventualmente associata alla pagina correntestth 8SC, se tenuto premuto per circa 2 secondi,
permette di accendere/congelare la macchina. $eupoenella pagina principale, consente di accedere
alla lista di tutti gli allarmi attivi.

Sono inoltre utilizzati i seguenti led:

- L1 =led estate :identifica lo stato del citoul (TN).
Spentocircuito spento o in stand-by
Accesolil circuito richiede potenza
Lampeggiante lentaircuito spento da ingresso digitale
Lampeggiante veloceircuito spento da supervisore

- L3 =ledinverno - identifica lo stato detauito 2 (BT).
Spentocircuito spento o in stand-by
Accesoll circuito richiede potenza
Lampeggiante lentaircuito spento da ingresso digitale
Lampeggiante veloceircuito spento da supervisore

- L4 = led compressori : identifica lo stato dei caegsori. Se acceso almeno un compressore risulte
acceso, altrimenti rimane spento. Se lampeggidnier® un compressore € acceso in funzionamento
manuale.
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- L6 =led allarme : identifica la presenza o menallarmi. Se accesa sono presenti allarmi, aéintn
rimane spento. Il lampeggio segnala la presenma duovo allarme non ancora visionato.

4.2 Lista delle pagine

In questo paragrafo sara fatta un presentaziorie gehcipali pagine e dei menu presenti nell’ apgtivo.
Come esposto gia in precedenza il menu generaildsd dn quattro livelli: utente, manutentore, ialkitore e
costruttore.
La struttura dei menu € la seguente:
[0 Menu Generale
0 Menu utente (Livello 1)
0 Menu manutentore (Livello 2)
o Menu manutentore ramo funzionamento
0 Menu manutentore ramo manuale
o Menu manutentore ramo input/output
0 Menu installatore (Livello 3)
0 Menu installatore ramo regolazioni
o Menu installatore ramo compressore
Menu installatore ramo ventilatori
o Menu installatore ramo sicurezze
o Menu installatore ramo varie
0 Menu costruttore (Livello 4)
0 Menu costruttore ramo impianto (wizard di configziome)
o0 Menu costruttore ramo hardware
o Menu installatore ramo parametri

(@)

Password

Ad ogni menu é associato un livello che condizibmecessibilita ai vari menu.
Ad ogni livello e associata una password che paamkdccesso alle varie funzionalita presenti irelqu
determinato menu, una volta digitata la passwortetta le funzionalita protette saranno accessibigitando
correttamente una password si hanno due effetti:

[0 sblocco del livello correlato

[0 sblocco dei sottolivelli
Ogni password di livello e modificabile dallo stedsvello oppure da livelli superiori. Per esempia livello
costruttore saranno modificabili tutte le passwaedlivelli sottostanti utilizzando la pagina appriata.
Il range di valori impostabili della password € 999999.
Dopo 4 minuti che non viene premuto nessun taatpassword scade ed occorre impostarla nuovamente.

Pagina principale

La videata principale € diversa a seconda cheato skella macchina sia spento oppure acceso:

- nel caso la macchina sia spenta viene mostrataitta®© FF, oppureOFFd se la causa dello
spegnimento e il mancato consenso da ingressaldigdppureDFFS se la causa dello
spegnimento € dovuto alla supervisione

- nel caso di macchina accesa viene mostrato il @alella pressione di aspirazione (oppure la
labelErr se la sonda risulta guasta o scollegata)

Con macchina accesa, tramite tasti UP/DOWN, e pidssiedere i valori delle varie sonde.

Risulta inoltre possibile vedere solo le icone.

Nel caso di macchina bi-circuito, tramite la preasi per circa due secondi del tasto UP, e possib#eare alla
visualizzazione alternata delle pressioni di azparge dei due circuiti.
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Menu Generale

Il menu generale non ha livello ed € il punto diesso per tutti gli altri menu del sistema.

USEr (MenuUTENTBH

MAIn (MenuMANUTENZIONE

InSt (MenUINSTALLATORE
CoSt(MenuCOSTRUTTORE

StAt (Informazione su potenza richiesta ed erogata)

E’' possibile visualizzare questo menu, da qualgmsito dellinterfaccia utente, tenendo premutdasto
ENTER per circa 2 secondi. Da questa pagina siliscegquale menu andare tramite i tasti UP e DOWN
premendo il tasto ENTER per dare conferma.

Premendo il tasto ESC, da questo menu, si ritolaapagina iniziale se la macchina e accesa, oppllae
pagina di OFF se la macchina é spenta.

Menu Utente

I menu utente e di livello 1, cioé serve inserlee password di livello utente o superiore per poter
visualizzare/modificare i parametri presenti in sfoeramo.

Cirl (MenuCIRCUITO )
Cir2 (MenuCIRCUITO 2
PSd1(Password UTENTE)

E’ possibile scegliere su quale circuito andareodificare i setpoint e gli offset per il setpoisiceondario.

Menu Manutentore

Il menu utente € di livello 2, cioe serve inseriaepassword di livello manutentore o superiore peter
visualizzare/modificare i parametri presenti in gfoeramo.

Func (MenuFUNZIONAMENTQ
MAnu (MenuMANUALB

CAL (Menu CALIBRAZIONE)

I-O (MenuSTATO 1/Q
PSd2(Password MANUTENTORE)

In questo menu é possibile visionare lo stato ddidispositivi, ingressi e uscite utilizzate dafiplicazione.
Entrando nel mentrUNZIONAMENTOSi visionano/abilitano caratteristiche relative fahzionamento dei
compressori e ventilatori. Per esempio le ore dizibnamento, I'abilitazione al relativo allarme a doglia
massima di ore accettabile.

Sotto i menuMANUALE si possono impostare in manuale/automatico i cesgari e ventilatori e se ne
possono forzare le uscite per testarne la funzianal

Nel menu CALIBRAZIONE si possono impostare le correzioni da apportadé iagressi analogici per
compensare gli offset dovuti a cablaggi e posizioerti delle sonde.

Nel menuSTATO I/Gsi possono visionare direttamente gli ingressi eskcite fisiche della scheda.
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Menu Installatore

Il menu installatore é di livello 3, cioé servearise la password di livello installatore oppuresttottore per
poter visualizzare/modificare i parametri presentjuesto ramo.

reG1l (MenuREGOLAZIONI CIRCUITO
reG2 (MenuREGOLAZIONI CIRCUITOR
CoMP (MenuCOMPRESSORI

FAN (MenuVENTILATOR)
SEcu(MenuSICUREZZE

Par (MenuPARAMETRI VARI

MAP (MenuMAPPE PARAMETRI
PSd3(Password INSTALLATORE)

Nel menu installatore sono presenti tutti i parairetativi alla configurazione di tutte le funzialita (allarmi,
regolazioni, logiche, tipo di rotazione,...) dellacohina.

Nei menuREGOLAZIONIsi possono impostare/visionare i parametri relalie termoregolazioni a banda
laterale e zona neutra per compressori e veniilator

Nel menu COMPRESSORE VENTILATORIsi possono impostare i parametri relativi allatigege dei
dispositivi:

[0 rotazione

O logica parzializzazioni

[0 tempistiche...

Nel menuSICUREZZEsi trovano tutti i parametri che hanno a che ved®En gli allarmi e la gestione delle
sicurezze per i compressori e ventilatori

[0 abilitazioni

O ritardi di segnalazione

00 tipo diriarmo...

Nel menuPARAMETRI VARIci sono altri parametri generali relativi alla gese della comunicazione
Modbus, i valori di fondoscala per i trasduttoal&re abilitazioni configurabili.

I menu MAPPE PARAMETRé raggiungibile solo da macchina in OFF. In talEniné possibile ripristinare i

parametri di fabbrica e salvare o ricaricare i pati da una chiavetta di programmazione. Dopo ogni
operazione € necessario spegnere e riaccenddrartesto.

Menu Costruttore

I menu costruttore e di livello 4, cioe serve imse la password di livello costruttore per poter
visualizzare/modificare i parametri presenti in sfoeramo. Inoltre e raggiungibile solo da macchim@FF.

ConF (MenuCONFIGURAZIONE
Hard (MenuHARDWARE INGRESSI/USCIYE
PSd4(Password COSTRUTTORE)

Questo menu contiene tutte i parametri di configioree della macchina che ne decidono il modo di
funzionamento e quali funzionalita abilitare, doineé a seconda dei fabbisogni del costruttore.
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Il menu CONFIGURAZIONEcontiene un “wizard” di configurazione impiantorpgepostare il numero di
circuiti, la presenza di compressori o ventilamymandati tramite inverter, il numero di compressodelle
relative parzializzazioni, il numero di ventilated il numero di sicurezze da utilizzare.

| menu HARDWAREcontengono tutti i parametri per I'impostaziondlelgosizioni a cui collegare i vari
dispositivi.

Posizione uscite digitali dei compressori

Posizione uscite digitali dei ventilatori

Posizione inverter da collegare alle uscite analwayi

Posizione ingressi/uscite digitali degli allarmi

[ I B B R

Nota: Impostando le posizioni dei vari ingressi di atlerse ne abilita anche la funzionalita. Infatti,allarme
e abilitato solo se il parametro, che ne identifec@osizione fisica sul morsetto, € impostatoveidio da zero.
Se non si vuole utilizzare un allarme basta las@hwalore zero il parametro corrispondente.

La stessa gestione viene utilizzata per la gestitatie uscite, ad es. dei rele di allarme: se apetri delle
posizioni sono uguali a zero, i comandi dei rel@osdisabilitati.

Versioni Progetto e Firmware

Premere contemporaneamente i tasti UP+DOWN pea due secondi e successivamente premere ENTEF
sulla labelnFo.
In sequenza vengono visualizzate le informaziofieseersioni del progetto e del firmware del colite,
precisamente:

Numero Progetto <-> Versione Progetto <-> Rews Progetto <->

Numero Firmware <-> Versione Firmware <-> R&ng Firmware
per scorrere le informazioni utilizzare i tasti GRDOWN. Per ritornare alle pagine dell'applicatm@mere il
tasto ESC.

4.3 Visibilita condizionata

La visibilita condizionata permette di nascondesieametri e stati in base a delle configurazionéiqudari di
parametri. Per esempio, impostando un regolaziortga Zona Neutra, automaticamente i parametriadel
regolazione a Banda Laterale sarranno nascosta neflualizzazione delle pagine, oppure, ancora piu
importante, impostando una macchina Mono-circuittsi i parametri del secondo circuito non saramisiili.

A livello di interfaccia utente su display 7 segrdutti i parametri e gli stati non interessatraano esclusi
dalla visualizzazione delle pagine.

Questa caratteristica rende piu semplice la cordigjane, la manutenzione e I'utilizzo della macehiin
configurazione, una volta scelto il tipo e le camastiche dell'impianto, i parametri inutili noraranno piu
accessibili. In manutenzione si potranno testardulezionalita dei dispositivi effettivamente condigti
nell'impianto. Nel normale utilizzo, il numero daearametri e degli stati da visionare tramite I'nfaecia utente

e notevolmente inferiore al totale effettivo di tjuehe potrebbero essere configurati; tutto questade piu
leggibile l'interfaccia utente, piu immediata l'imgtazione o la ricerca del parametro corretto eastyito
impedisce all'utente di impostare parametri chegiaiiero creare dei malfunzionamenti.

Nella tabella dei parametri di configurazione sosegnalati i parametri che sono oggetto a visibilita
condizionata, assieme alla condizione che ne déesidusione.
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5 Parametri di configurazione

A seguire vengono elencati tutti i parametri gedatl'applicazione. Per ogni parametro viene ftaranche
una breve descrizione il range di valori ammisgibitita di misura, il valore di default prepostbiemenu in
cui si trova. | menu sono strutturati seguendo Gulegjica:

0 UT : menu utente
o UT-C1: sezione setpoint circuito 1
o0 UT-C2: sezione setpoint circuito 2
0 MA: menu manutentore
o0 MA-F: sezione funzionamento
0 MA-M: sezione manuale
0 MA-CA: sezione calibrazione
0 MA-IO: sezione input/output
[0 IS : menu installatore
IS-R1: sezione regolazione circuito 1
IS-R2: sezione regolazione circuito 2
IS-C: sezione compressore
IS-F: sezione ventilatori
IS-S: sezione sicurezze
IS-V: sezione parametri vari
IS-D: sezione mappe default
0 CO : menu costruttore
o CO-W: sezione configurazione impianto (wizard)
o0 CO-Hw: sezione configurazione hardware

(ol el elelolNolNeo]
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5.1 Elenco dei parametri di cofigurazione
[ Codice | Descrizione parametro [ Default [ Min [ Max [UM.[ Mend [Note |

SPC1 Imp_ostg il valore_del setpoint per Ia_l sqndg di 10 PC12 PC13 Bar UT-C1
aspirazione relativa ai compressori (circuito 1)

Imposta il valore dell'offset da ingresso
PUC1 digitale per I'utilizzo del setpoint secondario 0.0 -20.0 20.0 Bar UT-C1
dei compressori (circuito 1)

Imposta il valore dell’'offset da supervisione
PUC4 per I'utilizzo del setpoint secondario dei 0.0 -20.0 20.0 Bar UT-C1
compressori (circuito 1)

Imposta il valore del setpoint per la sonda di
mandata relativa ai ventilatori (circuito 1)
Imposta il valore dell’'offset da ingresso
PUF1 digitale per I'utilizzo del setpoint secondario 0.0 -20.0 20.0 Bar UT-C1
dei ventilatori (circuito 1)

Imposta il valore dell'offset da supervisione

SPF1 15 PF12 PF13 Bar UT-C1

PUF4 per I'utilizzo del setpoint secondario dei 0.0 -20.0 20.0 Bar UT-C1
ventilatori (circuito 1)
SPC2 Imp_osta_l il valore_del s_etpomt per Ia_i sc_)ndq d|ﬁ 10 PC32 PC33 Bar UT-C2 Visibile se
aspirazione relativa ai compressori (circuito 2) PG01 > 1
Imposta il valore dell’'offset da ingresso Visibile se
PUC2 digitale per I'utilizzo del setpoint secondario 0.0 -20.0 20.0 Bar uT-C2
! e PGO1>1
dei compressori (circuito 2)
Imposta il valore dell’offset da supervisione Visibile se
PUCS5 per l'utilizzo del setpoint secondario dei 0.0 -20.0 20.0 Bar uT-C2 PGO1 > 1
compressori (circuito 2)
Imposta il valore del setpoint per la sonda di i Visibile se
SPF2 mandata relativa ai ventilatori (circuito 2) 15 PR3z PR3 Bar UT-C2 PG01>1
Imposta il valore dell’offset da ingresso Visibile se
PUF2 digitale per I'utilizzo del setpoint secondario 0.0 -20.0 20.0 Bar uT-C2
. . S PGO1>1
dei ventilatori (circuito 2)
Imposta il valore dell’offset da supervisione Visibile se
PUF5 per l'utilizzo del setpoint secondario dei 0.0 -20.0 20.0 Bar uT-C2
. o PGO1>1
ventilatori (circuito 2)
PSd1 Modifica la password a livello Utente 0 -999 999 uT
Imposta, in decine, il limite massimo di ore di ore
PMOO funzionamento dei compressori. Oltre questa 2000 0 9999 X MA-F
limite scattera I'allarme relativo 10
PMOL Rappresenta, in decine, le ore di ore
PMOIAL funzionamento dei compressori. Uno per ogni 0 0 9999 X MA-F Visibilita *1
B compressore 10
Imposta, in decine, il limite massimo di ore di ore
PM40 funzionamento dei ventilatori. Oltre questo 2000 0 9999 X MA-F
limite scattera I'allarme relativo 10
PM41 Rappresenta, in decine, le ore di ore
" | funzionamento dei ventilatori. Uno per ogni 0 0 9999 X MA-F Visibilita *2
.. PM44 .
ventilatore 10

Imposta l'ultima data in cui si € fatta la

PM91 ) . 2006 2000 2064 n MA-F
manutenzione dell'impianto
PM92 Imposta | l_JItlma da}_ta incuisi e fatta la 1 1 12 n MA-F
manutenzione dell'impianto
PM93 Imposta | gltlma da}_ta in cui si & fatta la 1 1 31 n MA-E
manutenzione dell'impianto
Abilita il funzionamento manuale/automatico
del compressore:
PMLL .. | yponu: in manuale Auto | Auto (0)| ™Man - MA-M | Visibilita **
.. PM14 . . 1)
Auto: normale funzionamento
Uno per ogni compressore
PM21 Se in funz. Manuale imposta il numero di
PM24 gradini da forzare al compressore 0 0 3 n MA-M | Visibilita *1

Uno per ogni compressore
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Se in funzionamento manuale forza il valore o Visbilie se
PM37 dell'inverter compressori del circuito 1 0 0 100.0 & MA-M PG12=1
Se in funzionamento manuale forza il valore Visilie se
PM38 dell'inverter compressori del circuito 2 0 0 100.0 v MA-M | PG16=1e
P PGO1 > 1
Abilita il funzionamento manuale/automatico
PM51.. | del ventilatore (Manu: in manuale, Auto: Manu ) i s ko
.. PM54 | normale funzionamento) Uno per ogni Auto Auto (0) (1) MA-M Visibilita
ventilatore
Se in funzionamento Manuale forza
PM61.. | I'accensione/spegnimento del ventilatore i i s ko
.. PM64 | (O: spegne ventilatore, 1: accende ventilatore) 0 0 ! MA-M | Visibilita
Uno per ogni ventilatore
Se in funzionamento manuale forza il valore o Visbilie se
PM77 dell'inverter ventilatori del circuito 1 0 0 100.0 & MA-M PG42=1
Visbilie se
Se in funzionamento manuale forza il valore o PG46=1e
P78 dell'inverter ventilatori del circuito 2 0 0 100.0 & MA-M PGO1>1e
PG30=0
PM81 C:_alprazmne d(_eIIa s_onda di aspirazione del 0.0 10.0 10.0 Bar MA-CA
circuito 1, relativa ai compressori
PM82 Qahb_razmne d(_ella s'onda di aspirazione del 0.0 -10.0 10.0 Bar MA-CA Visibile se
circuito 2, relativa ai compressori PGO1 >1
PM83 C:_alprazmne d(_eIIa s_onda.dl mgndata del 0.0 10.0 10.0 Bar MA-CA
circuito 1, relativa ai ventilatori
. . : Visibile se
PM84 C_allb_ra2|one d(_alla s_onda_dl mandata del 0.0 -10.0 10.0 Bar MA-CA | PGO1>1e
circuito 2, relativa ai ventilatori ~
PG30=0
PMS5 Cal|t_JraZ|0ne della sonda di temperatura 0.0 -10.0 10.0 oC MA-CA
ambiente
PM86 Calibrazione della sonda di temperatura 0.0 -10.0 10.0 oC MA-CA
esterna
PSd2 Modifica la password a livello Manutentore 0 999 9999 n MA-F
PC12 Mlnlr_no vglore del setpoint d_l aspirazione, 0.1 PHO1 SPC1 Bar IS-R1
relativo ai compressori del circuito 1
PC13 Mas_3|m0_valore del se_tpomt_dl aspirazione, o5 SPC1 PHO?2 Bar IS-R1
relativo ai compressori del circuito 1
Imposta il tipo di regolazione per la gestione Zona Banda Zona
PC14 dei compressori del circuito 1 Neutra | Laterale | Neutra - IS-R1
() (V) 1)
Tempo integrale per la regolazione a banda i Visibile se
PC16 laterale dei compressori del circuito 1 600 0 999 Sec IS-R1 PC14=0
Banda proporzionale per la regolazione a i Visibile se
PC17 banda laterale dei compressori del circuito 1 0.5 0 20.0 Bar IS-R1 PC14=0
Valore della Zona per la regolazione a zona Visibile se
PC18 neutra dei compressori del circuito 1 0.5 0 20.0 Bar IS-R1 PCl14=1
Differenziale, per la regolazione a zona neutra
del circuito 1, entro cui varia il calcolo per il Visibile se
PC19 tempo di accensione/spegnimento di un 0.5 0 20.0 Bar IS-R1 PC14=1
successivo gradino
Tempo minimo di inserimento per il Visibile se
PC20 successivo gradino dei compressori del 20 0 PC21 Sec IS-R1 _
S PCl14=1
circuito 1 (Zona neutra)
Tempo massimo di inserimento per il Visibile se
PC21 successivo gradino dei compressori del 60 PC20 999 Sec IS-R1 _
S PCl14=1
circuito 1 (Zona neutra)
Tempo minimo di rilascio per il successivo Visibile se
PC22 gradino dei compressori del circuito 1 (Zona 10 0 PC23 Sec IS-R1 PC14 = 1
neutra) -
Tempo massimo di rilascio per il successivo Visibile se
PC23 gradino dei compressori del circuito 1 (Zona 60 PC22 999 Sec IS-R1 PC14 = 1
neutra) -
PC24 Differenziale per la regolazione dell'inverter 0.5 0.0 20.0 Bar IS-R1 Visibile se
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dei compressori del circuito 1 PG12=1
Offset, rispetto al setpoint di aspirazione, per Visibile se
PC25 la regolazione dell'inverter dei compr. del 0.0 -20.0 20.0 Bar IS-R1 "
LS PG12=1
circuito 1
Minimo valore dell'inverter dei compressori o Visibile se
PC26 del circuito 1 0.0 0.0 100.0 %o IS-R1 PG12 = 1
Tempo di speedUp dell'inverter dei i Visibile se
pC27 compressori del circuito 1 0 0 999 Sec IS-R1 PG12=1
Tempo entro il quale I'inverter passa dal
PC28 valore minimo al suo valore massimo, per _Ia 10 0 999 Sec IS-R1 V|S|b|le_se
regolazione a zona neutra dei compressori del PG12=1
circuito 1
pF12 | Minimo valore del setpoint di mandata, 10 | PHO3 | SPF1| Bar| ISRI1
relativo ai ventilatori. del circuito 1
PE13 Mas_3|m0_valor_e del_setpo_lnt qll mandata, 25 0 SPE1 PHO4 Bar IS-R1
relativo ai ventilatori del circuito 1
Imposta il tipo di regolazione per la gestione Banda Banda Zona
PF14 : . . A Laterale | Laterale | Neutra - IS-R1
dei ventilatori del circuito 1
0 0) 1)
Tempo integrale per la regolazione a banda i Visibile se
PF16 laterale dei ventilatori del circuito 1 600 0 999 Sec IS-R1 PF14=0
Banda proporzionale per la regolazione a Visibile se
PF17 banda laterale dei ventilatori del circuito 1 0.5 0 20.0 Bar IS-R1 PF14=0
Valore della Zona per la regolazione a zona Visibile se
PF18 neutra dei ventilatori del circuito 1 1.0 0 20.0 Bar IS-R1 PF14=1
PE20 Tem.po msgnmento/n_lasmo per il successivo 10 0 999 Sec IS-R1 V|S|b||<i se
ventilatore in regolazione a zona neutra PF14=1
Differenziale per la regolazione dell'inverter Visibile se
PF24 dei ventilatori del circuito 1 0.5 0.0 20.0 Bar IS-R1 | pgan=1
Offset rispetto al setpoint di aspirazione per la Visibile se
PF25 regolazione dell'inverter dei ventilatori del 0.0 -20.0 20.0 Bar IS-R1 _
S9 PG42 =1
circuito 1
PF26 I\/_Ilnlr_no valore dell'inverter dei ventilatori del 0.0 0.0 100.0 % IS-R1 V|S|b|Ie_se
circuito 1 PG42 =1
PF27 Tempo di speedUp dell'inverter dei ventilator Visibile se
del circuito 1 2 0 999 Sec ISRL | pgan =1
Tempo entro il quale I'inverter passa dal
PF28 valore minimo al suo valore massimo per la Visibile se
regolazione a zona neutra dei ventilatori del 10 0 999 Sec IS-R1 PG42 =1
circuito 1
Minimo valore del setpoint di aspirazione, Visibile se
peaz relativo ai compressori del circuito 2 0.1 PHOL sPe2 Bar S-R2 PG0O1>1
Massimo valore del setpoint di aspirazione, Visibile se
Peas relativo ai compressori del circuito 2 25 sPe2 PHOZ Bar IS-R2 PG01>1
Imposta il tipo di regolazione per la gestione Zona Banda Zona Visibile se
PC34 P po di regolazic P 9 Neutra | Laterale | Neutra - IS-R2
dei compressori del circuito 2 PG01>1
1) (0) 1)
Tempo integrale Ti per la regolazione a banda Visibile se
PC36 PO IN%eg per 'a regolaz 600 0 999 Sec IS-R2 | PGO1>1e
laterale dei compressori del circuito 2 B
PC34=0
Banda proporzionale Bp per la regolazione a Visibile se
PC37 . i S 0.5 0 20.0 Bar IS-R2 | PGO1>1e
banda laterale dei compressori del circuito 2 B
PC34=0
Valore della Zona per la regolazione a zona Visibile se
PC38 . . S 0.5 0 20.0 Bar IS-R2 | PGO1>1e
neutra dei compressori del circuito 2 B
PC34=1
Differenziale, per la regolazione a zona neutia L
del circuito 2, entro cui varia il calcolo per il Visibile se
PC39 . T . . 0.5 0 20.0 Bar IS-R2 | PGO1>1e
tempo di accensione/spegnimento di un B
. . PC34 =1
successivo gradino
Tempo minimo di inserimento per il Visibile se
PC40 successivo gradino dei compressori del 20 0 PC41 Sec IS-R2 | PGO1>1e
circuito 2 (Zona neutra) PC34=1
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Tempo massimo di inserimento per il Visibile se
PC41 successivo gradino dei compressori del 60 PC40 999 Sec IS-R2 | PGO1>1e
circuito 2 (Zona neutra) PC34=1
Tempo minimo di rilascio per il successivo Visibile se
PC42 gradino dei compressori del circuito 2 (Zona 10 0 PC43 Sec IS-R2 | PGO1>1e
neutra) PC34=1
Tempo massimo di rilascio per il successivo Visibile se
PC43 gradino dei compressori del circuito 2 (Zona 60 PC42 999 Sec IS-R2 | PGO1>1e
neutra) PC34=1
Differenziale per la regolazione dell'inverter Visibile se
PC44 : . 2 0.5 0.0 20.0 Bar IS-R2 | PGO1>1¢e
dei compressori del circuito 2 _
PG16=1
Offset rispetto al setpoint di aspirazione per la Visibile se
PC45 regolazione dell'inverter dei compr. del 0.0 -20.0 20.0 Bar IS-R2 | PGO1>1e
circuito 2 PG16=1
Minimo valore dell’inverter dei compressori Visibile se
PC46 o 0.0 0.0 100.0 % IS-R2 | PGO1>1¢e
del circuito 2 B
PG16=1
) . . Visibile se
PC47 Igr;“groegé ;ﬁ%‘z‘fgﬁcﬁi'g"ener dei 0 0 999 | Sec| IS-R2 |PGO1>1e
PG16=1
Tempo entro il quale I'inverter passa dal o
valore minimo al suo valore massimo per la Visibile se
PC48 . . . 10 0 999 Sec IS-R2 | PGO1>1e
regolazione a zona neutra dei compressori del PG16 = 1
circuito 2.
pr3z | Minimo valore del setpoint di mandata, 10 | pHoa | ser2| Bar| i1sm2 |PGor>te
relativo ai ventilatori del circuito 2 _
PG30=0
prag | Massimo valore del setpoint di mandata, 250 | sero | pHoa| Bar| IsR2 |PGOL> Le
relativo ai ventilatori del circuito 2 _
PG30=0
Imposta il tipo di regolazione per la gestione Banda Banda Zona Visibile se
PF34 dei ventilatori del circuito 2 Laterale | Laterale | Neutra - IS-R2 PGO1>1e
(0 (0) (1) PG30=0
Visibile se
Tempo integrale Ti per la regolazione a banda PGOl1>1e
P36 Iatergle dei%entilatopri del cirgcuito 2 600 0 999 sec S-R2 PG30=0e
PF34 =0
Visibile se
Banda proporzionale Bp per la regolazione a PGOl1>1e
PRs7 banda Izterr)ale dei ventiFI)aFt)ori del cgijrcuito 2 0.5 0 20.0 Bar IS-R2 PG30=0e
PF34 =0
Visibile se
Valore della Zona per la regolazione a zona PGOl1>1e
PR3s neutra dei ventilatori del circuito 2 Lo 0 20.0 Bar ISR2 PG30=0¢e
PF34=1
. . . : : . Visibile se
Tempo inserimento/rilascio per il successivo PGOL > 1 e
PF40 vgnti!atore in regolazione a zona neutra del 10 0 999 Sec IS-R2 PG30=0e
circuito 2 PE34 = 1
Differenziale per la regolazione dell’inverter Visibile se
PF44 . . . e 0.5 0.0 20.0 Bar IS-R2 | PGO1>1¢e
dei ventilatori del circuito 2 B
PG46 =1
Offset rispetto al setpoint di aspirazione per la Visibile se
PF45 regolazione dell'inverter dei ventilatori del 0.0 -20.0 20.0 Bar IS-R2 | PGO1>1e
circuito 2 PG46 =1
. . . . . Visibile se
PE46 L\:/Ilrlghrlrgg \Z/alore dell'inverter dei ventilatori del 0.0 0.0 100.0 % 1S-R2 | PGOL> 1 e
PG46 =1
: , . . Visibile se
PE47 gzlnlﬁ)r(():lfiliosgeedUp dell'inverter dei ventilator| > 0 999 Sec IS-R2 | PGO1>1 e
PG46 =1
PF48 Tempo entro il quale I'inverter passa dal 10 0 999 Sec IS-R2 Visibile se
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valore minimo al suo valore massimo per la
regolazione a zona neutra dei ventilatori del
circuito 2

PGO1>1e
PG46 =1

PCO1

Tipo di rotazione usata per la gestione dei
compressori:

0: FIFO

1: LIFO

2: FIFO + oraria

3: LIFO + oraria

FIFO

IS-C

PCO02

Imposta il modo di innesco delle
parzializzazioni:

0: CppCpp / ppCppC

1: CCpppp / ppppCC

2: CppCpp / ppppCC

3: CCpppp / ppCppC

Cpp_Cpp

IS-C

PCO3

Imposta la logica dei relé usati per le
parzializzazioni dei compressori:

0: NC (norm. chiuse). P. es Copeland
1: NO (norm. aperte). P. es. Feeders

IS-C

PCO04

Tempo minimo per il quale il compressore

deve rimanere acceso anche se ne € richiesto 10

lo spegnimento

999

Sec

IS-C

PCO5

Tempo minimo per il quale il compressore

deve rimanere spento anche se ne € richiesta 120

I'accensione

999

Sec

IS-C

PCO06

Tempo minimo che deve trascorrere tra due
accensioni dello stesso compressore

360

999

Sec

IS-C

PCO7

Tempo minimo che deve trascorrere tra
I'accensione di due compressori diversi

20

999

Sec

IS-C

PCO08

Tempo minimo che deve trascorrere tra lo
spegnimento di due compressori diversi

20

999

Sec

IS-C

PCO09

Tempo minimo tra I'accensione delle
parzializzazioni

20

999

Sec

IS-C

PC10

Tempo minimo tra lo spegnimento delle
parzializzazioni

20

999

Sec

IS-C

PC11

Numero di compressori che verranno forzati
se si verifica un allarme sulla sonda di
aspirazione del circuito 1

PG11

IS-C

PC31

Numero di compressori che verranno forzati
se si verifica un allarme sulla sonda di
aspirazione del circuito 2

PG15

IS-C

Visibile se
PGO1>1

PC69

Timeout avviamento compressori da reset

999

Ssec

IS-C

PC70

Abilita parzializzazione compressori alle alte
pressioni

0: NO

1: Sl

0 (NO)

IS-C

PC71

Set pressione di parzializzazione compressofi

(circuito 1)

22.0

PHO3

PHO4

Bar

IS-C

Visibile se
PGO1>1

PC74

Differenziale pressione di parzializzazione
compressori

4.0

0.1

10.0

Bar

IS-C

PC75

Tempo minimo mantenimento della
parzializzazione compressori

999

Min

IS-C

PC76

Valore percentuale di parzializzazione

50

001

%

IS-C

PC78

Fattore di sovrapposizione gradini della banda

laterale dei compressori (banda laterale)

100

%

IS-C

pPC81

Potenza fornita dal compressore 1

0

100

IS-C

Visibile se
PG03=1e
Visibilita *1

PC82

Potenza fornita dal compressore 2

0

100

IS-C

Visibile se
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PG03=1e
Visibilita **
Visibile se
PC83 Potenza fornita dal compressore 3 0 0 100 kw 1S-C PGO3=1e
Visibilita *1
Visibile se
PC84 Potenza fornita dal compressore 4 0 0 100 kw IS-C PGO3=1e
Visibilita **
Tipo di rotazione usata per la gestione dei
ventilatori:
0: FIFO =
PFO1 1 LIFO FIFO 0 3 n IS-F
2: FIFO + oraria
3: LIFO + oraria
Imposta se la regolazione dei ventilatori
PF02 avvenga solo se almeno un compressore sial 0 = No 0 1 - IS-F
acceso
PEQ7 Tempo minimq che deveT trascorrere tra 5 0 999 Sec IS-E
I'accensione di due ventilatori diversi
PFO8 Tempc_> minimo_che deve_ trascorrere tra lo 5 0 999 Sec IS-E
spegnimento di due ventilatori diversi
Numero di ventilatori che verranno forzati se
PF11 si verifica un allarme sulla sonda di mandata 1 0 PG41 N IS-F
del circuito 1.
Numero di ventilatori che verranno forzati se Visibile se
PF31 si verifica un allarme sulla sonda di mandata 1 0 PG45 N IS-F PGOl1>1e
del circuito 2. PG30=0
PF71 Abilita condensazione flottante 0=Ng 0 1 - S-F
PF72 Delta temperatura di condensazione 0.0 -20. 0.2 °C IS-F
PF73 Limite minimo setpoint di condensazione 30.0 0.a PF74 °C IS-F
PF74 Limite massimo setpoint di condensazione 40.0 PF73 45.0 °C IS-F
PE78 Fattore di s_ovrapposi_zione gradini della banda 0 0 100 % IS-F
laterale dei ventilatori (banda laterale)
PHO1 Imposta_il minimp valore del fondoscala per la 05 -10.0 PHO2 Bar 1S-V
sonda di aspirazione
PHO2 Imposta il mass_imq valore del fondoscala pe 70 PHO1 450 Bar IS-V
la sonda di aspirazione
PHO3 Imposta_il minimo valore del fondoscala per |la 0.0 10.0 PHO4 Bar 1S-V
sonda di mandata
PHO4 Imposta il |_”nassimo valore del fondoscala pe 30.0 PHO3 450 Bar 1S-V
la sonda di mandata
Abilita 'accensione/spegnimento della
PHO5 macchina tramite pressione del tasto Si No (0) Si (1) - IS-V
ESC/Stand-By
PHO7 Abilita_I’accen_sione/spegn_imento della No No (0) si (1) i 1S-V
macchina da ingresso digitale
PHOS A_bilitg_ I’accens_ion_e/spegnim_ento dei singoli No No (0) si (1) i 1S-V
circuiti da relativo ingresso digitale
PHO9 Abilita_I’accensione/s_pegnimento della No No (0) si (1) i 1S-V
macchina da supervisore
PH10 A_bilitg_ I’accensione/spegnimento dei singoli No No (0) si (1) i 1S-V
circuiti da supervisore
PH11 Indirizzo Modbus della scheda 1 1 247 n IS-V
Baud Rate della comunicazione per la schedp
PH12 (1=2400, 2=4800, 3=9600, 4:19200) 3 1 4 n IS-v
PH13 Parita ModBus (0=none, 1=0dd, 2=Even) 2 0 2 n IS-V
PH14 StopBit ModBus (0=1bit, 1=2bit) 0 0 1 n IS-V
Attendere
o R . . Isp | chevenga
PH15 Ripristina il default di fabbrica dei paramatr No No (0) Si (1) - (MAP) riletto il
valore O al
termine del
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ripristino

Imposta la logica degli ingressi digitali usati
per la gestione degli allarmi:
0: Normalmente aperto NO
1: Normalmente chiuso NC

PH17 NC NO (0) | NC (1) - IS-V

Imposta la logica dei relé usati per gli allarmi
PH18 0: Normalmente aperto NO NO NO (0) NC (1) - IS-V
1: Normalmente chiuso NC

Imposta la logica degli ingressi digitali usati

per la gestione delle seguenti funzioni:

- OnOff Remoto globale

PH19 | - OnOff Remoto circuiti . NO | NO© | NC@)| - ISV
- setpoint secondario compressori

- setpoint secondario ventilatori

0: Normalmente aperto NO

1: Normalmente chiuso NC

Logica comando uscita digitale per consensg
inverter compressori 0 0 1
=0: Contatto eccitato-100%, consenso attivo
=1: Contatto eccitato-100%, consenso disattivo

PH20 - I1S-V

Logica comando uscita digitale per consensg
inverter ventilatori
PH21 =0: Contatto eccitato-100%, consenso attivo 0 0 1 ) IS-v

=1: Contatto eccitato-100%, consenso disattivo

Imposta l'abilitazione della sonda per la

PH23 rilevazione della temperatura ambiente

0=No 0 1 - IS-V

Imposta l'abilitazione della sonda per la

PH24 . ;
rilevazione della temperatura esterna

0=No 0 1 - IS-V

Imposta l'abilitazione alla funzione del

PH25 setpoint secondario da ingresso digitale

0=No 0 1 - IS-V

Imposta l'abilitazione alla funzione del

PH26 . : .
setpoint secondario da supervisore

0=No 0 1 - IS-V

Imposta il tipo di refrigerante usato
(conversione temperatura-pressione)
0: Nessun refrigerante

1: R22 3
: R134a 0 6 - IS-V
: R404A R404A
: R407C
: R410A
: R507

PH31

OUAWN

Imposta 'unita di misura della temperatura:
PH32 0: °Celsius 0 (°C) 0 1 - IS-V
1: °Fahrenheit

Imposta 'unita di misura della pressione:
PH33 0: Bar 0 (Bar) 0 1 - IS-V
1: psi

Abilita compensazione perdite di carico sulla
linea di aspirazione (zona neutra)

0: NO

1. Sl

PH35 0 (NO) 0 1 - IS-V

Fattore di compensazione delle perdite di

. 0.2 0.1 5.0 Bar IS-V
carico

PH36

Imposta la visualizzazione in pressione o in
temperatura

0: Pressione

1: Temperatura

PH40 0 0 1 - I1S-V

Imposta il tipo di ingresso analogico
universale AI3 4
pH43 | 2:NTC 2 5 i ISV
3: 0-20mA 4-20mMA
4: 4-20mA

5: riservato
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Imposta il tipo di ingresso analogico

universale Al4

PHas | 2:NTC 2 5 . ISV
3: 0-20mA 4-20mA

4: 4-20mA

5: riservato

Imposta la visualizzazione con le sole icone
PH50 0: NO 1(Sl) 0 1 - IS-V
1: Sl

Imposta la visualizzazione delle icone
numeriche
PH51 0: NO 1 (Sl 0 1 - IS-V

1: Sl

Imposta la visualizzazione dell'icona Evco
PH52 0: NO 1(Sl) 0 1 - IS-V
1: Sl

PAOL Ab|||.ta 'allarme rel.at|vo alle ore di No No (0) si (1) i S-S
funzionamento dei compressori

PAO? Ab|||.ta 'allarme rel.at|vo _aIIe ore di No No (0) si (1) i S-S
funzionamento dei ventilatori

Imposta il ritardo di attivazione relativo agli

PAO3 . ; o
allarmi alta pressione aspirazione

1 0 999 Sec IS-S

Imposta il ritardo di segnalazione relativo

PAO4 ) ) .
all'allarme per I'espansione

5 0 999 Sec IS-S

Imposta il ritardo di attivazione relativo

PAOS | alrallarme di livello liquido

90 0 999 Sec IS-S

Imposta il ritardo di segnalazione relativo gl

PAQG allarmi sulle sonde di aspirazione e mandata

5 0 240 Sec IS-S

Imposta il ritardo di attivazione relativo

PAO7 ) X
all'allarme bassa pressione mandata

30 0 999 Sec IS-S

Imposta il ritardo di attivazione relativo agli

PAO8 . ; L
allarmi bassa pressione aspirazione

30 0 999 Sec IS-S

Imposta il ritardo di attivazione relativo

PA09 ) )
all'allarme termico compressore

0 0 999 Sec IS-S

Imposta il ritardo di attivazione relativo agli

PAL0 allarmi diff. Olio comune e per compressore

10 0 999 Sec IS-S

Imposta il tipo di riarmo per I'allarme alta

PAll ;
pressione mandata

M A (0) M (1) - S-S

Imposta il tipo di riarmo per I'allarme termico
compressore

PA12 M A (0) M (1) - S-S

Imposta il tipo di riarmo per I'allarme

PA14 . . )
differenziale olio compressore

M A (0) M (1) - S-S

Imposta il setpoint per 'allarme di bassa
PA15 pressione sulla sonda di aspirazione del 0.5 PHO1 PAl17 Bar IS-S
circuito 1

Imposta il differenziale per I'allarme di bassa
PA16 pressione sulla sonda di aspirazione del 0.5 0.0 20.0 Bar IS-S
circuito 1

Imposta il setpoint per l'allarme di alta
PA17 pressione sulla sonda di aspirazione del 4.0 PA15 PHO2 Bar IS-S
circuito 1

Imposta il differenziale per I'allarme di alta
PA18 pressione sulla sonda di aspirazione del 0.5 0.0 20.0 Bar IS-S
circuito 1

Imposta il setpoint per I'allarme di bassa
PA19 pressione sulla sonda di mandata del circuitq 2.0 PHO3 PA21 Bar IS-S
1

Imposta il differenziale per I'allarme di bassa
PA20 pressione sulla sonda di mandata del circuitq 0.5 0.0 20.0 Bar IS-S
1

Imposta il setpoint per l'allarme di alta
PA21 pressione sulla sonda di mandata del circuitg  20.0 PA19 PHO4 Bar IS-S
1
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Imposta il differenziale per l'allarme di alta

PA22 pressione sulla sonda di mandata del circuitqg 1.0 0.0 20.0 Bar IS-S
1
PA23 Impqsta il tipo di riarmo per I'allarme termico M A (0) M (1) i S-S
ventilatore
Imposta il setpoint per l'allarme di bassa Visibile se
PA25 pressione sulla sonda di aspirazione del 0.5 PHO1 PA27 Bar IS-S
L PGO01>1
circuito 2
Imposta il differenziale per I'allarme di bassa Visibile se
PA26 pressione sulla sonda di aspirazione del 0.5 0.0 20.0 Bar IS-S
B PGO1>1
circuito 2
Imposta il setpoint per l'allarme di alta Visibile se
PA27 pressione sulla sonda di aspirazione del 4.0 PA25 PHO2 Bar IS-S
- PGO1>1
circuito 2
Imposta il differenziale per I'allarme di alta Visibile se
PA28 pressione sulla sonda di aspirazione del 0.5 0.0 20.0 Bar IS-S
- PGO1>1
circuito 2
Imposta il setpoint per l'allarme di bassa Visibile se
PA29 pressione sulla sonda di mandata del circuitg 2.0 PHO3 PA31 Bar IS-S PGO1>1e
2 PG30=0
Imposta il differenziale per I'allarme di bassa Visibile se
PA30 pressione sulla sonda di mandata del circuitg 0.5 0.0 20.0 Bar IS-S | PGO1>1e
2 PG30=0
Imposta il setpoint per I'allarme di alta Visibile se
PA31 pressione sulla sonda di mandata del circuitg  20.0 PA29 PHO4 Bar IS-S | PGO1>1e
2 PG30=0
Imposta il differenziale per I'allarme di alta Visibile se
PA32 pressione sulla sonda di mandata del circuitg 1.0 0.0 20.0 Bar IS-<S | PGO1>1e
2 PG30=0
PSd3 Imposta la password del livello Installatore 0 -999 9999 n IS-V
PGO1 Imposta il numero di circuiti della macchina 1 1 2 n CO-W
PG02 Abilita la presenza dell'espansione 0=N (00 Si (1) - CO-W
PGO03 Abilita la gestione dei compressori con diverga 0 = No No (0) si (1) i CO-W
potenza
PGO4 Imposta il numero di parzializzazioni per ogn 0 5 n CO-W
compressore
PGO05 Abilita la sicurezza termico dei compressori =Bi 1 - CO-W
PG11 Ilmposta il numero di compressori del circuito > 4 n CO-W
PG12 I . . o .
Abilita I'inverter dei compressori del circuito 1 6 No No (0) Si(1) - CO-W
Imposta il numero di compressori del circuito Visibile se
PG15 2 0 0 4 n CO-W PGOL > 1
e . . N B . Visibile se
PG16 Abilita I'inverter dei compressori del circwit2 | 0= No No (0) Si(1) - CO-w PGO1 > 1
PG30 Imposta_ la cc_mdensazione unica per il gruppo 0= No 0 1 i CO-W
dei ventilatori
PG32 Abilita la sicurezza termico dei ventilatori =1Si 0 1 - CO-W
PG41 Imposta il numero di ventilatori del circuitb 2 0 4 n CO-W
PG42 Abilita I'inverter dei ventilatori del circui 1 0=No No (0) Si (1) - CO-W
Visibile se
PG45 Imposta il numero di ventilatori del circuitd 0 0 4 n CO-W |[PGOl1>1e
PG30=0
Visibile se
PG46 Abilita I'inverter dei ventilatori del circui 2 0=No No (0) Si (1) - CO-W | PGO1>1e
PG30=0
Posizione dell'uscita digitale per il (13)consens
compressore 1 o su PWM1
HCO1 Oppure 1 0 14 n CO-Hw
Posizione consenso compressore inverter (14)consens
circuito 1 (se abilitato inverter circuito 1) 0 su PWM2
HEB2 Posizione-delfuscita-digitate-peri 2 0 14 r—CO-Hw
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compressore 2 Visibilita **
Oppure
Posizione consenso compressore inverter
circuito 2 (se abilitato inverter circuito 2)
Posizione dell'uscita digitale per il
compressore 3
HCO03 Oppure 0 14 CO-Hw
Posizione consenso compressore inverter
circuito 2 (se abilitato inverter circuito 2)
Posizione dell'uscita digitale per il
compressore 4
HCO04 Oppure 0 14 CO-Hw
Posizione consenso compressore inverter
circuito 2 (se abilitato inverter circuito 2)
(12 se
Imposta la posizione dell'uscita digitale per Ia espansione
HC11 parzializzazione 1 del compr. 1 0 6(12) CO-Hw abilitata) ;
Visibilita **
(12 se
Imposta la posizione dell'uscita digitale per Ia espansione
HC12 parzializzazione 1 del compr. 2 0 6(12) CO-Hw abilitata) ;
Visibilita *1
(12 se
Imposta la posizione dell’'uscita digitale per Ia espansione
HC13 parzializzazione 1 del compr. 3 0 6(12) CO-Hw abilitata) ;
Visibilita *1
(12 se
Imposta la posizione dell’'uscita digitale per Ia espansione
HC14 parzializzazione 1 del compr. 4 0 6(12) CO-Hw abilitata) ;
Visibilita **
(12 se
Imposta la posizione dell'uscita digitale per Ia espansione
HC21 parzializzazione 2 del compr. 1 0 6(12) CO-Hw abilitata) ;
Visibilita *1
(12 se
Imposta la posizione dell’'uscita digitale per Ia espansione
HC22 parzializzazione 2 del compr. 2 0 6(12) CO-Hw abilitata) ;
Visibilita *1
(12 se
Imposta la posizione dell’'uscita digitale per Ia espansione
HC23 parzializzazione 2 del compr. 3 0 6(12) CO-Hw abilitata) ;
Visibilita **
(12 se
Imposta la posizione dell'uscita digitale per Ia espansione
HC24 parzializzazione 2 del compr. 4 0 6(12) CO-Hw abilitata) ;
Visibilita **
Le uscite 2 e
3
HC31 Impos_ta la pqsizione dell'uscita a_nalogi_ca _ necessitan(_)
associata all'inverter compressori del circuito 2 4 CO-Hw | dell’espansi
1 one AO;
Visibile se
PG12=1
Le uscite 2 e
3
Imposta la posizione dell’'uscita analogica ggﬁ,eesssgfnns?
HC32 associata all'inverter compressori del circuito 0 4 CO-Hw one AO:
2 Visibile se
PGO1>1e
PGl6=1
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Posizione dell’'uscita digitale per il ventilatore
1

HFO1 Oppure 3 14 CO-Hw
Posizione consenso ventilatore inverter
circuito 1 (se abilitato inverter circuito 1)
Posizione dell’'uscita digitale per il ventilatore
2 (13)consens
HF02 Oppure 4 14 CO-Hw | 0 suPWM1
Posizione consenso ventilatore inverter
circuito 2 (se abilitato inverter circuito 2) (14)consens
Posizione dell’'uscita digitale per il ventilatore 0 su PWM2
3
HFO03 Oppure 0 14 CO-Hw | Visibilita *2
Posizione consenso ventilatore inverter
circuito 2 (se abilitato inverter circuito 2)
Posizione dell’'uscita digitale per il ventilatore
4
HF04 Oppure 0 14 CO-Hw
Posizione consenso ventilatore inverter
circuito 2 (se abilitato inverter circuito 2)
Le uscite 2 e
3
. . . necessitano
HF31 Impos_ta la p95|2|one dell uscita analpgpa 1 4 CO-Hw | dellespansi
associata all'inverter ventilatori del circuito 1 )
one AO;
Visibile se
PG42 =1
Le uscite 2 e
3
necessitano
HF32 Imposta la posizione dell'uscita analogica dell esp§n5|
associata all'inverter ventilatori del circuito 2 0 4 CO-Hw one AO’
Visibile se
PGO1>1e
PG42=1e
PG30=0
HAOL Imposta le posizioni dell'uscita digitale (12 se
associata alla segnalazione dell'allarme 6 6 (12) CO-Hw | espansione
globale abilitata)
HA11 Imposta la posizione dell’'uscita digitale (12 se
associata alla segnalazione degli allarmi del 0 6 (12) CO-Hw | espansione
circuito 1 abilitata)
Imposta la posizione dell'uscita digitale N
HAZL associata alla segnalazione degli allarmi del 0 6 (12) CO-Hw \P/'S'b”e =€
o G01>1
circuito 2
Hd01 Imposta la posizione dell'ingresso digitale per (10 se
0 5(10) CO-Hw | espansione
On/Off Globale -
abilitata)
Imposta la posizione dell'ingresso digitale (10 se
Hd02 relativo al setpoint secondario per la gestione 0 5(10) CO-Hw | espansione
del compressori abilitata)
Imposta la posizione dell'ingresso digitale (10 se
Hd03 relativo al setpoint secondario per la gestione 0 5(10) CO-Hw | espansione
del ventilatori abilitata)
Imposta la posizione dell'ingresso digitale per (10 se .
Hd11 S 0 5(10) CO-Hw | espansione
On/Off Circuito 1 .
abilitata)
Imposta la posizione dell'ingresso digitale (10 se
Hd12 associati all’allarme di livello liquido del 0 5(10) CO-Hw | espansione
circuito 1 abilitata)
Imposta la posizione dell'ingresso digitale (10 se
Hd13 associato all'allarme di bassa pressione sul 0 5(10) CO-Hw | espansione
pressostato di aspirazione del circuito 1 abilitata)
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Imposta la posizione dell'ingresso digitale (10 se
Hd14 associato all'allarme di alta pressione sul 5 5(10) CO-Hw | espansione
pressostato di mandata del circuito 1 abilitata)
Imposta la posizione dell'ingresso digitale (10 se
Hd15 associato all'allarme di differenziale olio per i 0 5(10) CO-Hw | espansione
compressori del circuito 1 abilitata)
Imposta la posizione dell'ingresso digitale (10 se
Hd16 associato all'allarme termico ventilatori 0 5(10) CO-Hw | espansione
comune del circuito 1 abilitata)
(10 se
Imposta la posizione dell’ingresso digitale pe espansione
Hd21 A 0 5(10) CO-Hw | abilitata);
On/Off Circuito 2 S
Visibile se
PGO1 > 1
(10 se
Imposta la posizione dell'ingresso digitale espansione
Hd22 associato all'allarme di livello liquido del 0 5(10) CO-Hw | abilitata);
circuito 2 Visibile se
PGO1 >1
(10 se
Imposta la posizione dell'ingresso digitale espansione
Hd23 associato all’allarme di bassa pressione sul 0 5(10) CO-Hw | abilitata);
pressostato di aspirazione del circuito 2 Visibile se
PGO1 > 1
(10 se
Imposta la posizione dell'ingresso digitale espansione
Hd24 associato all'allarme di alta pressione sul 0 5(10) CO-Hw | abilitata);
pressostato di mandata del circuito 2 Visibile se
PGO1 > 1
(10 se
Imposta la posizione dell'ingresso digitale espansione
Hd25 associato all'allarme di differenziale olio per i 0 5(10) CO-Hw | abilitata);
compressori del circuito 2 Visibile se
PGO1 >1
(10 se
Imposta la posizione dell'ingresso digitale espansione
Hd26 associato all’allarme termico ventilatori 0 5(10) CO-Hw | abilitata);
comune del circuito 2 Visibile se
PGO1 > 1
(10 se
Imposta la posizione dell'ingresso digitale espansione
Hd41 | associato allallarme termico compressore 1 1 5(10) CO-HW | apilitata) ;
Visibilita *1
(10 se
Imposta la posizione dell'ingresso digitale espansione
Hd42 associato all'allarme termico compressore 2 2 5(10) CO-Hw abilitata) ;
Visibilita *1
(10 se
Imposta la posizione dell'ingresso digitale espansione
Hd43 associato all'allarme termico compressore 3 0 5(10) CO-Hw abilitata) ;
Visibilita **
(10 se
Imposta la posizione dell'ingresso digitale espansione
Hd44 | associato allallarme termico compressore 4 0 5(10) CO-HW | apilitata) ;
Visibilita *1
(10 se
Imposta la posizione per gli ingressi digitali espansione
Hdg1 associati all'allarme termico ventilatore 1 3 5(10) CO-Hw abilitata) ;
Visibilita *2
Imposta la posizione per gli ingressi digitali (10 se .
Hd82 T . . 4 5(10) CO-Hw | espansione
associati all'allarme termico ventilatore 2 abilitata) :
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Visibilita *2
(10 se
Imposta la posizione per gli ingressi digitali i espansione
Hda3 associati all'allarme termico ventilatore 3 0 0 5(10) n CO-Hw abilitata) ;
Visibilita *2
(10 se
Imposta la posizione per gli ingressi digitali i espansione
Hda4 associati all’allarme termico ventilatore 4 0 0 5(10) n CO-Hw abilitata);
Visibilita *2
PSd4 Password a livello costruttore 0 -999 9999 [ O-Ba

Una volta configurati i parametri della macchina ead ogni modifica dei parametri di configurazione, econsigliabile
spegnere e riavviare I'impianto per consentire allascheda di configurarsi correttamente.

(*1) Visibilita condizionata compressore.
Parametro visibile se il compressore e configuratoé se la somma dei parametri che indicano il
numero di compressori per circuito (abilitato) PGPIG15 € maggiore o uguale al compressore in
oggetto.

(*?) Visibilita condizionata ventilatore.

Parametro visibile se il ventilatore & configuratimé se la somma dei parametri che indicano ilerom
di ventilatori per circuito (abilitato) PG41, PGé5naggiore o uguale al ventilatore in oggetto.
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6 REGOLAZIONI

6.1 Configurazione della macchina

Tramite un wizard (menu Costruttore) € possibilefigurare la macchina in maniera assistita. La prgoelta
riguarda il numero di circuiti (1 o 2) tramite ilammetro PGO01; nel caso di bi-circuito diventa tirol
importante la scelta del tipo di condensazionecauni separata, (PG30) e la presenza o meno deltisgme
(PG02). Questi 3 parametri definiscono il tipo dagohina e I'hardware che la supporta, come da ltabel
seguente:

Tipo Mono-circuito Bi-Circuito con Bi-Circuito con
Macchina (impostazione condensazione unica condensazione separata
predefinita)

Presenza NO NO S NO Sl

espansione

All Temperatura | * Temperatura| Temperatura | * Temperatura | Temperatura

ambiente di mandata ambiente di mandata C1 ambiente
Al2 Temperatura Temperatura Temperatura | * Temperatura | Temperatura
esterna esterna esterna di mandata C2 esterna
AlI3 Pressione di Pressione di Pressione di Pressione di Pressione di
aspirazione | aspirazione C1| aspirazione C1| aspirazione C1| aspirazione C1
Al4 Pressione di Pressione di Pressione di Pressione di Pressione di
mandata aspirazione C2| aspirazione C2| aspirazione C2| aspirazione C2

Al7 - - Pressione di - Pressione di
mandata mandata C1

AlI8 - - - Pressione di

mandata C2

Numero 6 6 12 6 12

uscite digitali

Numero 5 5 10 5 10

ingressi

digitali

(*) Nota: La temperatura viene trasformata in pass selezionando il tipo di gas refrigerante rtiito
(parametro PH31).

Nello stesso wizard vengono inoltre impostati ihmero di compressori e di ventilatori per ogni citoula
presenza dell'inverter dei compressori e dei vatdri, il numero di parzializzazioni e di sicurezdei
compressori e l'abilitazione delle sicurezze dentitatori. Un controllo verifica se le risorse hware
necessarie per il tipo di macchina sono sufficientheno, generando un eventuale allarme di cordrjone
hardware AHO1.

Nota: Abilitando l'inverter per la regolazione compressd PRIMO compressore sara quello comandato
tramite inverter, mentre gli altri eventuali comgseri a seguire saranno di tipo ermetico (senza
parzializzazioni) e saranno comandati da uscitaadéga relay.

Analogamente, abilitando l'inverter per la regotarg ventilatori, il PRIMO ventilatore sara quellontandato
tramite inverter, mentre gli altri ventilatori agsgre saranno comandati da uscita digitale a relay.

Per ogni inverter va anche configurata la posizide#te uscite digitali per il consenso all'attivaze del
dispositivo
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6.2 Stato della macchina e dei singoli circuiti
Vi sono piu procedure per I'accensione/spegnimdetbunita o del singolo circuito:

1) Mediante il relativadasto di On/Off (funzione abilitata da parametro PHO5)
Accensione - premere il tasto ESC per circa 2 rsgicse tutte le altre condizioni abilitate sono
presenti, la macchina si porta in “ON”".
Spegnimento - premere il tasto ESC per circa 2reicta macchina si porta in “OFF”.

2) Mediante il comando dDn/Off da ingresso digitale (funzione abilitata da parametro PHO7 per la
macchina e PHO8 per i circuiti)
Accensione - chiudere il contatto di On/Off remde tutte le altre condizioni abilitate sono presda
macchina o il singolo circuito si porta in “ON”.
Spegnimento — se il contatto di On/Off remoto t&saperto, la macchina o il singolo circuito sitpadn
“OFF da ingresso digitale”, segnalato con la dra@ttOFFd”.

3) Medianteprotocollo di supervisione (funzione abilitata da parametro PHO9 per la maecle PH10
per i circuiti)
Accensione - attivare da protocollo lo stato dieaxsione: se tutte le altre condizioni abilitat@cso
presenti, la macchina o il singolo circuito si pairt “ON”.
Spegnimento — se viene disattivato da protocolkstddo di accensione, la macchina o il singolougicc
si porta in “OFF da protocollo di supervisione”gealato con la dicitura “OFFS”.

Lo stato di On/Off da tasto ha la priorita rispedigli altri due, infatti gli stati di Off da ingres digitale e da
protocollo di supervisione sono raggiungibili sokrte se la macchina é accesa.

Una macchinapenta da ingresso digitalgotra:
[0 passare allo stato di Off da tasto (tramite lagpoe® del relativo tasto)
[0 passare allo stati di Off da supervisore (se l@sgo digitale € aperto ed e impostato lo statofdd®
supervisore)
[0 accendersi (se I'ingresso digitale e chiuso e niompdstato lo stato di Off da supervisore)

Una macchinapenta da protocollo di supervisiongotra:
[0 passare allo stato di Off da tasto (tramite lagpoe® del relativo tasto)
[0 passare allo stato di Off da ingresso digitaleirfggostato tramite supervisore e se I'ingresso aligié
aperto)
[0 accendersi (se I'ingresso digitale e chiuso e niomp@stato lo stato di Off da supervisore)

Il tasto di On/Off macchina ¢ il tasto ESC.

Gli ingressi di On/Off remoto (qualora presentine@onfigurati tramite relativi parametri:
- HdO1 = posizione DI On/Off remoto macchina
- Hd11 = posizione DI On/Off remoto circuito 1
- Hd21 = posizione DI On/Off remoto circuito 2
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6.3 Regolazione dei compressori

Il controllo della pressione di aspirazione dei poessori prevede la gestione di questi ultimi pggrungere e
mantenere un determinato valore di pressione aparat seconda del tipo di controllo (a banda &é&soppure
a zona neutra) e dell’utilizzo o meno dell'invenper una regolazione piu fine, si prevedono quaiaogie di
regolazione.

6.3.1 Regolazione a banda laterale

Il controllo a banda laterale sfrutta le carattesige dei regolatori Pl (proporzionale e integrat@pure P
(proporzionale) per stabilire quando inserire andisrire i compressori utilizzati, in modo da regazare,
all'interno della fascia differenziale, 'accensea lo spegnimento dei vari dispositivi.

| parametri relativi al primo circuito sono i segtie

SPC1 = Setpoint compressori (SP)

PC14 = Tipo regolazione =0

PC16 = Tempo integrale (TI)

PC17 = Banda laterale (BP)

PG11 = Numero compressori

PGO04 = Numero parzializzazioni

N I Y

Il numero compressori ed il numero parzializzazi@nnisce il Massimo Gradini con cui viene divisadanda
proporzionale.
Lo scopo della regolazione Proporzionale + Integeatjuello di ottenere un errore nullo a regime.

Gradini %

—————————————————————————— ==k ---------- MaxGradini

[

»
Aspirazione

SP SP +BP

La figura sopra mostra il comportamento della ragone proporzionale in banda (SP , SP + BP). s lz
valore della pressione di aspirazione la regolaziaggiunge o toglie il numero di gradini da riclae ai
compressori. In questa regolazione, la banda éatpdsitta sopra al setpoint.

E’ possibile scegliere se il controllo fara rifeento alla regolazione Pl o solo P, impostando riapeetro per
'azione integrale, ossia il tempo di integraziqfi@. Nel caso specifico se questo parametro e stgio al
valore zero, la regolazione é solo proporziondtengenti diventa anche integrale. Il Ti corrisp@ndl tempo
necessario che l'azione integrale, nell'ipotesedore costante, impiega per eguagliare 'aziomp@izionale:
la velocita di tale azione e legata proporzionali@eh valore del tempo di integrazione. Il paramelirdefault
vale 600 secondi, quindi la regolazione sfruttedeatteristica proporzionale + integrale.

Tramite il parametroPC78 Fattore di sovrapposizione gradini della bankderale si pud migliorare il

comportamento di questo tipo di regolazione chéiete ampie bande proporzionali per essere stabile
modificando la suddivisione della banda di reg@aeitra i gradini:
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Steps +

A
o

Unloading !
_______ po D ; --- Max steps

Y
"

v

o ' o L Suction
7 PC78 % ,
SP SP + BP

L’inserimento dei gradini avviene &C78% della banda proporzionale, mentre il rilascio ane al100 —
PC78%della banda; se per esemBl€78 = 60% i gradini vengono inseriti tra il 60% ed il massi valore
(100%) della banda proporzionale BP, allo stessdan@ngono rilasciati tra il 40% ed il minimo vadoi0%)
della stessa banda BP.

E’ evidente che utilizzando una divisione dei gnadbome indicato in figura, I'intervallo di attivtdi ogni
singolo gradino e maggiore rispetto alla classigesibne geometrica, con I'evidente vantaggio chbanda
proporzionale puo essere diminuita, a favore dimaggior precisione di regolazione, e/o gli azioaatndei
gradini avvengono con minore frequenza, ovvero mlifisicono gli spunti dei compressori, a tutto vagiag
della durata meccanica degli stessi.

6.3.2 Regolazione a zona neutra

Questa regolazione prevede la definizione di umeaateutra nella quale non sara presa nessunactecidi
attivazione o disattivazione, ossia non ci saraicioeste di spunti per alcun dispositivo.

| parametri relativi al primo circuito sono i segtie

SPC1 = Setpoint compressori (SP)

PC14 =Tipo regolazione = 1

PC18 = Zona Neutra (NZ)

PC19 = Differenziale fuori la zona neutra (diff)
PC20 = Tempo minimo di accensione (TONnMin)
PC21 = Tempo massimo di accensione (TOnMax)
PC22 = Tempo minimo di spegnimento (TOffMin)
PC23 = Tempo massimo di spegnimento (TOffMax)

OoOooooOogo

Fuori dalla zona neutra le richieste di accensiorgpegnimento per i vari gradini forniti dai congseri
seguiranno questa logica:

[0 Accensione: quando la pressione di aspirazionerauaeoglia setPoint + Zona Neutra

[0 Spegnimento: quando la pressione diventa minorsetPloint

In questa regolazione, la zona neutra é spostitaauestra del setPoint.
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TOffMax TOnMax

Accensione

TOffMin Zona Neutra TONMin

[

»
Aspirazione

SP - diff SP SP + Zona SP + Zona + diff

Coma si nota dalla figura, la regolazione prevedengostare delle tempistiche entro le quali, aosela della
zona, dovranno essere temporizzate le richiestieatinsione e spegnimento per i vari gradini.

In base allo scostamento del valore della pressraspirazione dal valore di riferimento, le testjmhe
varieranno proporzionalmente a seconda dei valguostati. Il valore di riferimento menzionato raggenta, a
seconda del caso, il limite destro e sinistro deli@a neutra con l'aggiunta di un ulteriore differiale
(impostabile da parametro) entro il quale ci saredriazione proporzionale per la tempistica ineityg

Ai limiti della regolazione i valori dei tempi dicaensione e spegnimento sono i tempi massimi enmini
impostati da parametro. Per rendere costante ipdedi richiesta in fase di accensione basta impesido
stesso valore i parametri NZ TOnMin e NZ TOnMaxleJa stesso per la fase di spegnimento.

6.3.3 Regolazione a banda laterale con inverter

Questo controllo introduce alla normale regolaziankeanda laterale una regolazione ad inverterfgrecio
serve impostare alcuni parametri relativi al digipas inverter che si intende utilizzare, oltre che abilitarne
l'uso.

| parametri relativi al primo circuito sono i segtie

SPC1 = Setpoint compressori (SP)

PC14 = Tipo regolazione =0

PG12 = Abilitazione inverter

PC24 = Differenziale inverter (DI)

PC25 = Offset inverter rispetto al setPoint di espone (OFSI)
PC26 = Minimo valore di inverter (Minl)

PC27 = Tempo di speedUp

OoOoOoOoooOod

Inverter A

100.00 % -----

[
»

Pressione

SP + OFSI SP + OFSI + DI

In base al valore misurato dalla sonda di aspirezlwscita del regolatore assumera valori diversi.

Se il valore misurato dalla sonda & minore o ugablalore SP + OFSI, l'uscita del regolatore assilnalore
0.

Se il valore misurato dalla sonda € compreso tvaldre SP + OFSI ed il valore SP + OFSI + DI, ¢ites del
regolatore assumera un valore proporzionale afealella sonda di aspirazione.
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Nel caso in cui la sonda di aspirazione assumaeatmggiore o uguale al valore SP + OFSI + DI ftasc
dell'inverter assumera valore massimo.

Nel caso in cui il parametro Minl sia stato impdéstead ogni accensione, l'inverter manterra quetone
valore di partenza.

Nel caso il parametro per il tempo di speedUp wtosmpostato, ad ogni spunto, I'inverter assunileralore
massimo per i secondi descritti da questo parametro

Il range dei valori che l'uscita inverter puo assuené compreso tra 0 e 100 punti percentuali, enaifre
decimali.

L'uso di questa regolazione sul compressore praleig slegato dalla regolazione degli altri comgwasin
guanto i due funzionamenti sono indipendenti.

Esempio: 4 compressori senza inverter Esempio: 4 compressori con 1 inverter

Gradini 4 !
! Max Gradini

Gradini 4 !
Max Gradini «- x :
"""""""""" L v : .
v | » 1 » )
r—-=% " ! Pressione
v | SP SP + BP
1
=% !
' Inverter \
.{ — A 4 1 {
1
——————— -400.00 %
vy : > 0
» T >
| ! Pressione
SP SP + BP

Minl

[
>

. Pressione
SP + OFSI SP + OFSI + DI

6.3.4 Regolazione a zona neutra con inverter

Questo controllo introduce alla normale regolaziarmna neutra una regolazione ad inverter, patidaserve
impostare alcuni parametri relativi al dispositimgerter che si intende utilizzare, oltre che atlitabne 'uso.

| parametri relativi al primo circuito sono i segtie

SPC1 = Setpoint compressori (SP)

PC14 =Tipo regolazione = 1

PG12 = Abilitazione inverter

PC26 = Minimo valore di inverter (Minl)

PC27 = Tempo di speedUp

PC28 = Tempo o rampa di inverter (TI)

I I A

La regolazione varia a seconda della zona (neat@nsione o spegnimento) in cui si trova il reigoéa
In zona neutra, l'inverter non subisce nessunagerne ne vengono accesi 0 spenti compressori.
In zona di accensione:
[0 appena vi € la richiesta viene attivato l'inverter.
O il valore dell'inverter varia a seconda del tempanipostato da parametro. Questo rappresenta pdem
necessario affinché la rampa di inverter passvdire minimo al valore massimo.
[0 quando l'inverter raggiunge il valore massimo vieishiesto un altro gradino ai compressori
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[0 completata la richiesta il valore dell'inverter neeripristinato al valore minimo (Minl se diversa d
Zero)
[0 Nel caso in cui la zona di accensione permangald dacomincia.
Se la richiesta di accensione permane vengono iaadesno ad uno tutti i compressori ed alla finena
portato al massimo il valore dell’inverter.
In zona di spegnimento:
[0 appena vi e la richiesta I'uscita dell’invertermngeportata a seconda del TI al valore minimo.
[0 quando l'inverter raggiunge il valore minimo viemehiesto, ai compressori, lo spegnimento di uroalt
gradino.
[0 completata la richiesta di spegnimento, nel cascuinla zona di spegnimento permanga, il valore
dell'inverter viene ripristinato al valore massima il ciclo ricomincia.
Se la richiesta di spegnimento permane vengondisjiema uno tutti i compressori ed alla fine vigrogtato a
zero il valore dell'inverter.

Nel caso in cui il parametro Minl sia stato imptéstead ogni accensione, l'inverter manterra quetone
valore di partenza.

Nel caso il parametro per il tempo di speedUp wtosmpostato, ad ogni spunto, I'inverter assunileralore
massimo per i secondi descritti da questo parametro

Esempio: 4 compressori senza inverter Esempio: 4 compressori con 1 inverter
Gradini 4
3
ook -
2
Gradini 1 1 4 |
4 |
________________________ ) | |
A | 1
3 , ; : >
Y 1 h ' | | Pressione
2 : : ! : |
A 1 ! : ! : :
1 1

1 ! : Inverter o : : ! :
3 1 ! 1 ! 1 ! !
1 : 1 1 h ! :

I ; > | ! | | 100.00 %

| ! ‘ ' ! Pressione ! ' ' S
N J l !
Y | :
]
Fuori banda. Accensione E '
! [
: ' : Pressione

N v J

Fuori banda. Accensione

6.4 Gestione dei compressori

Il programma € in grado di gestire fino ad un nrassdi 4 compressori di uguale potenza divisi pesuiii e
fino a 2 parzializzazioni per compressore. Ad cgympressore possono essere associati degli ingliggsili
per le sicurezze e delle uscite digitali per I'atsiene/spegnimento e per eventuali parzializzazioni

| parametri di configurazione principali sono i segti:
PGO1 = Numero circuiti

PG11 = Numero compressori circuito 1
PG15 = Numero compressori circuito 2
PGO04 = Numero parzializzazioni

PGO5 = Abilita sicurezza compressori

I I A
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La gestione dei compressori avviene tramite unaetRed un differenziale impostabile da parametria e
lettura di una pressione sulla sonda di aspirazidriaccensione/spegnimento viene garantito da una
termoregolazione e da alcune tempistiche che rteggono i vari spunti.

6.4.1 Rotazione dei compressori

La rotazione dei compressori € una procedura chegite di equilibrare il piu possibile in numeroate di
funzionamento e di spunti per ogni compressore.

La rotazione fa capo solamente ai compressori eatiensingole parzializzazioni, non coinvolge ewetit
compressori in allarme o in funzionamento manuale éein grado di accendere dinamicamente altri
compressori nel caso uno o piu di essi vadandamag.

Tramite il parametro PCO1, il programma e in grdigestire 4 tipi di rotazione: FIFO, LIFO, FIFOote,
LIFO + ore.

1) FIFO
Segue la logicdFirst In First Out”, ossia il primo compressore che si accende sdrd pomo che dovra
spegnersi. Questa logica potrebbe, inizialmentdamad una grossa differenza di ore di funziomdmé&a i
vari compressori, ma dopo una fase iniziale quésteebbero pressoché eguagliarsi.
Esempio.
Accensione :C1.C2.C3.C4
Spegnimento: C1.C2.C3.C4

Questo tipo di rotazione ha una particolarita redocin cui non si accendano tutti i compressorfigarati
nellimpianto; infatti se, per esempio, si accenterimo compressore e poi si spegne, il successivo
compressore ad accendersi sara il secondo. Vienerezato I'ultimo compressore spento per poi adeemne

il prossimo in sequenza in modo da non utilizzamre lo stesso e sfruttando cosi, in un modo anaglitutti

gli organi configurati.

Esempio con 4 Compressori

Accensione :Cl1.C2. Spegnimento: C1. C2.
Accensione : C3. C4. Spegnimento: C3. CA4.
Accensione :Cl1.C2.C3. C4. Spegnimento: C2 . C3. C4.
2) LIFO
Segue la logicdlast In First Out”, ossia I'ultimo compressore acceso sara il prirspegnersi.
Esempio.

Accensione :C1.C2.C3.C4
Spegnimento: C4.C3.C2.C1
L’ordine di accensione partira sempre dal compmes€d.

3) FIFO + ore funzionamento

Questa rotazione privilegia il confronto sulle aliefunzionamento dei vari compressori. In accersivarra
privilegiato quello con meno ore di funzionamemuwentre in spegnimento verra privilegiato quello qon
ore.
Nel caso in cui si debba scegliere tra compressmristesso numero di ore, entra in funzione uraziae
FIFO in modo da garantire comungue una rotaziosbe&im caso di stesse ore di funzionamento.
Esempio. 1

Accensione : C1(3 ore). C2(3 ore) . C3(3 oi@¥(3 ore)

Spegnimento: C1(3 ore) . C2(3 ore) . C3(3 ored(3Mre)
Esempio. 2

Accensione : C1(1 ora) . C2(3 ore) . C3(3 oi@¥(5 ore)

Spegnimento: C4(5 ore) . C2(3 ore) . C3(3 ore}(1ra)
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4) LIFO + ore funzionamento
Questa rotazione privilegia il confronto sulle aliefunzionamento dei vari compressori. In accersivarra
privilegiato quello con meno ore di funzionamemwentre in spegnimento verra privilegiato quello qot
ore.
Nel caso in cui si debba scegliere tra compressmristesso numero di ore, entra in funzione uraziae
LIFO.

Esempio. 1
Accensione : C1(3 ore). C2(3 ore) . C3(3 oi@¥(3 ore)
Spegnimento: C4(3 ore) . C3(3 ore) . C2(3 ore}(3mre)
Esempio. 2
Accensione : C1(1 ora) . C2(3 ore) . C3(3 0i@¥(5 ore)
Spegnimento: C4(5 ore) . C3(3 ore) . C2(3 ore}(1ra)

6.4.2 Gestione delle parzializzazioni

Il programma e in grado di gestire fino a 4 comgpoeisparzializzati.
Parzializzare un compressore significa distribulrearico complessivo su piu gradini, migliorandoie
funzionamento e diminuendo il numero di spuntigesre una durata prolungata del mezzo meccanico.

Numero parzializzazioni
E’ possibile scegliere, mediante il parametro PG0OAa o due parzializzazioni di uguale potenza per
compressore. Ogni compressore avra lo stesso nudnpauzializzazioni disponibili.
Le configurazioni possibili per il numero di paidzaazioni per compressore sono chiaramente limithl
numero di uscite digitali disponibili.

Logica parzializzazioni
Se si stanno utilizzando compressori parzializzgtossibile, mediante il parametro PC03, & possguégliere
la logica di funzionamento delle uscite dedicate phrzializzazioni:
[0 Se impostato a zero le uscite saranno normalmeatieaee (chiuse) e verranno aperte per richiedere
maggiore potenza: NC logica Copeland.
[0 Se impostato a uno le uscite saranno normalmeséedtate (aperte) e verranno chiuse per richiedere
maggiore potenza: NO logica Feeders.

Modalita di accensione/spegnimento
Nel caso si usino compressori parzializzati, il gpaetro PC02 permette di impostare la modalita di
accensione/spegnimento delle parzializzazioni.
Se impostato a zero:

Accensione: CppCppCpfl programma privilegia la completa accensionksitggolo compressore
prima di passare al successivo.
Spegnimento: ppCppCppCIll programma privilegia il completo spegnimentoel dsingolo

compressore prima di passare al successivo.

Se impostato a uno:
Accensione: CCCpppppfl programma privilegia prima I'accensione dittutcompressori e soltanto
poi agira sulle parzializzazioni.
Spegnimento: ppppppCCa programma privilegia prima lo spegnimento dlité¢ le parzializzazioni e
soltanto per ultimi spegnera i compressori.

Nota.

In questo ultimo caso, la logica in accensioneegspnento delle singole parzializzazioni segue Gulegjica
(esempio di 3 compressori):
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Accensione compressori : C1.C2.C3
Accensione parz. - plC1l. plC2 .p1CR2C1 . p2C2 . p2C3
Spegnimento parz. 1 p2C3 . p2C2 . p2Q11C3 . p1C2. plC1

6.4.3 Tempistiche di protezione
Di seguito viene fatto un elenco di tutte le tertipie relative alla gestione dei compressori

Tempistiche di Zona Neutra
Questi parametri servono per temporizzare la rgthidi accensione e spegnimento per i vari grddiniti dai
compressori:

Tempo minimo richiesta accensioni.

Tempo massimo richiesta accensioni.

Tempo minimo richiesta spegnimenti.

Tempo massimo richiesta spegnimenti.
Per questi parametri si rimanda alla descriziotta fael paragrafo 2.2.2.

Tempistiche di protezione
Questi tempi servono per proteggere i mezzi meccdai vari spunti a cui sono sottoposti.

PCO04 -Tempo minimo accensione compressdna volta attivato, il compressore, rimarra acgespquesto
tempo prima di poter essere spento.

PCO05 -Tempo minimo spegnimento compressbempo minimo che deve trascorrere dall’'ultimo spegnto
prima che il compressore possa essere nuovamergsoac

PCO06 -Tempo minimo tra accensioni stesso compresSoabilisce il tempo minimo che deve trascorrere tra
due accensioni dello stesso compressore.

PCO07 -Tempo minimo tra accensioni diversi compressstabilisce il tempo minimo che deve trascorreae tr
I'accensione di un compressore ed il successivim$estato permette di evitare gli spunti conteraper.

PCO08 -Tempo minimo tra spegnimenti diversi compres&iabilisce il tempo minimo che deve trascorrere tra
lo spegnimento di un compressore ed il successivo.

PC09 - Tempo minimo accensione parzializzazioStabilisce il tempo minimo di accensione tra le
parzializzazioni del compressore.

PC10 - Tempo minimo spegnimento parzializzazidgiabilisce il tempo minimo di spegnimento tra le
parzializzazioni del compressore.

PC27 (PC47) Tempo di speedUise impostata la regolazione con inverter questanpatro, se diverso da
zero, fa permanere al valore massimo (100.00 %stgita inverter ad ogni richiesta di accensionerdnuovo
gradino.

6.4.4 Ingressi di sicurezza

Il programma prevede la gestione di 1 ingressaadirezza “termico compressore” per ogni compresdeee
tale ingresso e possibile impostare tramite pananheipo di riarmo (automatico o manuale) ed itlardo di
intervento.

Per abilitare gli allarmi relativi a queste sicurez oltre che ad impostare i parametri sopra déscame
necessario, serve impostare dal menu Costruttoegetriire leposizioniin cui verranno collegati gli ingressi
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digitali relativi alle varie tipologie di allarméNel caso non si voglia impostare l'allarme bastapostare |l
suddetto parametro al valore 0.

6.4.5 Configurazione inverter
Per ogni inverter utilizzato deve essere anchdast®lposizione dell’'uscita digitale per il comafamsenso
alla partenza dell'inverter; per la configuraziose usano gli stessi parametri delle uscite digitdi
compressori, parametdlC01, HC02, HC03, HCQ4L'inverter e virtualmente il primo compressore aijni
circuito, quindi a seconda del numero di compressodel numero di circuiti va impostato il paranoetr
corretto, secondo questa logica
0 1 Circuito: L'inverter (se abilitato) € virtualmente il congssore 1; € necessario configurare il
parametro del primo compressore, quindi va configusempre il parametiéCOL
[0 2 Circuiti: L’inverter del circuito 1 (se abilitato) e virtimaente il compressore 1 (quindi va impostato il
solito parametroHCO01), mentre l'inverter del circuito 2 (se abilitat@ virtualmente il primo
compressore dopo i compressori del circuito 1.

Nota. Il parametrd®H20 modifica la logica per il consenso dell'inverteraa relay che a PWM).

Esempi di configurazione.
1) N°1 Circuito (PG01=1), n°2 Compressori (PGll=erter abilitato (PG12=1). Una configurazione
corretta e:

HCO01 = 1 -> Uscita digitale per il consenso dell'werter

HCO02 = 2 -> Uscita digitale per il comando del coegsore ermetico

HC31 = 1 -> Uscita analogica per il comando delérter

2) N°2 Circuiti (PG01=2), n°2 Compressori per citcau(PG11=2, PG15=2), Inverter abilitati entrambi
(PG12=1, PG16=1). Una configurazione corretta é:

HCO01 = 1 -> Uscita digitale per il consenso dell'werter circuito 1

HCO02 = 2 -> Uscita digitale per il comando del coegsore ermetico circuito 1

HCO03 = 3 -> Uscita digitale per il consenso dell'werter circuito 2

HCO04 = 4 -> Uscita digitale per il comando del coegsore ermetico circuito 2

HC31 = 1 -> Uscita analogica per il comando delérter circuito 1

HC32 = 2 -> Uscita analogica per il comando deliérter circuito 2

3) N°2 Circuiti (PG01=2), n°1 Compressore circulton°2 compressori circuito 2 (PG11=1, PG15=3)0Sol
inverter circuito 2 abilitato (PG12=0, PG16=1). Wmafigurazione corretta e:

HCO1 = 1 -> Uscita digitale per il comando del psisompressore ermetico circuito 1

HCO02 = 2 -> Uscita digitale per il consenso dell'werter circuito 2

HCO03 = 3 -> Uscita digitale per il comando del psicompressore ermetico circuito 2

HCO04 = 4 -> Uscita digitale per il comando del setmcompressore ermetico circuito 2

HC31 = 1 -> Uscita analogica per il comando delérter circuito 1

HC32 = 2 -> Uscita analogica per il comando deliérter circuito 2

4) N°2 Circuiti (PG01=2), n°1 Compressore circuitn®°3 compressori circuito 2 (PG11=1, PG15=3)etter
abilitati entrambi (PG12=1, PG16=1). Una configiumae corretta é:

HCO1 = 1 -> Uscita digitale per il consenso dell’werter circuito 1

HCO02 = 2 -> Uscita digitale per il consenso dell'werter circuito 2

HCO03 = 3 -> Uscita digitale per il comando del psicompressore ermetico circuito 2

HCO04 = 4 -> Uscita digitale per il comando del setmcompressore ermetico circuito 2

HC31 = 1 -> Uscita analogica per il comando deliérter circuito 1

HC32 = 2 -> Uscita analogica per il comando delérter circuito 2
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Consenso inverter con PWM
In alcune applicazione pu0 essere necessario cararit consenso degli inverter con un’uscita PWM
impostandogli 0% o 100%. Per utilizzare questa @pzisi agisce con la stessa logica vista in prezadsui
parametriHCOx configurando pero i valori secondo questa regola:
HCO1 = 13-> Determina che l'uscita PWM sul controllore \eeutilizzata per il consenso
del compressore con inverter del circuito 1
HCOx = 14-> Determina che l'uscita PWM sul controllore \eeutilizzata per il consenso
del compressore con inverter del circuito 2

Nota. Impostando il valore 13 o 14, viene occupatospettivo PWM, quindi gli eventuali paramekiC31,
HC32, HF31, HF32hon devono essre configurati come PWM.

6.4.6 Compressori di diversa potenza

La gestione dei compressori di diversa potenzaepbt essere utile per avere una regolazione paisprper
stabilizzare il valore finale al setpoint configira

Per utilizzare guesta gestione serve abilitaresltivo parametroabilita compressori di diversa potenza
(PGO03)ed impostare i parametri che rappresentano lanpatéi ognuno dei compressori che si vuole utiligza
nell'impianto.

Il software calcola la massima potenza esprimibid#le potenze singole dei compressori ed in bake al
richieste dei regolatori calcola la migliore condrione dei compressori per erogare la potenzaesthi Per
una regolazione piu fine la risoluzione interna geddino di potenza viene triplicata; in questo mawmn
compressori di diversa potenza ci sono piu comimmazhe possono avvicinare l'effettiva potenzahigsta
dai regolatori. Ad ogni variazione della richiedeacombinazione dei compressori, viene ricalcolatamodo da
produrre una potenza erogata pari o maggiore diaguehiesta.

Nel calcolo della combinazione non rientrano coregoe disabilitati da manuale, in allarme e in sHteli
tempistiche.

Nota. Abilitando questa funzionalita non €& possibile iztiaire comrpessori parzializzati o compressori con
inverter.

Regolazione a Banda Laterale

In base ai parametri della regolazione (paragre8dl?’applicativo calcolera la potenza necesspeia
riportare la pressione/temperatura rilevata vi@hsetpoint desiderato.

La potenza richiesta sara calcolata in base alatae proporzionale o proporzionale + integralentre la
potenza fornita sara data dalla combinazione dinm# dei compressori che piu si avvicina superiatenalla
richiesta.

Regolazione a Zona Neutra

In base alla zona in cui il regolatore si trovaneecalcolata una nuova sequenza di compressoizidaaae,
precisamente:
O In zona neutrala combinaziona rimane invariata.
[0 In zona di accension@iene ricalcolata la combinazione dei compresgerigarantire una
potenza maggiore di quella fornita dalla combinagiprecendente.
0 In zona di spegnimentwiene ricalcolata la combinazione dei compresgerigarantire una
potenza minore di quella fornita dalla combinaziprecendente.
Il ricalcalo delle combinazioni avviene in baseeda#mpistiche di zona neutra: si rimanda al pafadzs.2.

Esempio
Si considerino 3 compressori di diversa potenzaaregolazione in banda laterale di tipo proporaiencon
questi parametri:
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Setpoint = 0.5 bar

Banda Proporzionale = 2.0 bar
Potenza Compressore 1 = 3 kW
Potenza Compressore 2 =5 kW
Potenza Compressore 3 = 10 kW

Pressione Misurata | Potenza Richiesta | Compressore 1 | Compressore 2 | Compressore 3 | Potenza Erogata
(bar) (kW) (B kw) (5 kw) (10 kW) (kW)
0.5 - 0
0.6 0.9 X 3
1.0 4.5 X 5
13 7.2 X X 8
1.6 9.9 X 10
17 10.8 X X 13
2.0 135 X X 15
2.3 16.2 X X X 18
2.5 18 (max) X X X 18 (max)

Applicando la formula del calcolo della potenzaigsta si ottengono questi valori.
Sotto il setpoint la potenza erogata € nulla, sapstpoint al potenza erogata € massima.

6.4.7 Compensazione perdite di carico della linea di asf@zione

In alcuni impianti potrebbe rendersi necessarioimimne il setpoint di aspirazione all’aumentarelagqiortata

di refrigerante, per compensare 'aumento dellaipedi pressione lungo la linea di aspirazione.utenze,
che dovrebbero lavorare a una pressione di evapomzostante, si trovano in pratica a lavorareesgoni

piu alte quando la richiesta di freddo € maggiowceversa. Questo comporta che, per garantire nquoeila
produzione di freddo alla temperatura desideraghercon carichi prossimi ai valori nominali, siba
lavorare con un setpoint sensibilmente piu bassbeai carichi parziali, quando non sarebbe nedesta
compensazione opera introducendo un offset impibstaihe abbassa il setpoint, gradualmente, ad ogni
chiamata di gradini di freddo: appare evidente ghesta funzione agisce con lo scopo di incrementare
I'efficienza del sistema, permettendo di scegligmesetpoint piu alto ai bassi carichi.

Tramite il parametrd®H35 si abilita questa funzione, che porta ad abbas$iave fattore di compensazione
PH36 il setpoint ad ogni gradino inserito ed a rialaadkello stesso valore ad ogni gradino rilasciatoesga
funzione é attivabile solo con la regolazione inzoeutra.

6.4.8 Parzializzazione della potenza frigorifera alle ak pressioni

Per prevenire lintervento del pressostato di gltassione di condensazione, con conseguente bbbt
produzione di freddo, € possibile ridurre la potefrigorifera e conseguentemente la potenza dalsieasnal
condensatore, abbassando quindi la pressione diensazione. Tale riduzione e possibile solo cocuitir
parzializzabili (con almeno due compressori oppw@n un compressore dotato di dispositivi di
parzializzazione).

| parametri relativi al primo circuito per questafione sono i seguenti:

PC70 = Abilita parzializzazione alle alte pressioni

PC71 = Setpoint limite di controllo pressostatice@ahdensazione

PC74 = Differenziale di controllo pressostatico

PC75 = Tempo minimo di mantenimento della parzalizzone pressostatica

PC76 = Valore percentuale di parzializzazione

OoOooOd
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6.5 Regolazione della condensazione

La gestione della condensazione prevede il coottadimite ventilatori della pressione di mandataeaeonda
del tipo di controllo (a banda laterale oppure aameutra) e dell'utilizzo o meno dell'inverter pena
regolazione piu fine, si prevedono quattro tipododi regolazione.

6.5.1 Regolazione a banda laterale

Il controllo a banda laterale sfrutta le caratteriee dei regolatori Pl (proporzionale e integrabgpure P
(proporzionale) per stabilire quando inserire oindisrire i ventilatori utilizzati, in modo da regoilzzare,
all'interno della fascia differenziale, 'accensea lo spegnimento dei vari dispositivi.

| parametri relativi al primo circuito sono i segtie

SPF1 = Setpoint ventilatori (SP)

PF14 = Tipo regolazione = 0

PF16 = Tempo integrale (TI)

PF17 = Banda laterale (BP)

PG41 = Numero ventilatori

I I A

Il numero di ventilatori fornisce il Massimo Gradoon cui viene divisa la banda proporzionale.
Lo scopo della regolazione PI & quello di ottenererrore nullo a regime.

Ventilatori 4
—————————————————————————————————————————— Max
:'- 1 Ventilatori
r= &
I

r A

\ 4
[y
v _, >

‘ Mandata

SP SP + BP

La figura sopra mostra il comportamento della ragone in banda (SP , SP + BP). In base al valelia d
pressione di mandata la regolazione aggiunge detaglnumero di ventilatori da richiedere. In quest
regolazione, la banda e spostata tutta sopraRbiset

E’ possibile scegliere se il controllo fara rifegnto alla regolazione Pl o solo P, impostando riapeetro per
'azione integrale, ossia il tempo di integraziqfi@. Nel caso specifico se questo parametro e stgio al
valore zero, la regolazione é solo proporziondteingenti diventa anche integrale. Il Ti corrisp@ndl tempo
necessario che l'azione integrale, nell'ipotesedore costante, impiega per eguagliare 'aziomp@izionale:
la velocita di tale azione € legata proporzionaliaexh valore del tempo di integrazione. Il paramelirdefault
vale 600 secondi, quindi la regolazione sfruttedeatteristica proporzionale + integrale.

Analogamente ai compressori, anche con la regaiazio banda laterale dei ventilatori € possibilagnite il

parametroPF78 Fattore di sovrapposizione gradini della bandéerale migliorare il comportamento della
banda di regolazione.
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6.5.2 Regolazione a zona neutra

Questa regolazione prevede la definizione di umeaateutra nella quale non sara presa nessunactecidi
attivazione o disattivazione, ossia non ci saraicioeste di spunti per alcun dispositivo.

| parametri relativi al primo circuito sono i segtie

SFC1 = Setpoint ventilatori (SP)

PF14 = Tipo regolazione = 1

PF18 = Zona Neutra (NZ)

PF19 = Differenziale fuori la zona neutra (diff)

PF20 = Tempo di accensione/spegnimento (ToutNZ)

I I A

Fuori dalla zona neutra le richieste di accensmispegnimento per i ventilatori configurati segaoira questa
logica:

[0 Accensione: quando la pressione di mandata supe@glia setPoint + Zona Neutra

[0 Spegnimento: quando la pressione diventa minorsetPloint

In questa regolazione, la zona neutra é spostitaaulestra del setPoint.

ToutNZ ToutNZ
Coma AL \ . AL si nota
dalla D e N figura,
la Spegnimento Zona Neutra Accensione
' : - Mandata
SP SP + Zona

regolazione prevede di impostare due tempisticiteoele quali, a seconda della zona, dovranno essere
temporizzate le richieste di accensione e spegriovar i vari gradini.

Nel caso in cui ci si trovi in zona di spegnimenbgni richiesta di spegnimento dovra aspettare NAut
secondi prima di essere esudita. Mentre, nel casorth di accensione, ogni richiesta di accensiowa
aspettare ToutNZ secondi prima di essere esaudita.

6.5.3 Regolazione a banda laterale con inverter

Questo controllo introduce alla normale regolazianikeanda laterale una regolazione ad inverter fgrecio
serve impostare alcuni parametri relativi al digipas inverter che si intende utilizzare, oltre che abilitarne
l'uso.

| parametri relativi al primo circuito sono i segtie

SPF1 = Setpoint ventilatori (SP)

PF14 = Tipo regolazione = 0

PG42 = Abilitazione inverter

PF24 = Differenziale inverter (DI)

PF25 = Offset inverter rispetto al setPoint di eepone (OFSI)

PF26 = Minimo valore di inverter (Minl)

PF27 = Tempo di speedUp

OoOoOoOoood
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Inverter y

»

100.00 % -----

[

> .
Pressione

SP + OFSI SP + OFSI + DI

In base al valore misurato dalla sonda di mandasaita del regolatore assumera valori diversi.

Se il valore misurato dalla sonda € minore o ugablalore SP + OFSI, l'uscita del regolatore assilnalore
0.

Se il valore misurato dalla sonda € compreso tvaldre SP + OFSI ed il valore SP + OFSI + DI, ¢ites del
regolatore assumera un valore proporzionale are@alella sonda di mandata.

Nel caso in cui la sonda di mandata assuma val@ggiore o uguale al valore SP + OFSI + DI l'uscita
dell'inverter assumera valore massimo.

Nel caso in cui il parametro Minl sia stato imptéstead ogni accensione, l'inverter manterra quetone
valore di partenza.

Nel caso il parametro per il tempo di speedUp wtosmpostato, ad ogni spunto, I'inverter assunileralore
massimo per i secondi descritti da questo parametro

Il range dei valori che I'uscita inverter puo assuené compreso tra 0 e 100 punti percentuali, enaifre
decimali.

L’'uso di questa regolazione sul ventilatore priatépé slegato dalla regolazione degli altri vetdifiain quanto
i due funzionamenti sono indipendenti.

6.5.4 Regolazione a zona neutra con inverter

Questo controllo introduce alla normale regolaziarmona neutra una regolazione ad inverter, paridaserve
impostare alcuni parametri relativi al dispositingerter che si intende utilizzare, oltre che atitabne l'uso.
| parametri relativi al primo circuito sono i segtie

SPF1 = Setpoint ventilatori (SP)

PF14 = Tipo regolazione = 1

PG42 = Abilitazione inverter

PF26 = Minimo valore di inverter (Minl)

PF27 = Tempo di speedUp

PF28 = Tempo o rampa di inverter (TI)

La regolazione varia a seconda della zona (neat@nsione o spegnimento) in cui si trova il reigoéa

In zona neutra, l'inverter non subisce nessunaggerne ne vengono accesi o spenti ventilatori.

In zona di accensione:

[0 appena vi € la richiesta viene attivato l'inverter.

O il valore dell'inverter varia a seconda del temganipostato da parametro. Questo rappresenta poem

necessario affinché la rampa di inverter passvdilre minimo al valore massimo.

[0 quando l'inverter raggiunge il valore massimo vamgachiesti ad uno ad uno gli altri ventilatori.
Nel caso in cui la zona di accensione permangaoren@ccesi ad uno ad uno tutti i ventilatori edalore
dell'inverter rimane il massimo.

In zona di spegnimento:

[0 appena vi e la richiesta I'uscita dell’invertermngeportata a seconda del TI al valore minimo.

[0 quando l'inverter raggiunge il valore minimo viemehiesto lo spegnimento ad uno ad uno dei

ventilatori.

N I
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Se la richiesta di spegnimento permane vengonotispea a uno tutti i ventilatori ed il valore defiverter
rimane a zero.

Nel caso in cui il parametro Minl sia stato impdéstead ogni accensione, l'inverter manterra quetone
valore di partenza.

Nel caso il parametro per il tempo di speedUp wtosmpostato, ad ogni spunto, I'inverter assunileralore
massimo per i secondi descritti da questo parametro

6.5.5 Condensazione unica (solo bi-circuito)

La condensazione unica permette di eseguire ilgssax di ventilazione mediante un unico circuita. fa&e
ingresso e possibile impostare tramite parametipa di riarmo (automatico o0 manuale).

Impostando il parametro PG3ilitazione condensazione unjcgh numero di circuiti per i ventilatori viene
forzato ad uno, mentre rimane invariato il numaroirduiti scelti per i compressori.

La condensazione unica disabilitera tutte le canatiche (allarmi, ventilatori, inverter, ).relative al secondo
circuito per la gestione dei ventilatori.

6.6 Gestione dei ventilatori

Il programma e in grado di gestire fino ad un massili 4 ventilatori. Ad ogni ventilatore puo essassociato
un ingresso digitale di sicurezza e una uscitdagper I'accensione/spegnimento.

| parametri di configurazione principali sono i gegti:
0 PGO1 = Numero circuiti
0 PG41 = Numero ventilatori circuito 1
0 PG45 = Numero ventilatori circuito 2
0 PG32 = Abilita sicurezza ventilatori

Il numero di ventilatori comandati direttamente walscita digitale e limitato ulteriormente dal numedo
compressori (parzializzati o meno), cioe dal numeéraiscite digitali rimaste dopo la configuraziodei
compressori.

E’ possibile, impostando il relativo parametro PG@6ter usufruire di una condensazione unica, aasian
solo circuito.

La gestione dei ventilatori avviene tramite un s@iPed un differenziale impostabile da parametta kettura
di una pressione sulla sonda di mandata. L’accaa@pegnimento viene garantito da una termoregwiaze
da alcune tempistiche che ne proteggono i varitspun

6.6.1 Rotazione dei ventilatori

La rotazione dei ventilatori € una procedura chenpéte di equilibrare il piu possibile il numero alie di
funzionamento e di spunti per ogni dispositivo.

La rotazione non coinvolge eventuali ventilatoriaharme o in funzionamento manuale ed € in grado d
accenderne dinamicamente altri nel caso uno oimagi vadano in allarme.

Tramite il parametro PFO1, il programma e in gradgestire 4 tipi di rotazione: FIFO, LIFO, FIFOore,
LIFO + ore.

1) FIFO
Segue la logicdFirst In First Out”, ossia il primo ventilatore che si accende sarailparimo che dovra
spegnersi. Questa logica potrebbe, inizialmentegapmad una grossa differenza di ore di funziomaméa i
vari ventilatori, ma dopo una fase iniziale quekierebbero pressoché eguagliarsi.
Esempio.
Accensione :F1.F2.F3.F4
Spegnimento: F1 . F2 . F3 . F4
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Questo tipo di rotazione ha una particolarita redocin cui non si accendano tutti i ventilatori fogurati

nell'impianto; infatti se, per esempio, si accerngeimo ventilatore e poi si spegne, il successreatilatore ad
accendersi sara il secondo. Viene memorizzatarfoltventilatore spento per poi accenderne il prossin

sequenza in modo da non utilizzare sempre lo stessfouttando cosi, in un modo migliore, tutti gligani
condensatori configurati.

Esempio con 4 Ventilatori.

Accensione : F1.F2. Spegnimento: F1 . F2 .
Accensione : F3. F4. Spegnimento: F3. F4.
Accensione : F1.F2.F3. F4. Spegnimento: FA..F3. F4.
2) LIFO
Segue la logicélLast In First Out”, ossia l'ultimo ventilatore acceso sara il primgpagnersi.
Esempio.

Accensione :F1.F2.F3.F4
Spegnimento: F4 . F3 . F2 . F1
L'ordine di accensione partira sempre dal compmes€d.

3) FIFO + ore funzionamento

Questa rotazione privilegia il confronto sulle alefunzionamento dei vari ventilatori. In accengoverra
privilegiato quello con meno ore di funzionamemuentre in spegnimento verra privilegiato quello qon
ore.
Nel caso in cui si debba scegliere tra ventilaton stesso numero di ore, entra in funzione ureziane FIFO
in modo da garantire comunque una rotazione amcbaso di stesse ore di funzionamento.
Esempio. 1

Accensione : F1(3 ore) . F2(3 ore) . F3(3 o€} (3 ore)

Spegnimento: F1(3 ore) . F2(3 ore) . F3(3 ore&)(3fore)

Esempio. 2
Accensione : F1(1 ora) . F2(3 ore) . F3(3 o} (5 ore)
Spegnimento: F4(5 ore) . F2(3 ore) . F3(3 ore))(1Fora)

4) LIFO + ore funzionamento

Questa rotazione privilegia il confronto sulle alefunzionamento dei vari ventilatori. In accengoverra
privilegiato quello con meno ore di funzionamemuentre in spegnimento verra privilegiato quello qot
ore.
Nel caso in cui si debba scegliere tra ventilaton stesso nhumero di ore, entra in funzione ursziate LIFO
in modo da garantire comunque una rotazione amcbaso di stesse ore di funzionamento.
Esempio. 1

Accensione : F1(3 ore) . F2(3 ore) . F3(3 o} (3 ore)

Spegnimento: F4(3 ore) . F3(3 ore) . F2(3 ore))(3Fore)

Esempio. 2
Accensione : F1(1 ora) . F2(3 ore) . F3(3 o} (5 ore)
Spegnimento: F4(5 ore) . F3(3 ore) . F2(3 ore))(1Fora)

6.6.2 Tempistiche ventilatori
Di seguito viene fatto un elenco di tutte le tertipige relative alla gestione dei compressori
Tempistiche di Zona Neutra

Questi parametri servono per temporizzate la rathigi accensione e spegnimento per i vari diSposit
condensazione.
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Tempo minimo richiesta accensioni.
Tempo minimo richiesta spegnimenti.
Per questi parametri si rimanda alla descriziotta fael paragrafo 2.4.2.

Tempistiche di protezione
Questi tempi servono per proteggere i ventilatarivéri spunti a cui sono sottoposti.

PFO7 -Tempo minimo tra accensioni diversi ventilat@tabilisce il tempo minimo che deve trascorrege tr
I'accensione di un ventilatore ed il successivoirggostato permette di evitare gli spunti conteraper.

PF08 -Tempo minimo tra spegnimenti diversi ventilat&tabilisce il tempo minimo che deve trascorrerddra
spegnimento di un ventilatore ed il successivangmstato permette di evitare gli spunti contempera

PF27, PF4A7 Tempo di speedUjse impostata la regolazione con inverter questanpetro, se diverso da zero,
fa permanere al valore massimo (100.00 %) l'udonarter ogni volta che viene richiesta I'accensiah un
nuovo ventilatore.

6.6.3 Ingressi di sicurezza

Il programma prevede la gestione di un’unica sizz@e“termico ventilatore” per ognuno dei ventilator
configurati nell’applicazione. L'abilitazione o meli questa caratteristica e gestita dal parani@82abilita
sicurezza ventilatori

Per abilitare gli allarmi “termico ventilatori”, e che ad impostare il parametro relativo, sempastare dal
menu Costruttore->Hardware p@sizioniin cui verranno collegati gli ingressi digitaliagvi ai vari ventilatori
selezionati. Nel caso non si voglia impostarediatie basta impostare il suddetto parametro al @@lor

6.6.4 Configurazione inverter
Per ogni inverter utilizzato deve essere anchdast®lposizione dell’'uscita digitale per il comafamsenso
alla partenza dell'inverter; per la configurazi@i@isano gli stessi parametri delle uscite digdaii ventilatori,
parametriHFO1, HF02, HF03, HFO4L'inverter e virtualmente il primo ventilatore dgni circuito, quindi a
seconda del numero di ventilatori e del numeroimtudi va impostato il parametro corretto, secomp@sta
logica
[0 1 Circuito: L'inverter (se abilitato) € virtualmente il velatiore 1; € necessario configurare il parametro
del primo ventilatore, quindi va configurato sempy@arametraHF01.
[0 2 Circuiti: L'inverter del circuito 1 (se abilitato) é virtimaente il ventilatore 1 (quindi va impostato il
solito parametrddF01), mentre I'inverter del circuito 2 (se abilitat®)virtualmente il primo ventilatore
dopo i ventilatori del circuito 1.

Consenso inverter con PWM
In alcune applicazione pu0 essere necessario carari consenso degli inverter con un’uscita PWM
impostandogli 0% o 100%. Per utilizzare questaapzisi agisce con la stessa logica vista in prezedsui
parametri HCOx, configurando pero i valori secogdesta regola:
HFO1 = 13-> Determina che l'uscita PWM sul controllore veeutilizzata per il consenso
del ventilatore inverter del circuito 1
HFOx = 14-> Determina che l'uscita PWM sul controllore veeutilizzata per il consenso
del ventilatore inverter del circuito 2

Nota. Impostando il valore 13 o 14, viene occupatodpettivo PWM, quindi gli eventuali parametri HC31,
HC32, HF31, HF32 non devono essre configurati cBieM.

La scelta e la modalita di configurazione dei paedrnper gli inverter dei ventilatori € la medesimar quella
dei compressori, perd vanno utilizzati i param@&H21, HF01, HF02, HF03 e HF04 (si veda paragrafé.5)
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6.7 Gestioni varie
6.7.1 Variazione setpoint da ingresso digitale o da supeisore.

Risulta importante ridurre il consumo energetico @anpressori oppure la rumorosita dei ventilatad es.
durante il periodo notturno).

Il programma prevede sia per compressori che pentilatori la possibilita di gestire un parameRC1
(PUC2) offset setPoint secondario compresserPUF1 (PUF2pffset setPoint secondario ventilatoche in
base allo stato di un ingresso digitale (diverso qgumpressori e ventilatori) somma un offset apskett
principale per consentirne una variazione. E’ goksimpostare la logica per I'ingresso digitaleeado sul
parametro PH1Rogica Altri DI (stesso parametro per la logica degli on/off dmeaso digitale)

Per limpostazione di questa funzionalita servditabé il parametro PH2%bilita setpoint secondario da
ingresso digitaleed impostare l@osizionein cui verra collegato I'ingresso digitale relatiai compressori e
quello relativo ai ventilatori. Nel caso non si iogi tale valore, la funzionalita rimarra disalaitd.
Analogamente abilitando il parametro PH&ilita setpoint secondario da supervisagossibile utilizzare i
relativi offset sia per i compressori che per itiatori.

6.7.2 Funzionamento manuale

Il programma permette di impostare un funzionamemdmuale per compressori e ventilatori. In quetttng
dispositivi non partecipano alle rotazioni e negpalr calcolo della termoregolazione, sono comursguesibili
ad eventuali allarmi.

Il funzionamento manuale dei dispositivi € utileaqdo si devono fare dei test funzionali sulla macxiper
testare l'integrita ed il corretto funzionamento.

Compressori

Il funzionamento manuale o meno dei compressoarardito dal parametro PMAbilita compressore

[0 Se impostato al valor&kuto definisce il normale comportamento del dispositivo

[0 Se impostato al valoMdanudisabilita il compressore e lo porta in funzionateemanuale.
Un compressore in funzionamento manuale non ppdedlie regolazioni e puo essere forzato nel nurdero
gradini che é in grado di fornire agendo sulla peip PM2x forzatura compressorépresente nel menu
Manutentore->Forzatura Compressori). Il humero rdidmni che un compressore in funzionamento manuale
puo fornire € limitato al numero di parzializzaziache sono state impostate nella configuraziondadel
macchina.
Come detto in precedenza il compressore € comusensbile ad allarmi e conseguenze relative.
Per ripristinare il compressore al normale utilizaove reimpostare il parametro PMdhilita compressoral
valore Auto nel caso contrario il compressore in oggetto inoetebbe a funzionare in manuale, non
esaudendo le richieste di accensione e/o spegrongatdolate dalla regolazione impostata.

Ventilatori

Il funzionamento manuale o meno dei ventilatoraeagtito dal parametro PMbilita ventilatore

[0 Se impostato al valor&uto definisce il normale comportamento del dispositivo

[0 Se impostato al valoMdanudisabilita il ventilatore e lo porta in funzionante manuale.
Un ventilatore in funzionamento manuale non papiecialle regolazioni e pud essere forzato in
accensione/spegnimento agendo sulla proprieta Pist@atura ventilatore(presente nel menu Manutentore-
>Forzatura Ventilatori).
Come detto in precedenza il ventilatore € comursgumsibile ad allarmi e conseguenze relative.
Per ripristinare il ventilatore al normale utilizaerve reimpostare il parametro PM&kilita ventilatore al
valoreAuto, nel caso contrario il ventilatore in oggetto tomerebbe a funzionare in manuale non esaudendc
le richieste di accensione e/o spegnimento cakalalla regolazione impostata.
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Inverter

Nel caso si voglia forzare manualmente un inveag@rocedura e leggermente diversa.
Si ricorda che l'inverter € virtualmente il primormpressore di ogni circuito, quindi prima di poéseguire
correttamente la procedura serve mettere in mailuaenpressore corretto, ossia:
O 1 Circuita Linverter (se abilitato) e il compressore 1; peettere in manuale l'inverter € necessario
mettere in manuale il primo compressore.
0 2 Circuiti: L'inverter del circuito 1 (se abilitato) € il cgressore 1 e linverter del circuito 2 (se
abilitato) € il primo compressore dopo i compreisdel circuito 1; per mettere in manuale gli inesré
necessario mettere in manuale questi compressori.

Una volta impostate correttamente le abilitazioanomli € possibile forzare gli inverter mediantparametro
specifico: PM37 (PM38jorzatura inverter compressori

Per configurare correttamente questa caratteribséa abilitare almeno un inverter compressoriilaari, a
seconda del tipo abilitato I'altra tipologia vessclusa automaticamente dalle uscite analogiche.

La gestione e la procedura di forzatura per gli enter dei ventilatori € la medesima per quella dei
compressori.

6.7.3 Gestione condensazione flottante

Permette di modificare il setpoint di lavoro dentilaori in base alla temperatura esterna. Pentatsl questa
funzionalita serva impostare, dal menu installatevarie, i parametri:
[0 abilita sonda di temperatura esterna (PH24)
[0 abilita condensazione flottante (PF71)
[0 delta Temperatura di condensazione (PE7&fset temperatura di condensazigiegato al tipo di
modulo condensatore utilizzato)
[0 limite inferiore Temperatura di condensazione (PFEX@&lore minimo di temperatura di condensazione
(dovuto alla necessita di garantire una minima tneipira dell’olio di lubrificazione)
O limite superiore Temperatura di condensazione (BF74alore massimo di temperatura di
condensazione, oltre la quale i ventilatori non olado piu e quindi vanno al massimo.

Il nuovo setpoint sara dato dalla temperatura eatesommata al parametielta temperatural valori di questo
nuovo set, convertiti in pressione, sono comunqguatdti dal range di variazione per il setpoint di
condensazione.

Nota. Abilitando questa funzionalita, i parametri setpadi condensazione dei singoli circuiti non haruio
nessun effetto sulla regolazione della condensaziofatti il setpoint utilizzato sara funzioned#lta T e della
temperatura esterna.

6.7.4 Sonde di temperatura

L’applicativo e in grado di gestire fino a due sertl temperatura ausiliarisonda ambiente sonda esterna
Per usufruire di questi due trasduttori di tempeeaserve impostarne i parametri di abilitazicatalita sonda
di temperatura ambienteabilita sonde di temperatura estertna

Ognuna delle due sonde ha associato un allarmeasohd si manifesta nel caso in cui la sonda sibegata
oppure rotta, I'abilitazione di questo allarme éasata al parametro di abilitazione delle sondalitando le
sonde si abilita anche il relativo allarme. In cdsmon abilitazione, verra mostrato sui visualtprail valore
0.
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6.7.5 Ripristino parametri di default

Mediante la proceduréRipristino parametri” € possibile ripristinare tutti i parametri delljmanto al valore di
default. Questa funzionalita € semplicemente ditigaagendo sul valore dell'apposito parametro PH15
presente nel menu Map, accessibile solo da macespieata: impostandolo su “1” automaticamente tegis
provvedera al ripristino di tutti i parametri.

Dopo questa operazione € necessario togliere ereriddimentazione alla macchina per evitare
malfunzionamenti.

6.7.6 Chiavetta di programmazione

E’ possibile salvare il valore di tutti i parametell'impianto nella chiavetta di programmazionpegmetterne
la copia in uno o piu strumenti compatibili. L’opeione di salvataggio o di ripristino puo essefetefata a
strumento acceso, collegando la chiavetta al ctoneeti programmazione.

Per salvare una particolare mappa parametri nellaiavetta:

- entrare nel menu Map e selezionare tramite i tastP o DOWN la voce
“Stor”

- Premere il tasto SET (ENTER): il trasferimento deparametri nella
chiavetta viene evidenziato dal lampeggio del related

- Attendere che il lampeggio finisca: se il led édtilore verde, I'operazione
si e conclusa correttamente, altrimenti il led

Per copiare una mappa parametri dalla chiavettac#itrumento:

- entrare nel menu Map e selezionare tramite i tasfP o DOWN la voce
“rESt”

- Premere il tasto SET (ENTER): il trasferimento deparametri dalla
chiavetta nello strumento viene evidenziato dal la@ggio del relativo led

- Attendere che il lampeggio finisca: se il led édtilore verde, 'operazione
si e conclusa correttamente, altrimenti il led

Nota: nella chiavetta vengono salvate le informaizielative al prodotto ed alla relativa versiomemodo da
poter permettere il trasferimento di mappe pararseto tra strumenti tra loro compatibili.
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7/ DIAGNOSTICA

L’applicazione € in grado di gestire una serielldirai relativi a compressori, ventilatori, circué funzionalita
dellimpianto. In base alle varie tipologie di allee € possibile configurarne un riarmo (se manuale
automatico), un eventuale ritardo di segnalaziatelee azioni da eseguire nel caso specifico.

Quando uno piu allarmi sono attivi I'icona di alteg dei visualizzatori lampeggia.

Per poter visionare i vari allarmi, dalla paginapipale si deve visualizzare tramite ESC il meAlat” e poi
premere ENTER.

Per scorrere i vari allarmi attivi serve premereenbrmente il tasto ENTER: gli allarmi vengono geatati in
ordine di priorita, cosi come sono elencati nellzetla allarmi del paragrafo 3.2.

Tutti gli ingressi digitali relativi agli allarmi ano gestiti da un parametioogica Allarmi che assume |l
seguente significato:

[0 Se impostato a “NO” gli ingressi saranno normalraahseccitati (aperti): logica N.O.

[0 Se impostato a “NC” gli ingressi saranno normalraedcitati (chiusi): logica N.C.

7.1 Allarmi manuali e automatici
Come esposto in precedenza esistono due tipologitadni, quelli a iamo manuale e quelli a riarmo
automatico. Alcuni allarmi hanno la possibilitaiipostare da parametrRigrmo allarm) il tipo di riarmo piu
consono all’esigenze dell'utente.

Allarmi manuali

Nel caso si presenti un allarme manuale:

[0 L’icona allarme inizia a lampeggiare
Premendo il tasto ENTER dal menu “Alar” si visua#zl codice del primo allarme attivo.
Una volta che le condizioni per cui I'allarme sigxificato si ripristinano, & possibile riarmaremaalmente
I'allarme. Per fare questa operazione:

[0 posizionarsi sulla pagina dell’allarme da ripristi@

[0 tenere premuto il tasto ENTER per circa 2 secondi.
A questo punto se non vi sono altri allarmi, vgrrésentata la pagina indicante “none”, I'iconalldirane si
spegnera e la macchina tornera al suo funzionanmegtdare, oppure sara visualizzato il codice nebal
successivo allarme attivo.
Le conseguenze che derivano da un allarme manti@e @mangono valide fino a che I'utente non prede
alla cancellazione del messaggio di allarme.

Allarmi automatici

Nel caso si presenti un allarme automatico:

[0 L’icona allarme inizia a lampeggiare
Premendo il tasto ENTER dal menu “Alar” si visua#zl codice del primo allarme attivo.
Una volta che le condizioni per cui I'allarme sigxificato si ripristinano il riarmo e la canceliaze del
messaggio di allarme si ripristinano automaticameenza che 'utente debba intervenire.
Le conseguenze che derivano da un allarme autamettizo rimangono valide fino a che le cause chrenlo
scatenato I'allarme non si ripristinano.
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7.2 Tabella Allarmi

cui gli allarmi si presentano quando attivi.

Codice Descrizione allarme Tipo | Conseguenza Note
ENO1 Errore comunicazione espansione Auto Visuahzione Ritardo impostabile
- Num. comp. ON
impostabile
. - Inverter forzato al| _. . .
ESO1 Sonda aspirazione C1 guasta o scollegata Au % 00% (se richiesto e Sethardo impostabile
unico compressore su|
circuito)
- Num. vent. ON
impostabile
- Inverter forzato al
ESO02 Sonda mandata C1 guasta o scollegata AutolO.O% (se .r|ch|esto €SP Ritardo impostabile
unico ventilatore sul
circuito)
- OFF Parzializz. HP
circuito 1 (se abilitato)
- Num. comp. ON
impostabile
. - Inverter forzato al| _. . .
ESO03 Sonda aspirazione C2 guasta o scollegata Au % 00% (se richiesto e Sethardo impostabile
unico compressore su|
circuito)
- Num. vent. ON
impostabile
- Inverter forzato al
ES04 Sonda mandata C2 guasta o scollegata AutolO.O% (se .r|ch|esto €SP Ritardo impostabile
unico ventilatore sul
circuito)
- OFF Parzializz. HP
circuito 2 (se abilitato)
AC21 Termico compressore 1 Imp. OFF comp. 1 Ritaidgpostabile
AC22 Termico compressore 2 Imp. OFF comp. 2 Ritaidgpostabile
AC23 Termico compressore 3 Imp. OFF comp. 3 Ritaidgpostabile
AC24 Termico compressore 4 Imp. OFF comp. 4 Ritaidgpostabile
ACO01 Ore funzionamento compressore 1 Autg Visuaizbpne
ACO02 Ore funzionamento compressore 2 Autg Visuazpne
ACO03 Ore funzionamento compressore 3 Autg Visuazpne
AC04 Ore funzionamento compressore 4 Autg Visuazpne
AF21 Termico ventilatore 1 Imp. OFF vent. 1
AF22 Termico ventilatore 2 Imp. OFF vent. 2
AF23 Termico ventilatore 3 Imp. OFF vent. 3
AF24 Termico ventilatore 4 Imp. OFF vent. 4
AF01 Ore funzionamento ventilatore 1 Auto Visualezione
AF02 Ore funzionamento ventilatore 2 Auto Visualezione
AFO03 Ore funzionamento ventilatore 3 Auto Visualezione
AF04 Ore funzionamento ventilatore 4 Auto Visualezione
AL31 Alta pressione mandata C1 Auto ON tutti vent.
AL36 Alta pressione aspirazione C1 Auto ON tuttimp. Ritardo impostabile
AL41 Bassa pressione mandata C1 Autd OFF tutti vent f&nardo impostabile
AL46 Bassa pressione aspirazione C1 Auto OFF tettimp. f&nardo impostabile
AL11 Pressostato alta pressione mandata C1 Imp. QE#i comp.
AL21 Pressostato bassa pressione aspirazione G oAut OFF tutti comp. f&nardo impostabile
AL61 Livello liquido C1 Manu | Visualizzazione Ritaalimpostabile
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ACC1 Differenziale olio comune C1 Imp. Visualizzanie Ritardo impostabile
AFC1 Termico ventilatori comune C1 Imp. Visualizzane

AL32 Alta pressione mandata C2 Auto, ON tutti vent.

AL37 Alta pressione aspirazione C2 Auto ON tuttimp. Ritardo impostabile
AL42 Bassa pressione mandata C2 Autg.  OFF tutti ten Ritardo impostabile
AL47 Bassa pressione aspirazione C2 Autg.  OFF tettimp. Ritardo impostabile
AL12 Pressostato alta pressione mandata C2 Imp. QB comp..

AL22 Pressostato bassa pressione aspirazione C2 oAyt OFF tutti comp.

AL62 Livello liquido C2 Manu | Visualizzazione Ritaadimpostabile
ACC2 Differenziale olio comune C2 Imp. Visualizzanie Ritardo impostabile
AFC2 Termico ventilatori comune C2 Imp. Visualizzane

ES07 Sonda ambiente guasta o scollegata Auto  Vimzalzione

ESO08 Sonda esterna guasta o scollegata Auto  Visizazione

AHO1 Allarme configurazione hardware Auto Visualiazione

(*) Gli allarmi di bassa pressione non sono atlivhacchina spenta, tutti gli altri si.
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7.3 Relé di allarme

Il programma ha la possibilita di gestire fino @ tele di allarme. L’abilitazione di ognuno di qtieispositivi
e legato allimpostazione o meno del relativo patimPosizione DO allarmePer abilitare basta impostare
tale valore ad un valore diverso da zero, se stigrail valore zero il relé di allarme non é uiato.
Segue I'elenco dei tre relé con relativo parametro:
[0 Un relé di allarme generald?osizione DO allarme globale
[0 Un relé di allarme per il circuito 1Rosizione DO allarme circuito 1
[0 Un relé di allarme per il circuito 2Rosizione DO allarme circuito 2
Tramite il relativo parametro e possibile stabilagoolarita (NO oppure NC) delle varie uscite lthrane.
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8 Lista delle variabili MODBUS

E’ possibile controllare l'applicazione mediante wsnpervisore, utilizzando il protocollo Modbus. La
comunicazione avviene attraverso un interfaccidalgeTTL gid integrata nel controllore; si consigldi
utilizzare l'interfaccia TTL/RS-485 esterna (I'imtaccia non e in dotazione con lo strumento).

A seguire sono riportati i vari parametri esportitil’applicazione nelle tre versioni di applicativ

Tabella Modbus

REGISTER VARS LIST

Id Name Value Min Max Description Mode

bit00=DI01,
bit01=DI02,
bit02=DI03,
bit03=DI04,
bit04=DI05,
bit05=DI06,
bit06=DI07,
bit07=DI08,
bit08=DI09,
bit09=DI10,
bit10=free,
bitl1=free,
bitl2=free,
bit13=free,
bit14=free,
bit15=free

257 | PackedDlI 0 0 65535 R/W

bit00=DO01,
bit01=D0O02,
bit02=D0O03,
bit03=D0O04,
bit04=D0O05,
bit05=D0O06,
bit06=D0O07,
bit07=D0O08,
bit08=D0O09,
bit09=D0O10,
bit10=D0O11,
bit11=D0O12,
bitl2=free,

bit13=free,

bit14=free,

bit15=free

385 | PackedDO 0 0 65535 R/W

513 | Al_Pressure_SuctionC1 - - - Bar R/W

514 | Al_Pressure_SupplyC1 - - - Bar R/W

515 | Al_Pressure_SuctionC2 - - - Bar R/W

516 | Al_Pressure_SupplyC2 - - - Bar R/W

517 | Al_EnvironmentProbe - - - °C R/W

518 | Al_ExternalProbe - - - °C R/W
641 | Cmplnverter_Circuitl 0.00 0.00 100.00 % R/W

642 | Fanlnverter_Circuitl 0.00 0.00 100.00 % R/W
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643

Cmplnverter_Circuit2

0.00

0.00

100.0

0 %

R/W

644

Fanlnverter_Circuit2

0.00

0.00

100.0

0 %

R/W

769

PackedAlarm1

65535

bitOO=ENO1,
bit01=ESO01,
bit02=ES02,
bit03=ESO03,
bit04=ES04,
bit05=free,

bit06=free,

bit07=free,

bit08=AC21,
bit09=AC22,
bit10=AC23,
bit11=AC24,
bit12=ACO01,
bit13=ACO02,
bit14=ACO03,
bit15=AC04

R/W

770

PackedAlarm2

65535

bit0O0=AF21,
bit01=AF22,
bit02=AF23,
bit03=AF24,
bit04=AF01,
bit05=AF02,
bit06=AF03,
bit0O7=AF04,
bit08=A031,
bit09=A036,
bit10=A041,
bit11=A046,
bit12=A011,
bit13=A021,
bit14=A061,
bit15=ACC1

R/W

771

PackedAlarm3

65535

bitO0=AFC1,
bit01=free,
bit02=A032,
bit03=A037,
bit04=A042,
bit05=A047,
bit06=A012,
bit07=A022,
bit08=A062,
bit09=ACC2,
bit10=AFC2,
bitl1=free,
bit12=ESO07,
bit13=ESO08,
bit14=AHO01,
bit15=free

R/W

1025

OnOffBySuperv

R/W

1026

OnOffBySuperv_Circuitl

R/W

1027

EnableSecSP_bySup_Cmp_Circuitl

1028

EnableSecSP_bySup_Fan_Circuitl

1029

OnOffBySuperv_Circuit2

R/W

1030

EnableSecSP_bySup_Cmp_Circuit2
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1031 | EnableSecSP_bySup_Fan_Circuit2 0 0 1 R
0=OFF key,
1281 | StatusMachine 0 0 3 ;ig:z:z (Silljgp R/W
3=ON
O=disab,
1=OFF, 2=OFF
1282 | StatusCircuitl 0 0 6 dig, 3=OFF R/W
sup, 4=0N,
5=ALL
1283 | Cmp_actualSetPoint_Circuitl - -145.( 625|5 Bar R/W
1284 | Fan_actualSetPoint_Circuitl - -145.( 6255 Bar R/W
1285 | Cmplnv_actualSet_Circuitl - -145.0 625/5 Bar /WR
1286 | Fanlnv_actualSet_Circuitl - -145.0 6255 Bar /WR
1287 | PowerRequested_Circuitl 0 0 10( % RN\
1288 | PowerSupplied_Circuitl 0 0 100 % R/W
O=disab,
1=OFF, 2=OFF
1289 | StatusCircuit2 0 0 6 dig, 3=OFF R/W
sup, 4=0N,
5=ALL
1290 | Cmp_actualSetPoint_Circuit2 - -145.( 625|5 Bar R/W
1291 | Fan_actualSetPoint_Circuit2 - -145.( 6255 Bar R/W
1292 | Cmplnv_actualSet_Circuit2 - -145.0 6255 Bar /WR
1293 | Faninv_actualSet_Circuit2 - -145.Q 625/5 Bar /WR
1294 | PowerRequested_Circuit2 0 0 10( % RN\
1295 | PowerSupplied_Circuit2 0 0 100 % R/W
1537 | SPC1_Cmp_SetPoint_Circuitl 1.0 -145.p 623.5 r Ba R/W
1538 | PUC1_Cmp_SPOffset ByDig_Circuitl 0.0 -290.0  0.29 | Bar R/W
1539 | PUC4_Cmp_SPOffset_BySup_Circuitl 0.4 -290/0 0.@9| Bar R/W
1540 | SPF1_Fan_SetPoint_Circuitl 15.0 -145/0 625%.5ar B R/W
1541 | PUF1_Fan_SPOffset ByDig_Circuitl 0.0 -290.0 0.29| Bar R/W
1542 | PUF4_Fan_SPOffset_BySup_Circuitl 0.( -290/0 0.@9| Bar R/W
1543 | SPC2_Cmp_SetPoint_Circuit2 1.0 -145.p 6255 r Ba R/W
1544 | PUC2_Cmp_SPOffset ByDig_Circuit2 0.0 -290.0  0.29 | Bar R/W
1545| PUC5_Cmp_SPOffset BySup_Circuit2 0.d -290/0 0.@9| Bar R/W
1546 | SPF2_Fan_SetPoint_Circuit2 15.0 -145)0 62%.5ar B R/W
1547 | PUF2_Fan_SPOffset_ByDig_Circuit2 0.0 -290.0 0.29| Bar R/W
1548 | PUF5_Fan_SPOffset BySup_Circuit2 0.4 -290/0 0.@9| Bar R/W
1549 | PMO0O_ManutHourCmp ( Low ) 2000.p 0.0 9999.0re 010 R/W
1550 | PM0OO_ManutHourCmp ( High )
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1551 | PMOx_HoursCmp[0] ( Low ) 0.0 0.0 99990 R/W
1552 | PMOx_HoursCmp[0] ( High)

1553 | PMOx_HoursCmp[1] ( Low) 0.0 0.0 99990 R/W
1554 | PMOx_HoursCmp[1] ( High)

1555 | PMOx_HoursCmp[2] ( Low ) 0.0 0.0 99990 R/W
1556 | PMOx_HoursCmp[2] ( High )

1557 | PMOx_HoursCmp[3] ( Low ) 0.0 0.0 99990 R/W
1558 | PMOx_HoursCmp[3] ( High)

1559 | PM1x_En_Manual_Cmpl[0] 0 0 1 R/W
1560 | PM1x_En_Manual_Cmpl[1] 0 0 1 R/W
1561 | PM1x_En_Manual_Cmpl[2] 0 0 1 R/W
1562 | PM1x_En_Manual_Cmpl[3] 0 0 1 R/W
1563 | PM2x_V_suppStepsCmp[0] 0 0 3 R/W
1564 | PM2x_V_suppStepsCmp[1] 0 0 3 R/W
1565 | PM2x_V_suppStepsCmp[2] 0 0 3 R/W
1566 | PM2x_V_suppStepsCmp[3] 0 0 3 R/W
1567 | PM37_Forz_Cmp_Inverterl 0.00 0.00 100,00 % R
1568 | PM38_Forz_Cmp_Inverter2 0.00 0.00 100,00 % R
1569 | PM40_ManutHourFan ( Low ) 2000. 0.0 9999.0re »010 R/W
1570 | PM40_ManutHourFan ( High)

1571 | PM4x_HoursFan[0] ( Low) 0.0 0.0 99990 R/W
1572 | PM4x_HoursFan[0] ( High)

1573 | PM4x_HoursFan[1] ( Low) 0.0 0.0 9999|0 RIVY
1574 | PM4x_HoursFan[1] ( High)

1575| PM4x_HoursFan[2] ( Low ) 0.0 0.0 99990 R/W
1576 | PM4x_HoursFan[2] ( High)

1577 | PM4x_HoursFan[3] ( Low) 0.0 0.0 9999|0 RV
1578 | PM4x_HoursFan[3] ( High)

1579 | PM5x_En_Manual_Fan[0] 0 0 1 R/W
1580 | PM5x_En_Manual_Fan[1] 0 0 1 R/W
1581 | PM5x_En_Manual_Fan[2] 0 0 1 R/W
1582 | PM5x_En_Manual_Fan[3] 0 0 1 R/W
1583 | PM6x_V_suppStepsFan[0] 0 0 1 R/W
1584 | PM6x_V_suppStepsFan[1] 0 0 1 R/W
1585 | PM6x_V_suppStepsFan[2] 0 0 1 R/W
1586 | PM6x_V_suppStepsFan[3] 0 0 1 R/W
1587 | PM77_Forz_Fans_Inverterl 0.0( 0.00 100{00 % W R
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1588 | PM78 Forz_Fans_Inverter2 0.0( 0.00 100{00 % W R
1589 | PM81_Taratura_SuctionC1 0.0 -19.0 19.0 Bar R/W
1590 | PM82_Taratura_SupplyC1l 0.0 -19.0 190 Bar R/W
1591 | PM83_Taratura_SuctionC2 0.0 -19.0 190 Bar R/W
1592 | PM84_Taratura_SupplyC2 0.0 -19.0 190 Bar R/W
1593 | PM85_Taratura_EnvProbe 0.0 -19.0 19/0 °C R/W
1594 | PM86_Taratura_ExtProbe 0.0 -19.0 190 °C R/IW
1595 | PM91 Last maintenanceYEAR 200 2004 2070 R/W
1596 | PM92_Last maintenanceMONTH 1 1 12 R/W
1597 | PM93_Last _maintenanceDAY 1 1 31 R/W

0=FIFO,
1598 | PCO1_Cmp_Rotation_Type 0 0 3 | 1=LIFO, RIW

2=FIFO+Hr,

3=LIFO+HTr

0=CpCp/pCpC,
1599 | PC02_Cmp_ModeCCpp_Type 0 0 3 ;zggcpgjgggg: RIW

3=CCpp/pCpC
1600 | PCO3_Cmp_LoadStepsLogic 1 0 1 gzmg R/W
1601 | PCO4_Cmp_TminOn 10 0 999 sec R/W
1602 | PCO5_Cmp_TminOff 120 0 999 sec R/W
1603 | PCO6_Cmp_TonOn 360 0 999 sec RV
1604 | PCO7_Cmp_TonOther 20 0 999 sec R/\WV
1605 | PCO08_Cmp_ToffOther 20 0 999 sec R/W
1606 | PC09_Cmp_TonLoadStep 20 0 999 sec R/W
1607 | PC10_Cmp_ToffLoadStep 20 0 999 sec R/W
1608 | PC11_Cmp_OnErrorProbe_Circuitl 1 0 4 RV
1609 | PC12_Cmp_MinSetPoint_Circuitl 0.1 -145.0 625.Bar R/W
1610 | PC13_Cmp_MaxSetPoint_Circuitl 2.5 -145.p 629.Bar R/W

0 = Banda
1611 | PC14_Cmp_RegulationType_Circuitl 1 0 1| Laterale, 1 = R/W

Zona Neutra
1612 | PC16_Cmp_PI_Ti_Circuitl 600 0 999  sec RV
1613| PC17_Cmp_PI_Diff_Circuitl 0.5 0.0 290.0 Bar WR/
1614 | PC18 Cmp_NZ_Zone_Circuitl 0.5 0.0 290{0 Bar WR/
1615| PC19 _Cmp_NZ_DiffOutZone_Circuitl 0.5 0.0 290|®ar R/W
1616 | PC20_Cmp_NZ_TOnMin_Circuitl 20 0 999 sec RV
1617 | PC21_Cmp_NZ_TOnMax_Circuitl 60 0 999 sec R/W
1618 | PC22_Cmp_NZ_TOffMin_Circuitl 10 0 999 sec R/W
1619 | PC23_Cmp_NZzZ_TOffMax_Circuitl 60 0 999 sec R/MV
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1620 | PC24_Cmp_Inverter_Diff_Circuitl 0.5 0.0 290,Bar R/W
1621 | PC25_Cmp_Inverter_OffsetSP_Circuitl 0.( -290/0 290.0 | Bar R/W
1622 | PC26_Cmp_Min_Inverter_Circuitl - 0.00 100.00 % R/W
1623 | PC27_Cmp_Inverter_TSpeedUp_Circuitl 0 0 999 c se R/W
1624 | PC28_Cmp_InverterTime_Circuitl 10 0 994 sec WR/
1625| PC31_Cmp_OnErrorProbe_Circuit2 1 0 4 RV
1626 | PC32_Cmp_MinSetPoint_Circuit2 0.1 -145.0 625.Bar R/W
1627 | PC33_Cmp_MaxSetPoint_Circuit2 2.5 -145.p 625.Bar R/W
0 = Banda
1628 | PC34_Cmp_RegulationType_Circuit2 1 0 1| Laterale, 1 = R/W
Zona Neutra
1629 | PC36_Cmp_PI_Ti_Circuit2 600 0 999  sec RV
1630 | PC37_Cmp_PI_Diff_Circuit2 0.5 0.0 290.0 Bar WR/
1631 | PC38 Cmp_NZ_Zone_Circuit2 0.5 0.0 290{0 Bar WR/
1632 | PC39_Cmp_NZ_DiffOutZone_Circuit2 0.5 0.0 290|®ar R/W
1633 | PC40_Cmp_NZ_TOnMin_Circuit2 20 0 999 sec RV
1634 | PC41_Cmp_NZ_TOnMax_Circuit2 60 0 999 sec R/W
1635 | PC42_Cmp_NZ_TOffMin_Circuit2 10 0 999| sec RV
1636 | PC43_Cmp_NZ_TOffMax_Circuit2 60 0 999 sec R/MV
1637 | PC44_Cmp_Inverter_Diff_Circuit2 0.5 0.0 290,Bar R/W
1638 | PC45 _Cmp_Inverter_OffsetSP_Circuit2 0.( -290/0 290.0 | Bar R/W
1639 | PC46_Cmp_Min_Inverter_Circuit2 - 0.00 100.00 % R/W
1640 | PC47_Cmp_Inverter_TSpeedUp_Circuit2 0 0 999 c se R/W
1641 | PC48 _Cmp_InverterTime_Circuit2 10 0 99¢ sec WR/
1642 | PC69_RestartTimeout 0 0 999 sec RV
1643 | PC70_EnablePart 0 0 1 R/W
1644 | PC71_SetPressurePartCircuitl 22)0 -145.0 6258mr R/W
1645 | PC72_SetPressurePartCircuit2 220 -145.0 6298ar R/W
1646 | PC74_DifftPressurePart 4.0 0.1 10.0 Bar R/IW
1647 | PC75_MinTimePart 2 0 999 min R/W
1648 | PC76_PartLimit 50 0 100 % R/W|
1649 | PC78_OverloadSteps_Cmp 0 0 100 % R/W
1650 | PC8x_CmpPower[0] 0 0 5000 kw R/W
1651 | PC8x_CmpPower[1] 0 0 5000 kW R/W
1652 | PC8x_CmpPower[2] 0 0 5000 kw R/W
1653 | PC8x_CmpPower[3] 0 0 5000 kw R/W
0=FIFO,
1654 | PFO1_Fan_Rotation_Type 0 0 3| 1=LIFO, R/W
2=FIFO+Hr,
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3=LIFO+Hr
1655 | PF02_Fan_EnRegulationByCmp 0 0 1 gingﬁggg' RIW
1656 | PFO7_Fan_TOnOther 2 0 999 sec RV
1657 | PF0O8_Fan_TOffOther 2 0 999 sec R/W
1658 | PF11 Fan_OnErrorProbe_Circuitl 1 0 4 R/W
1659 | PF12_Fan_MinSetPoint_Circuitl 1.0 -145.0 624.Bar R/W
1660 | PF13 Fan_MaxSetPoint_Circuitl 25. -145/0 H2%5Bar R/W

0 = Banda
1661 | PF14_Fan_RegulationType_Circuitl 0 0 1| Laterale, 1 = R/W

Zona Neutra
1662 | PF16_Fan_PI_Ti_Circuitl 600 0 999  sec R/
1663 | PF17_Fan_PI_Diff Circuitl 0.5 0.0 290.p Bar WR/
1664 | PF18 Fan _NZ Zone_Circuitl 1.0 0.0 2900 Bar WR/
1665 | PF20_Fan_NZ TOnOff Circuitl 10 0 999 Bar R/W
1666 | PF24_Fan_Inverter_Diff Circuitl 0.5 0.0 290)®ar R/W
1667 | PF25_Fan_Inverter_OffsetSP_Circuitl 0.( -290(0 290.0 | Bar R/W
1668 | PF26_Fan_Min_Inverter_Circuitl - 0.00 100.00 % R/W
1669 | PF27_Fan_Inverter_TSpeedUp_Circuitl 2 0 999 ¢ se R/IW
1670 | PF28_Fan_InverterTime_Circuitl 10 0 999 sec W R/
1671 | PF31_Fan_OnErrorProbe_Circuit2 1 0 4 R/\W
1672 | PF32_Fan_MinSetPoint_Circuit2 1.0 -145.0 625.Bar R/W
1673 | PF33_Fan_MaxSetPoint_Circuit2 25. -145)0 H25Bar R/W

0 = Banda
1674 | PF34_Fan_RegulationType_Circuit2 0 0 1| Laterale, 1 = R/W

Zona Neutra
1675| PF36_Fan_PI_Ti_Circuit2 600 0 999 sec R/\W
1676 | PF37_Fan_PI_Diff Circuit2 0.5 0.0 290.p0 Bar WR/
1677 | PF38_Fan_NZ_Zone_Circuit2 1.0 0.0 2900 Bar W R/
1678 | PF40_Fan_NZ_TOnOff Circuit2 10 0 999  sec R/
1679 | PF44_Fan_Inverter_Diff Circuit2 0.5 0.0 290|Bar R/W
1680 | PF45 Fan_Inverter OffsetSP_Circuit2 0.( -290(0 290.0 | Bar R/W
1681 | PF46_Fan_Min_Inverter_Circuit2 - 0.00 100.p0 % R/W
1682 | PF47_Fan_Inverter_TSpeedUp_Circuit2 2 0 999 c se R/W
1683 | PF48 Fan_InverterTime_Circuit2 10 0 999 sec W R/
1684 | PF71_EnableFloatingCond 0 0 1 R/W
1685 | PF72_FloatingCond_Offset - -20.0 20.0 °C R/
1686 | PF73_FloatingCond_SetMin 30.0 10.0 450 °C R/W
1687 | PF74_FloatingCond_SetMax 40.¢ 10.0 4510 °C R/W
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1688 | PF78_ OverloadSteps_Fan 0 0 10D % R/W
1689 | PAO1_En_Alarm_ManutHourCmp 0 0 1 R/W
1690 | PAO2_En_Alarm_ManutHourFan 0 0 1 R/W
1691 | PA03_HighPressureSuction_Delay 1 0 99p sec R{W
1692 | PA04_ExpOffline_Delay 5 0 999 sec R/W
1693 | PAOS5_LiquidLevel Delay 90 0 999 sec R/W
1694 | PA06_ProbeError_Delay 5 0 240 sec RV
1695 | PAO7_LowPressureSupply_Delay 30 0 99b sec RIW
1696 | PAO8_LowPressureSuction_Delay 30 0 99P sec R{W
1697 | PA09_ThermalCmp_Delay 0 0 999 sec RV
1698 | PA10_OilDiffCmp_Delay 10 0 999 sec R/W
1699 | PA11l_ PressureSwitchSupply ResetType 1 0 Lgiﬁ/llgr?’ R/W
1700 | PA12_ThermalCmp_ResetType 1 0 1 2;@&? R/W
1701 | PAl14_OIilDiffCmp_ResetType 1 0 1 2:@&? R/W
1702 | PA15_SetPoint_LP_Suction_C1 0.5 -145.0 62%.5ar B R/W
1703 | PA16_Diff LP_Suction_C1 0.5 0.0 290.0 Bar RW
1704 | PA17_SetPoint_HP_Suction_C1 4.0 -145)0 62%.5ar B R/W
1705 | PA18_Diff HP_Suction_C1 0.5 0.0 290.0 Bar RIW
1706 | PA19 SetPoint LP_Supply C1 2.0 -145.p 623.5 r Ba R/W
1707 | PA20_Diff LP_Supply _C1 0.5 0.0 290.0 Bar R/W
1708 | PA21_SetPoint_ HP_Supply_C1 20. -145)0 62%.0ar B R/W
1709 | PA22_Diff_HP_Supply_C1 1.0 0.0 290.p Bar RW
1710 | PA23_ThermalFan_ResetType 1 0 1 gzﬁl‘gg RIW
1711 | PA25_SetPoint_LP_Suction_C2 0.5 -145.0 62%.5ar B R/W
1712 | PA26_Diff_LP_Suction_C2 0.5 0.0 290.p Bar RIW
1713 | PA27_SetPoint_HP_Suction_C2 4.4 -145)0 625.5ar B RIW
1714 | PA28_Diff HP_Suction _C2 0.5 0.0 290.0 Bar R
1715| PA29_SetPoint_LP_Supply C2 2.0 -145.p 6255 r Ba R/W
1716 | PA30_Diff_LP_Supply_C2 0.5 0.0 290.0 Bar RW
1717 | PA31_SetPoint_HP_Supply C2 20. -145)0 625.5ar B RIW
1718 | PA32_Diff HP_Supply_C2 1.0 0.0 290.0 Bar RW
1719 | PHO1_Pressure_Min_Suction -0.5 -145.0 62%.5r Ba R/W
1720 | PHO2_Pressure_Max_Suction 7.0 -145)0 625.5 Bar R/W
1721 | PHO3_Pressure_Min_Supply 0.0 -145.p 629.5 Bar R/W
1722 | PHO4_Pressure_Max_Supply 30.0 -145]0 625.5 Bar R/W
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1723 | PHO5_En_OnOffByKey 1 0 1 R/W
1724 | PHO7_En_OnOffByDI 0 0 1 R/W
1725 | PHO8_En_OnOffByDI_Circuit 0 0 1 RIW
1726 | PHO9_En_OnOffBySuperv 0 0 1 R/W
1727 | PH10_En_OnOffBySuperv_Circuit 0 0 1 R/W
1728 | PH11 Modbus_Address 1 1 247 R/W

1=2400,
1729 | PH12_ Modbus_Baud 3 0 4 g;gggg: RIW

4=19200
1730 | PH13_Modbus_Parity 2 0 o | 9=None, - RIW

1=0dd, 2=Ever
1731| PH14_Modbus_StopBit 0 0 1 0=1 bit, 1=2|bit R/M/
1732 | PH15_SetDefault_Par 0 0 1 R/W
1733 | PH17_Logic_DI_Alarm 1 0 1 R/W
1734 | PH18 Logic_DO_Alarm 0 0 1 R/W
1735 | PH19_Logic_DI_Other 0 0 1 R/W
1736 | PH23_En_EnvironmentProbe 0 0 1 R/W
1737 | PH24_En_ExternalProbe 0 0 1 R/W
1738 | PH25 En_OffsetSetPoint_FromDig 0 0 1 R/W
1739 | PH26_En_OffsetSetPoint_FromSup 0 0 1 R/W

O0=none,

1=R22,

2=R134a,
1740 | PH31_RefrigerationType 3 0 6 | 3=R404A, R/W

4=R407C,

5=R410A,

6=R507
1741 | PH32_Temp_UM 0 0 1 0=°C, 1=°F R/W
1742 | PH33_Press_UM 0 0 1 O=Bar, 1=ps R/W
1743 | PH35_EnSuctionCompensation 0 0 1 R/\W
1744 | PH36_OffsetSuctionCompensation 0.4 0.1 50 Bar R/W
1745 | PH40_Pressure_or_Temperature 0 0 1 RIW
1746 | PH43_Select_UniversalAl3 4 2 5 R/W
1747 | PH44_Select_UniversalAl4 4 2 5 R/W
1748 | PH50_Onlylcons 0 0 1 R/W
1749 | PH51_ EnableNumericlcons 1 0 1 R/W
1750 | PH52_EnableEvcolcon 1 0 1 R/W
1751 | PGO01_CircuitsNumber 1 1 2 R/W
1752 | PG02_En_Expansion 0 0 1 R/W
1753 | PGO03_DifferentCapacitiesCmp 0 0 1 R/W
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1754 | PGO04_LoadStepsNumber 0 0 2 R/W
1755 | PGO5_Cmp_SecuritiesNumber 1 0 1 RV
1756 | PG11_CmpNumber_Circuitl 2 0 4 R/W
1757 | PG12_Cmp_Enable_Inverter_Circuitl 0 0 1 R/\W
1758 | PG15_CmpNumber_Circuit2 0 0 4 R/W
1759 | PG16_Cmp_Enable_Inverter_Circuit2 0 0 1 R/\W
1760 | PG30_En_UniqueCondenser 0 0 1 R/\W
1761 | PG32_Fan_EnSecurities 1 0 1 R/W
1762 | PG41 FansNumber_Circuitl 2 0 4 R/W
1763 | PG42_Fan_Enable_Inverter_Circuitl 0 0 1 R/W
1764 | PG45_FansNumber_Circuit2 0 0 4 R/W
1765 | PG46_Fan_Enable_Inverter_Circuit2 0 0 1 R/W
1766 | HCOX_Pos_DO_Cmp|0] 1 0 14 R/W
1767 | HCOx_Pos_DO_Cmp[1] 2 0 14 R/W
1768 | HCOx_Pos_DO_Cmp[2] 0 0 14 R/W
1769 | HCOx_Pos_DO_Cmp[3] 0 0 14 R/W
1770 | HC1x_Pos_DO_Cmp_LS1[0] 0 0 12 R/W
1771| HC1x_Pos_DO_Cmp_LS1[1] 0 0 12 R/W
1772 | HC1x_Pos_DO_Cmp_LS1[2] 0 0 12 R/W
1773 | HC1x_Pos_DO_Cmp_LS1[3] 0 0 12 R/W
1774 | HC2x_Pos_DO_Cmp_LS2[0] 0 0 12 R/W
1775 | HC2x_Pos_DO_Cmp_LS2[1] 0 0 12 R/W
1776 | HC2x_Pos_DO_Cmp_LS2[2] 0 0 12 R/W
1777 | HC2x_Pos_DO_Cmp_LS2[3] 0 0 12 R/W
1778 | HC31_Pos_AO_InvCmpl 2 0 3 R/W
1779 | HC32_Pos_AO_InvCmp2 0 0 3 RIW
1780 | HFOX_Pos_DO_Fan[0] 3 0 14 RIW
1781 | HFOx_Pos_DO_Fan[1] 4 0 14 RIW
1782 | HFOX_Pos_DO_Fan[2] 0 0 14 RIW
1783 | HFOX_Pos_DO_Fan[3] 0 0 14 RIW
1784 | HF31_Pos_AO_InvFanl 1 0 3 RW
1785| HF32_Pos_AO_InvFan2 0 0 3 R/W
1786 | HAO1_Pos_DO_GlobalAlarm 6 0 12 RIW
1787 | HA11 Pos DO_AlarmCircuitl 0 0 12 R/W
1788 | HA21 Pos_DO_AlarmCircuit2 0 0 12 R/W
1789 | HdO1_Pos_DI_Remote OnOff 0 0 10 RIW
1790 | Hd02_Pos_DI_CmpSecSP 0 0 10 R/
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1791 | HdO3_Pos_DI_FanSecSP 0 0 1G R/W
1792 | Hd11_Pos_DI_Remote_OnOff _C1 0 0 10 R/
1793 | Hd12 Pos DI _LiquidLevel Circuitl 0 0 10 R/W
1794 | Hd13 Pos_DI_LowPressSwitchSuction_Circuitl 0 0 10 R/W
1795| Hd14 Pos_DI_HighPressSwitchSupply_Circuit{l 5 0 10 R/W
1796 | Hd15_Pos_DI_CommonOilDiff_Circuitl 0 0 10 R/W
1797 CHL(jjit116_Pos_DI_CommonThermaIOverIoadFan_ Cir 10 RIW
1798 | Hd21 Pos_DI_Remote OnOff _C2 0 0 10 R/
1799 | Hd22_Pos_DI_LiquidLevel_Circuit2 0 0 10 R/W
1800 | Hd23 Pos_DI_LowPressSwitchSuction_CircuitR2 0 0 10 R/W
1801 | Hd24 Pos_DI_HighPressSwitchSupply_Circuit 0 0 10 R/W
1802 | Hd25 _Pos_DI_CommonOQilDiff_Circuit2 0 0 10 R/W
1803 CHljjitZZG_Pos_DI_CommonThermaIOverIoadFan_ Cir 10 RIW
1804 | Hd4x_Pos_DI_ThermalOverloadCmps[0] 1 0 1d R/W
1805 | Hd4x_Pos_DI_ThermalOverloadCmps[1] 2 0 1d R/W
1806 | Hd4x_Pos_DI_ThermalOverloadCmps[2] 0 0 1d WV
1807 | Hd4x_Pos_DI_ThermalOverloadCmps][3] 0 0 1d WV
1808 | Hd8x_Pos_DI_ThermalOverloadFans[0] 3 0 1( R/W
1809 | Hd8x_Pos_DI_ThermalOverloadFans[1] 4 0 1( R/W
1810 | Hd8x_Pos_DI_ThermalOverloadFans[2] 0 0 1( R/W
1811 | Hd8x_Pos_DI_ThermalOverloadFans[3] 0 0 1( R/W
1812 | PH20_LogicCmdInverter_Comp 0 0 1 R/W
1813 | PH21_LogicCmdInverter_Fan 0 0 1 R/W
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Manuale applicativo di C-PRO NANO RACK e di C-PROQRO RACK.
Versione 1.05 di Febbraio 2011.

Codice 144RACKNUIO5.

File 144RACKNUI05.pdf.

La presente pubblicazione € di esclusiva propiietéo la quale pone il divieto assoluto di riprodu e divulgazione se non espressamente autoridaaa/co
stessa. Evco non si assume alcune responsabilitéeiito alle caratteristiche, ai dati tecnici gpassibili errori riportati nella presente o deritiagll’'utilizzo della
stessa. Evco non puo essere ritenuta responsabildapni causati dall'inosservanza delle avverteRzeo si riserva il diritto di apportare qualsiasodifica senza

preavviso e in qualsiasi momento senza pregiudieazaratteristiche essenziali di funzionalitaeuezza.
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